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SINGULARITE DES SERIES DE DIRICHLET
ASSOCIEES A DES POLYNOMES DE PLUSIEURS
VARIABLES ET APPLICATIONS EN THEORIE
ANALYTIQUE DES NOMBRES

par Driss ESSOUABRI (V)

1. INTRODUCTION

Soit P € R[Xy,...,X,] un polyndme. On appelle série de Dirichlet
associée a P la fonction

s Z(Pis)= 3 F(rlnT (s€C)

meN*n
quand elle existe.

L’étude des séries de Dirichlet est d’'une importance capitale en
théorie analytique des nombres. En effet, plusieurs problemes arithmétiques
peuvent se formuler en termes de problemes concernant les singularités de
ces séries; plus précisément, on a essentiellement besoin de trois rensei-
gnements concernant la série de Dirichlet s — Z(P;s), & savoir :

(1) Trouver un domaine D de C ol s — Z(P;s) existe et est holomorphe.

(2) Montrer I’existence du prolongement méromorphe & C, déterminer
un ensemble de candidats-pdles et obtenir des majorations des ordres des
poles.

(3) Obtenir des majorations du prolongement méromorphe sur les
bandes verticales {s € C | a < Res < b} ol a, b € R vérifient a < b.

(1) Cet article présente les principaux résultats de la thése de 1'Université Henri
Poincaré-Nancy 1, soutenue le 19 décembre 1995. Cette thése a été dirigée par D. Barlet
que je tiens & remercier pour ses nombreux conseils.

Mots-clés : Série de Dirichlet — Prolongement méromorphe — Représentation intégrale —
Résolution des singularités — Ensemble semi-algébrique.

Classification math. : 11M41 — 11P21 — 14B05 — 14P10 — 32A20 — 32A25.
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A titre d’exemple, prenons un exemple classique en théorie des
nombres : le probléme de la représentation des entiers (appelé aussi proble-
me des diviseurs généralisés).

Soit P € R[X},...,Xy,] positif sur [1,+o0o[™. Pour tout n € N*, on
pose :

Vo =t{(m1,...,mp) € N** | P(my,...,my) =n}
= le nombre de fagons d’écrire n sous la forme

n= P(my,...,my) ou (my,...,m,) € N*™.

Alors il est facile de voir que I’ ordire moyen de V,,, défini par

RTINS
n<t
vérifie :
tp(t) =D Vo =1{(m1,...,mn) € N*"| P(my,...,mp) < t} =: Np(t).
n<t
La fonction Np(t) représente donc le nombre de points de R™ & coordonnées
entiéres strictement positives contenus dans I’ensemble semi-algébrique :
Sp(t)y={z=(21,...,2n) €ER" |21 >1,...,2, > 1 et P(z) <t}.
La connexion entre ¢t — Np(t) et s — Z(P;s) se fait par 'intermédiaire
de la transformée de Mellin; en effet, sous certaines hypothéses sur P, que
nous préciserons dans la suite, s — s~ Z(P; s) est la transformée de Mellin
de t — Np(t), c’est-a-dire :
too dt
Z(P;s)=s A Np(t)t"sTv

d’ot, par inversion de Mellin, si s — Z(P; s) est holomorphe pour Re s > oy,
on obtient pour ¢ > ag :

1

2
et le développement asymptotique de Np(t), quand ¢ tend vers Dinfini,
s’obtient en déplagant la droite d’intégration vers la gauche par le théoreme
des résidus. Nous avons besoin pour ceci de réponses aux trois questions
citées ci-dessus.

(Np(t+0) + Np(t —0)) = L /CHOOZ(P; s)tSE

218 Joioo s

Ceci est un exemple important qui illustre notre propos concernant
Pintérét de ’étude des singularités des séries de Dirichlet en théorie des
nombres et il y en a bien d’autres. Il suffit pour ceci de consulter des
ouvrages spécialisés dans la matiére. On pourra aussi consulter les deux
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articles de P. Cassou-Nogues [2] et [3], ainsi que celui de Ben Lichtin [9] ol
des exposés assez complets des motivations et des développements de ces
problémes sont donnés.

Le but de notre travail est de répondre aux trois questions citées
plus haut avec des hypothéses sur le polynéme P qui sont dans un sens
optimales, mais qui en tout cas contiennent strictement toutes les classes
de polynomes étudiés ultérieurement.

L’étude de la série de Dirichlet Z(P; s) a été introduite par R.H. Mellin
([12],1900) qui a traité le cas des polynomes P appartenant & C [ X, ..., X,]
et & coefficients de partie réelle strictement positive. Les articles qui
ont suivi celui de Mellin ont été consacrés au cas plus restrictif ol le
polynéme P vérifie en plus la condition d’ellipticité Py (z) 7# 0 pour tout
z € [0,+00[™\ {0}, ol Py est la partie homogéne de plus haut degré de P,
voir par exemple Mahler ([11], 1927).

Quatre-vingt deux ans apres l’article de Mellin, P. Cassou-Nogues [4]
a précisé ce résultat dans le cas d’un polynéme & deux variables (n = 2) et
a coefficients de parties réelles strictement positives.

Quelques années plus tard, P.Sargos [16], [14], [15] a généralisé ce
travail au cas des polynémes P de plusieurs variables (n > 2) non dégénérés
par rapport & leur polyédre de Newton a I'infini £°°(P). P. Sargos a démon-
tré que pour de tels polynomes, la série s — Z(P; s) existe et est holomorphe
dans un demi-plan {s € C | Res > oy}, qu’elle posséde un prolongement
méromorphe & C avec des poles d’ordres au plus n et contenus dans une
progression arithmétique de la forme (0g — k/N)gen ol 0p € Q% et N € N*
ne dépendent que du polynoéme P et il a donné dans [15] une description de
Pensemble des candidats-poles et de leurs ordres, ainsi que de o et N, en
fonction de la géométrie du polyedre de Newton £°(P).

Peu apres, Ben Lichtin [8] obtient le méme résultat (& ’exception de
la description en termes de polyedre de Newton & l’infini) dans le cadre
des polyndmes de plusieurs variables dits hypoelliptiques, c’est-a-dire pour
lesquels il existe une constante B € )0, 1] telle que :

(i) Re P(z) tend vers 'infini quand ||z|| tend vers 'infini, € [B, +o0[™;

(ii) pour tout a € N*, Re0*P(z)/P(x) tend vers zéro quand ||z| tend
vers linfini, z € [B, +o0o[".

Ils ont tous les deux obtenu I’application arithmétique concer-
nant Np(t), chacun dans le cadre de son hypothése. Aucune de ces deux
hypothéses n’implique I’autre et le lien entre les deux est un peu obscur.
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Le but de notre travail est d’obtenir les mémes résultats pour une
classe de polynémes plus générale et qui contient comme cas particuliers
toutes les classes précédentes.

Pour des raisons de simplicité, nous nous placerons dans le cadre des
polynémes P € R[Xj,...,X,]. Tous les résultats énoncés se généralisent
sans difficulté au cas des polyndomes P € C[Xy,..., Xy,].

Donc, si P appartient & R [Xi,...,X,], notre hypothése, que nous
appellerons HgS, est la suivante :

(il existe B € ]0,1] tel que :
H,S (i) P(z) — 400 quand |z|| — +oo, z € [B,+oo[™ et
(ii) d(Z(P),[B,+o0[") > 0
ou Z(P) = {z € C* | P(z) = 0} =I'hypersurface des zéros complexes de P.

D’apres le lemme que nous établirons dans le paragraphe 3, on peut
remplacer (ii) par :

0*P(zx)
P(x)

laquelle permet de voir que cette classe contient celle des polynémes
hypoelliptiques traitée par Ben Lichtin.

(it") pour tout @ € N", z — est borné sur [B, +o0["?,

En outre, si P € R[Xjy,...,X,] est non dégénéré par rapport & son
polyédre de Newton & I'infini (classe traitée par P. Sargos et contenant celle
des polynémes 3 coefficients strictement positifs), une récurrence facile
montre qu’il existe B € ]0, 1] tel que : '

0°P(z)
P(z)

pour tout a € N?, z +— z°

est borné sur [B,+o0[".

1l en résulte que P vérifie HpS.

En conclusion, la classe des polynémes vérifiant HoS contient celle
des polynémes hypoelliptiques et celle des polynémes non dégénérés par
rapport & leur polyédre de Newton a l'infini. Mais elle en contient aussi
d’autres.

Pour s’en convaincre, il suffit de se placer dans le cas n = 2 et de
considérer

P(X1,X2) = (X1 — X2)°X1 + X1 € R[X1, Xo).

Un calcul facile montre que P vérifie HyS avec B = % €]0,1[.
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En revanche :

OP/0zy(z1, 1
. é (9;2152 -T—ll—)i_ )| = 1 ne tend pas vers 0 quand z; tend vers

Pinfini et, par suite, P n’est pas hypoelliptique.

o Avec les notations de P.Sargos, on a P*(X1,X2) = X3 + X2X,,
donc P(X1,X1) = X1 et P*(X1,X;) = 2X} et par suite

P(X11X1) ;é P*(XhXZ))

donc P est dégénéré par rapport & son polyedre de Newton & ’infini.

L’hypothése optimale sous laquelle on pourrait souhaiter traiter le
probleme est celle qui consiste & ne retenir que la condition (i), c’est-a-dire :

H il existe B €]0, 1] tel que P(z) — 400 quand ||z|| — +oo0,
0 z € [B,+00o[™, et P(m) # 0 pour tout m € N*™.

Dans notre travail, nous avons franchi un pas dans cette direction. En
effet, nous démontrons (théoréme 1) que, sous ’hypotheése Hg, la série de
Dirichlet Z(P;s) possede un demi-plan de convergence et d’holomorphie.
Cependant, si P vérifie Hy mais pas HgS, des branches de I’hyper-
surface Z(P) s’approchent de fagon asymptotique de [B, +00[™ au voisinage
de l'infini. De ce fait, les propriétés analytiques de la série de Dirichlet
Z(P;s), contrairement & celles des intégrales, ne dépendent pas que de
la nature de la singularité de P & l’infini, et, par suite, la méthode
représentation intégrale — et — désingularisation ne suffit plus pour
expliquer les propriétés analytiques de Z(P; s). C’est dans ce sens que notre
hypothése HyS est optimale.

Pour illustrer notre propos, voici un exemple. On considére, quels que
soient o € R% et k € N vérifiant k > 4,
Py(z,y) = (¢ — ay)’a*y* + ¢ € Rz, y].

11 est facile de voir que P, vérifie Hy mais non HgS.

On note og(a, k) P'abscisse de convergence de la série de Dirichlet
Z(Py;s) (c’est aussi le premier pdle du prolongement méromorphe s’il
existe) ; on a alors :

e sia € Q},onaog(a,k) =1 (facile & vérifier) ;

1
e si @ > 0 irrationnel algébrique, on a og(a, k) < —— < 3
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Ce dernier point découle du célebre théoréme de Roth [13] qui implique
dans ce cas que pour tout £ > 0, il existe ¢ = ¢(e, @) > 0 tel que

c

Y(mi,mg) € N*2,  |my — amy| > —7=
ma

et par suite :

Y(my,mg) € N*2, P,(my,mg) > mimk=2=¢,

Donc og(a, k) dépend des propriétés arithmétiques des coefficients du
polynome.

Ce phénomeéne n’apparait pas pour les intégrales. En effet, si I’'on
pose, par exemple,

Y (Pas) = / Pr*(z,y) dzdy
[1,4+00[2

et si o’(a, k) désigne ’abscisse de convergence de l'intégrale, ce qui est aussi
le plus grand pdle du prolongement méromorphe de Y (P,;s), on a, pour
tout a € R,

1
k+1
ce qui est indépendant de la nature arithmétique de a et ne dépend que de
la nature de la singularité de P, a ’infini.

o (a,k) =

Notations.
o Quels que soient o = (a,...,0,) € N* et 2 = (21,...,2,) € C", on
note
o = o1+t am, [zl = [+ 4 |zl
al=a1!...a,!, 2 =220,
e On note aussi ¢ = (z1,...,Zy) le point courant de R™ et z = z + iy =

(z1 + iy1,- .., %y + 1yn) le point courant de C™.

« Nous noterons aussi, pour w,s € C, w® = e*!°8% ou log désigne la
détermination principale du logarithme défini sur C\ R_.

« Nous utiliserons aussi la notation Argw :=Imlogw € | — m, 7[.

« Pour tout z € X et tout A € A, les symboles

fy,z) <y g(x),  f(\y,z) = 0y(9(z))

ont le méme sens et signifient qu’il existe A = A(y) > 0, ne dépendant
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ni de z ni de A, mais pouvant a priori dépendre de tous les autres
parameétres du probleme considéré en particulier de y, tel que 1’on ait :

Vz e X, VAeA, lf(/\, y,:c)| < Ag(z).

o Le symbole f < g signifie qu'on a & la fois f < g et g < f.
¢ On note aussi

Z(P) = {z € C" | P(z) =0}

I’hypersurface des zéros complexes de P dans C™.

¢ On note enfin, pour s € C, s =0 +iT,0l 0 = Reset 7 =1Ims.

2. ENONCES DES PRINCIPAUX RESULTATS

Notons :
e = (x1,...,Zy) le point courant de R™ et
e z+1iy = (z1 +iy1,...,%n + iYn) le point courant de C".

Dans toute la suite, P € R[X3,...,X,] sera un polynoéme qui vérifie
I’hypothese suivante :

Ho:

Il existe une constante B € ]0, 1] telle que P(z) — +o00
quand ||z|| — +oco et z € [B, +oo[™.

Nous noterons HyS I’hypothése suivante :

(P(z) — 400 quand ||z|| — 400, z € [B,+oo[™ et
H,S P(x + iy) # 0 pour tout = € [B,+oo[™ et tout
y € B(0,&0), ot B €0,1[ et 9 € ]0, 1 [ sont fixés.

Le but de ce travail est de démontrer les résultats suivants :

THEOREME 1. — Soit P € R[X3,...,X,]| un polynéme vérifiant Hy.
Alors, il existe o > 0 tel que la fonction

s— Z(P;s):= »_ (P(m))”°

meN*n

existe et est holomorphe dans le demi-plan {s | Res > a}.
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DEFINITION. — Le meilleur o possible dans le théoréme 1 sera appelé
I'abscisse de convergence de la série de Dirichlet Z(P; s). On le notera

gg = Jo(P).

Remarque. — Comme il est évident que la série de Dirichlet Z(P;s)
ne converge pas pour s = 0, alors oo(P) > 0.

THEOREME 2. — Soit P € R[X}, ..., X,] un polynéme vérifiant HyS.
Notons oo(P) l’abscisse de convergence donnée par le théoréme 1.
Alors la fonction s — Z(P;s), qui est holomorphe dans le demi-plan
{s | Res > 0o(P)}, posséde un prolongement méromorphe & C avec des
poles d’ordres au plus n et contenus dans une suite de la forme og — k/M
(k € N) ot M = M(P) € N* ne dépend que de P. En outre I’abscisse
de convergence gy = oo(P) est effectivement un péle de cette fonction
méromorphe.

THEOREME 3. — Soit P € R[Xj,...,X,] vérifiant HyS. On note
Z(P; s) le prolongement méromorphe de Z(P;s) qui existe d’aprés le
théoréme 2. Alors, il existe A = A(P) > 0 tel que, pour tout € > 0, pour
tout N > 0 et tout 6 >0,0n a:

E(P; 3) <KnNes 1+ |7'IA(‘7°_0)+E
pour Res > o9 — N et 7 = Ims vérifiant |7| > 6.

Le dernier résultat, qui est une application arithmétique, nécessite
quelques préliminaires.

Soit P € R[X;i,...,Xp] vérifiant HoS. D’aprés le théoreme 2, la
fonction s — s~1Z(P;s) posséde un prolongement méromorphe & C et ses
poles peuvent étre rangés par ordre décroissant en une suite (0 )ken. Pour
chaque k£ € N, on définit le polynéme Q) € R[X] de degré < n par la
relation :

Qr(z) = 77" Re S5=0, (s 1 Z(P; 5) €°7).
Soit A = A(P) le nombre donné par le théoréme 3. Notons m = m(P)
le plus grand entier k tel que

L
A

O > 09 —

Alors on a :
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THEOREME 4. — Soit P € R[X},...,X,] vérifiant HoS. Alors, avec
les notations ci-dessus, pour tout € > 0 assez petit,

NP(t) = 1':i{'l'n c N*" | P(m) < t} — itaka(lnt) + Oe(tdo_l/A+€).
k=0

Remarque. — Les énoncés des théorémes sont les mémes que ceux de
Ben Lichtin [8] sous 'hypothése plus restrictive que P est hypoelliptique.
Dans le cas ou P est en plus non dégénéré par rapport & son polyndome de
Newton & Dinfini, Patrick Sargos [15], [14] donne les mémes énoncés avec
les précisions suivantes :

(1) Si P(z) = > aqz* et S = {a € N* | ay # 0} est son support, on
note @

E%(P) = conv(S — RY)

son polyédre de Newton & linfini et A* la demi-droite R4 (1,...,1).
Soit (tg,...,%0) le point d’intersection de At avec le bord de £, (P). Alors
labscisse de convergence oo(P) est égale & 1/ty, c’est-a-dire a 'inverse de
I’éloignement a ’infini du polyedre de Newton.

(2) Dans le théoreme 4, on peut prendre A égal au degré total de P.
Dans le paragraphe 5, nous énoncerons et établirons un résultat
intermédiaire (théoréme 5) qui présente un intérét propre. Ce résultat

concerne le prolongement méromorphe et les majorations dans les bandes
verticales d’intégrales oscillantes dépendant de parametres.

Il va découler de ce théoréme 5 comme cas particulier que, si P dans
R[X,...,Xy] est un polynéme qui vérifie I’hypotheése HS, et si ’on pose :

Y(P;s) := / P~%(z)de,
(1, 4oo[™

alors on a des énoncés analogues aux théorémes 1, 2 et 3, a savoir que :

(1) 1l existe un demi-plan de convergence et d’holomorphie de
s+— Y (P;s).

(2) La fonction s — Y (P;s) possede un prolongement méromorphe
a C avec des poéles d’ordres au plus n et contenus dans une suite de la
forme o — k/m (avec k € N) ol 0y = 0(P) est ’abscisse de convergence
s Y(P;s) et ou m = m(P) € N* ne dépend que de P.
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(3) 1l existe une constante B = B(P) > 0 telle que le prolongement
méromorphe Y (P; s) de Y (P; s) vérifie : pour tout € > 0 et pour tout § > 0,
Y(P;s) &N se 1+ |7|Bl@o=9)+e yniformément pour 0 = Res > o) — N et
T = Im s vérifiant || > 6.

Ceci étant, si l'on classe les poles de s~!Y(P;s) en une suite

décroissante (0} )ken €t si, pour tout k¥ € N, on définit le polynome
Q) (X) € R[X] de degré < n par la relation

Qi (z) = e 7" Re s,y (s7'Y (P;5) )
et, si ’on pose

1
m' = m/(P) = le plus grand entier tel que o}, > o — 7

alors on a ’analogue suivant du théoréme 4 : pour tout € > 0, on a

Vp(t) = dz

/{P(z)g}nu,m["
= Volume{z €]1, +oo[™ | P(z) < t}

!
m

=" 17 Q}(Int) + O (t70 B +e).
k=0

Nous obtenons donc :

CoroLLAIRE 1. — Soit P € R[X3,...,X,]| qui vérifie HyS. Alors,
il existe p1,A1,0 > 0 et A1(X),B1(X) € R[X] non identiquement nuls
tels que :

Np(t) =t A;(Int)(1+ O(t™%)) et

Vp(t) = tM Bi(Int) (1+ O(t™%)).

Ceci étant, il est naturel de vouloir comparer Np(t) et Vp(t), car
Vp(t) n’est que la forme continue de Np(t). Ceci a conduit L. Ehrenpreis &
conjecturer le résultat suivant :

THEOREME (conjecture de L. Ehrenpreis démontrée par B. Lichtin).
Si P € R[X1,...,X,] est un polynéme hypoelliptique sur |1,+o0o[™, alors
01 = A1 et Ay (u) = By(u).
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En fait, la conjecture de Ehrenpreis est un peu plus générale que la
version que nous avons donnée. Pour plus de renseignements, voir « Volumes
and lattice points proof of a conjecture of L. Ehrenpreis» de Ben Lichtin,
[9], p. 215. Dans le cadre de notre hypothése HyS, nous montrerons par des
exemples que la conclusion de ce résultat, tel qu’il est formulé, est fausse.
Cependant, on peut 1’étendre sous la forme suivante :

CoROLLAIRE 2. — Soit P € R[X;,...,X,] un polynéme qui
vérifie HyS. Alors py = A\ = A, c’est-a-dire il existe A\ > 0,60 > 0 et
A1(X), B1(X) € R[X] non identiquement nuls tels que :

Np(t) = t*A1(Int) (1 + O(t™%)) et
Vp(t) = t*Bi(Int) (1 + O(t™?%)).

Ce corollaire montre qu’une partie de la conjecture d’Ehrenpreis peut
se généraliser & la classe des polynomes vérifiant HyS. Par contre, nous
montrerons par un exemple que la condition A;(u) = Bi(u) n’est plus
valable en général pour cette classe de polynomes.

3. QUELQUES LEMMES ET DEMONSTRATION
DU THEOREME 1

3.1. Enoncés des lemmes.

LEMmME 1. — Soit P € R[X3,...,X,] vérifiant : il existe B € ]0, 1] tel
que P(z) tend vers l'infini quand ||z|| tend vers I'infini et z € [B, +oo["™.
Alors, il existe ¢ > 0, & > 0 et o > 0 tels que pour tout z € [B,+oo["™
vérifiant ||z|| > ro, on a P(z) > c(z1 ... zn)%.
LeEMME 2. — Soit P € R[X1,...,X,] vérifiant : il existe B € ]0,1] et
il existe g > 0 tels que :
(i) P(z) — 400 quand ||z|| — 400 et x € [B,+oo[™ et
(ii) Vz € [B,4o00[™ et Vy € B(0,&9) C R™, P(z + iy) # 0.
Alors il existe B’ €10, 1], &1 €]0, &), o, c et K > 0 tels que

P(z +iy)

ey = 1+ 0l

uniformément en x € [B',+oo[™ et y € B(0,¢1).
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En particulier, pour tout z € [B’,4+o00[™ et tout y € B(0,¢1),0n a:
(a) ReP(zx+iy) > c(zy - x,)™ €t
(b) |ArgP(z + iy)] < K]ly||, ou Arg désigne la détermination de

Pargument comprise entre —m et w. Les constantes B’,e1,a,c et K ne
dépendent que de P, B, e et n.

LEmMME 3. — Soit P € R [X3,...,X,]; on suppose qu'il existe
By € ]0,1[ tel que P(z) tend vers l'infini quand ||z| tend vers I'infini,
x € [By,+o0[™ et, pour tout x € [By,+o00[™, P(z) # 0. Alors les deux
conditions suivantes sont équivalentes :

(1) il existe B €10, 1[ tel que d(Z(P), [B,+oo[™) > 0,

(2) il existe B € ]0,1[ tel que pour tout a € N", la fonction
z — 0*P(z)/P(z) est bornée sur [B,+oo[™ (en fait, il n’y a qu’un nombre
fini de conditions, car 8*P = 0 si |a| > degré total de P).

3.2. Démonstrations des lemmes.

3.2.1. Démonstration du lemme 1.
Dans la démonstration de ce lemme, nous suivrons de pres les idées
de Hérmander dans [7], appendice.

Pour tout r > 0, on pose :
pp(r) = min{P(z) | z € [B,4oo[" et r =1 Ty }.

Alors, la condition imposée & P implique de fagon évidente que pp(7) tend
vers l'infini quand r tend vers l'infini . On pose aussi :

A= {(z,r,p) eR" xRxR=R""?| P(z) — p =0,
T=21...Tn, 7 >0etz; > Bpourj=1,...,n}.
Alors, A est un semi-algébrique de R™+2.

Soit (z,r, ) — (r, 1) la projection canonique 7 : R"*2 — R2. Alors,
d’apres le principe de Tarski-Seidenberg [5], L = 7(A) est un sous-ensemble
semi-algébrique de R2. Donc L s’écrit

k
L=JL
=1
ou, pour ¢ = 1,...,k, il existe des polynémes (f;;)1<j<p; €t (9ij)1<j<q: de

R[X;, X2] tels que :
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Li = {(T>/~") € R2 ' fij(T’ll’) >0 pour .7 = 17"'api
et gij(r,p) =0pourj=1,...,¢}.
On pose :

I={ie{1,...,k}|3r >0 avec (r,uy(r)) € L;}.

Alors pour tout ¢ € I, il existe j; € {1,...,¢;} tel que g;; est non
identiquement nulle. En effet, dans le cas contraire, il existerait ig € I tel que
L;, est ouvert; mais comme i, appartient & I, il existe 79 > 0 tel que
(T, pp(ro)) soit dans L;,. Et, comme L;, est ouvert, il existe p; < pp(ro)
tel que (ro,p1) € Ly, C m(A); donc il existe 20 € [B,+oo[™ tel que

ro =129...2% et u; = P(2°), donc

p1 > min{P(z) | z € [B,+oo[" et 7o = Z1 - T} = pp(T0).
Absurde. Donc, pour tout i € I, il existe j; € {1,...,¢;} tel que g;;; # 0.

Soit F € R[X}, X2] le polynéme qui a les mémes facteurs irréductibles
que ([] gij;), mais sans répétition. On a F # 0 et, pour tout r > 0,

i€l
F(T’ Np("')) =0
et ceci implique en particulier que m = degy,F' > 1. Mais d’apres le
théoréme de Luréth, voir par exemple B.L. Van der Weerden [19] ou Walker
[20], il existe r; > O tel que

m
Vr>r, ()= () [](u=T5(r)
Jj=1
ou pour j = 1,...,m, la fonction r + T};(r) est continue, semi-algébrique
et posséde un développement en série de Puiseux & l'infini et ot Cyp () # 0
pour tout 7 > 7. Et comme F est sans facteurs carrés, les T; sont deux &
deux distinctes.

Ceci étant, pour tout r > 1, il existe j = j(r) € {1,...,m} tel que
tp(r) = T;(r); mais 7 — pp(r) est continue. Il existe alors jo € {1,...,m}
tel que, pour tout r > 71, pp(r) = Tj,(r); en particulier p,(r) posséde un
développement en série de Puiseux en +o00. Alors, il existe A #O0et a € Q
tel que

pp(r) = Ar*(1+ o(1))
quand r tend vers l'infini. Mais, comme p,(r) tend vers l'infini quand
tend vers l'infini, on a A > 0 et a > 0, d’ou ’existence de ry > r; tel que
pp(r) > %Ar"‘ pour tout r > rg, et par suite, pour tout z € [B,+oo[™
vérifiant x;...2, > 79, on a P(z) > %A(wl--'wn)a et ceci termine la

démonstration du lemme 1. [}
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3.2.2. Démonstration du lemme 2.
Soient B’ et 7 tels que B < B’ < 1et 0 < €1 < &. On pose

u=min(B’ — B,eg — &1) > 0.
Alors il est facile de voir que :

{V& =z +iy € [B,+oo[" +iB(0,e1) C C"

*
®) etVze Z(P), ona ||z —¢&|| > p.

Maintenant, soit { = z + iy € [B’,+o00[™ + iB(0,1). On pose :
Z:=(1,...,Tn_1) ER™L,
§:=1,--rYn-1) ER*L.
On considere le polynéme
G(zn) := P(z1 4+ iy1,. .-, Tn—1 + iYn—1,2n) = P(Z + iy, 2z,),

Z et § étant fixés. Le polyndme G se factorise de la fagon suivante :

G(zp) = H(Z, y)ﬁ n — t5(£,79))

On a alors :
HMWmﬁm@_H%+mrtiﬂ ﬁ( WYn )
P(& + if, x) — t;(%,7) et Tn —t;(Z,7)

Mais, (Z + i7,t;(%,7)) est dans Z(P) pour j = 1,...,m et (Z + iyn, Tn)
appartient & [B', +o0o[™ 4 iB(0,€1). Donc, d’aprés (*), pour j = 1,...,m,
ona:
|z = (&, 9)] = (@ +i9,%(2,9) - ( + if,za) || >
De plus on sait que |iyn| = |yn| < [|y]|, d’ott
P("i‘ + 1y, Zn + iyn)
P(% +if,zp)

et une récurrence descendante permet de voir facilement que :

=1+ Opn(llvl)

P(zx +1y)

P(.’II) =1 +0/4,n(”y")'

Ceci démontre la premiere partie de notre lemme. Le reste en découle
de fagon évidente. 0O
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3.2.3. Démonstration du lemme 3.

Partie (2) = (1). — D’apres le développement de Taylor de P, on a

Plz+iy) _ 0*P(z) (iy)*
P(x) Z "P(z) a!

, W =degP,
Ial<u

ce qui permet de conclure de fagon évidente.

Partie (1) = (2). — Si P vérifie (1), d’apres le lemme 2, il existe
B €]0,1] et £1 € ]0,1[ tels que P(z +1iy)/P(z) = 1+ O(|ly||) uniformément
enz € [B,+o0o[™ et y € B(0,e1). En particulier, il est facile de voir que :

(*%) {pour tout y € B(0, 1), la fonction z — P(z + iy)/P(z)
est bornée sur [B, +oo[™.

Maintenant, si nous utilisons la formule de Taylor, nous obtenons
P(z +iy) Z BaP(x)
la|<p

ou y est le degré total de P.

Si ’on ordonne ’ensemble {a € N™ | |a| < u} par ordre lexicogra-
phique en une suite croissante (aj) j=1,...,N, on a alors

llajl

P(z +iy) = I
j=1
et donc
Pz +iy) _ g~ 8% P(z) il o
P(z) = P(z) aj!
En choisissant y1,...,yn € B(0,e;1) sans condition pour le moment,

on a le systéeme suivant :

P(z +iye) N 9% P(z) ilos a;
PG@) PQ) aj!ye, tef{l,...,N}.

=1



444 DRISS ESSOUABRI

Maintenant, si, pour z € [B,+o0o[™, nous considérons les vecteurs
colonnes suivants de C¥ :

8% P(z) il P(z +iy1)
P(z) oy! P(x)
X(z) = : et Y(z):= :
8°¥ P(g) ilex| Pz + iyx)
P(z) on! P(x)

et si ’on considere la matrice

M = (y?j)lgj,egN € My(R),

le systéme précédent s’écrit :

pour tout z € [B,+oo[", Y(z) = MX(z).

Mais il est facile de voir que ’on peut choisir y,...,yn € B(0,e1) de
fagon & ce que M soit inversible. On peut donc supposer les y; fixés avec M
inversible. On a alors, pour tout z € [B, +o00[",

X(x) = MY (),

et donc

X @) < M7 < [[Y ().

Mais (**) implique que z — Y (z) est bornée sur [B, +o0o[™ et donc la
fonction z — X (z) est bornée sur [B,+oo[™. Par conséquent, en vertu de
la définition de X (z), on obtient :

8% P(z)

pour j =1,..., N, lafonction z — P—(x)—

est bornée sur [B, +oo[™.

Et comme on a
{aj; 1<j<N}={aeN";|o| <pu},
ol 4 = est le degré total de P, on obtient que (2) est vraie. a

3.3. Démonstration du théoréme 1.

Elle découle de facon triviale du lemme 1. O
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4. FORMULE SOMMATOIRE

D’aprés le théoréme 1, la fonction s — Z(P;s) existe et est
holomorphe dans le demi-plan ¢ = Res > o0g. Le but de cette partie
est d’établir une formule sommatoire qui permet de représenter Z(P;s)
par des intégrales, ce qui nous permettra dans la suite d’établir I’existence
du prolongement méromorphe de Z(P;s) via 1'’étude des prolongements
méromorphes de ces intégrales.

Dans toute la suite, nous désignerons par logz (ot z € C) la
détermination principale du logarithme définie sur C\ R_. Si H est un
élément de C[X1,...,X,] et T € G, est une permutation de {1,...,n}, on
définit le polynome

H.,—(zl, ey Zn) = H(zT(l), “e ,z,.(n)).

On utilisera la méme notation méme si H n’est pas un polynéme,

mais n’importe quelle fonction de n variables réelles ou complexes.

Dans toute la suite, on suppose que P € R[X3,...,X,] est un
polyndme pour lequel il existe B € ]0,1] et eg > 0 tels que :

(i) P(z) — 400 quand |z|| — +o0, = € [B,+o0[";
(ii) P(z +4y) # 0 pour z € [B,+oo[™ et |y| < eo.

Nous avons vu alors, d’apres le lemme 2.2, que ceci implique qu’il
existe des constantes B’ € 10,1, €1 € [0,e0], @ > 0, ¢ > 0 et K > 0 telles
que :

(a) pour tout z € [B’,+oo[™ et tout y € B(0,¢1),
Re P(z + iy) > c(z1,...,2n)%,
(b) pour tout z € [B’,4+00[™ et tout y € B(0,¢1),
|Arg Pz +4y)| < K|lyll,
ou B',e1,a,c et K ne dépendent que de P, B, ¢; et n.
La condition (a) implique en particulier que pour tout z € [B’, +oo[™
et pour tout y € B(0,&1), on a Re P(z + iy) > 0, et donc
s+ (P(z +1y)) " :=exp (- slog P(z + iy))
est une fonction entiere.
On pose €5 := &1 /4/n. Soit aussi B” € |B’, 1[. Pour chaque ¢ € ]0, &;],
on pose :

Le:={2€C|Rez>B" et |Imz| <&} = [B", +oo[ + i] — ¢,€].
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Alors il est facile de voir que, pour tout & € ]0,e2[, on a:
(Le)™ C [B”,+00[™ + iB(0,v/ne) C [B',+00[™ +iB(0,¢€1).

Soit € € ]0,&1[. D’aprés ce qui précéde, pour tout z = z + iy € (L)",
la fonction s — P(z)~° est entiére. Posons

P(z)~*
fs(2) i= 77—
H (e(zk) — 1)
olt z = (21,...,2,) et e(z) = e%™ pour z € C. Alors, pour 2a,. .., 2z, fixés
dans L \ N*,
iz fo(zry. ..y 20)

est une fonction méromorphe au voisinage de L. avec comme poles les
entiers strictement positifs et ces poles sont tous simples. En plus, pour
tout m; € N*,

(P(myq, 2g, .. .,zn))“s'
2im ] (e(zk) — 1)
k=2

1
Res;=m, fs =

De plus, on sait que, pour tout z € [B’,+o00[™ + ¢B(0,€1) (qui est un
voisinage de (L¢)™) on a, d’apres (a) et (b) et sic =Res > 0:

|P(z)—s| — |e—s log P(z)l — |e—(a+i‘r)(log|P(z)|+iArg P(z))|
< |P(z)|_a elTlAre P(2)| < (T Tp) elTIKevn

Et ceci permet de voir, via le théoréme des résidus que, si ¢ > a~! > 0, on
a, pour 2g,. .., 2, fixés dans L. \ N* :

> P=%(21,...,2n
Z P_s(m1,22,...,zn)=/ #——-———)dzl.
OLe TI (e(zx) — 1)
k=1

En répétant ce procédé n fois, on obtient, pour tout s € C avec
Res > la™! > 0 et tout € € ]0, 2],

P_S(Zh . ,Zn)
Z(Pis)= S P*(m) = P ) g, g,
mEZN'" /(aLE)" IT (e(zx) — 1) 1

k=1

m1=1

ot OL, est la frontiere de L. orientée dans le sens direct. On peut écrire :

8L =L — K.+ L
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ol
LY ={z +ic|z € [B",+oo[},
L; ={z—ie|z € [B",+o0[},
K. ={B" +iye |y € [-1,1]},

ces trois chemins étant orientés comme dans la figure ci-contre.

LY
1€ >
w:e
B// 1
— i€ >
Le
Soit G, le groupe des permutations de {1,...,n}. Siz = (z1,...,Z5)
et o € Gy, on pose :
T = (ma(l), e ,.’L‘a(n)).

Un domaine D de R™ ou de C™ sera dit symétrique si, pour tout
z € D et toute permutation o € G,,, on a %z € D. Si f est une fonction de n
variables définie sur un domaine symétrique, notons, pour z € Det o € Gy, :

fo(2) == f(°x).
Maintenant, soit n1,ng,ng € N tels que n; + ng + ng = n. On pose :

”"
Qumanae Bl (g, . x,):= P(B" +iexy,...,B" +icty,,

Tpi41 + 1€, ...y Tnqgn, + 1€,
Ty dngtl — 4Ey vy Ty — G€)
q)nlynzynsyf»B" — ; )nl 1)
(z1,.-.,2n) == (i)™ (-1)

ni 1
8 Jl;«[l e(B" +iex;) — 1

n2 1

X -
it e(Tn,+j +i€) — 1
n3 1
X

j=1 €($n1+n2+j —1ie) -1
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1

Avec ces notations, pour ¢ = Res > a™! et € € ]0,&3[, on a alors,

avec z = (1,...,Z,) et dz = dz; - - dz,,
Z(P;s) = Z [Q:}hnz,ns,s,B” (w)]_s¢¢1,n27n31573,/ (z)dz,
[—1,1]"1 X[B”7+°°[ nTm

la sommation se faisant sur n; +ng +ng =net v € G,.

11 est évident qu’il suffit d’expliciter le terme correspondant & 7 = Id.
Ce terme est

ni,n2,n3,,B"” __ &Mni,n2,n3,&,B"
o (T1y.. .y Tp) = QTUNBNBET () )

(—ie)™ (-1)"

H (e2i7rB” e—2mex; _ 1)

Jj=1

1
n2 .
H (e—21|'5 ez""”nﬁ'i — 1)
=1
1
ng .
l'[ (e27re e2MiTny +ng+j — 1)
=1
(—tg)™
= o
T (caint” e2rers _ 1)
Jj=1 na
x ( Z e 2rImle exp (2i7r E mjzn1+j))
meNn2 j=1
ng
X ( Z e~ 2melhl exp ( — 2T Z hj$n1+nz+j))
heN*n3 j=1
(—te)™
=0
l_[ (e2i7rB” e—2mez; _ 1)
=1
x Z e 2me(|hl+[m])
meNinz
heNtns
n2 n3
X exp (2i7r{ ijxn1+j - Z hj~”’m+nz+j}>‘

En conclusion, on obtient la proposition suivante :
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ProposITION 1 (formule sommatoire). — Soit P € R[X},...,X,] un
polynéme pour lequel il existe By € ]0,1[ et 9 > 0 tels que :
(i) P(z) — +oo quand ||z|| — 400, z € [By, +00[ ",
(i) P(z+1iy) # 0 pour tout z € [B,+oo[™ et tout y tel que ||y|| < €o.
Alors il existe oy > 0 tel que la fonction

s+— Z(P;s) = Z P~*(m)
meN*n
existe et est holomorphe dans le demi-plan Eqg = {s | Res > o¢}. En outre,
il existe des constantes By € |By,1[ et €1 € |0,¢&¢) telles que, pour tout
€ €]0,&9], pour tout B € |By, 1| et tout s € C avec Res > g9, on a:

Z(P; 3) = Z P_s(m) = E e—21re|h| T1 x Todzy--- dz,
meN*n TEGn [~1,1]"1 x[B,+o00[ "2
ny+ng=n
hezZ™2
avec
T,=P° (B + €T (1), - - - , B+ €T r(n,))
Tr(ni+1) — i€1(h1), ceyTp(n) — ienz (hnz))

T2 = (i)™ exp (2m'{ nzzhja;,r(n_,_j)}) / ﬁ(l — e?miB g=2mea;)
j=1 j=1

et oli, pour j € {1,...,n2} et h € Z"2,

n2 e sih; >0,
h| = hi| et ej(hy) =
H=Y e et = Gy

5. PROLONGEMENTS MEEOMPRPHES DES
INTEGRALES : THEOREME 5

5.1. Introduction, notations et énoncé du théoréme 5.

Dans toute la suite, 1, et ny seront deux entiers naturels avec n,+ng =
n et €q sera un réel strictement compris entre 0 et -;— . On note (y, z) le point
courant de R™ ~ R™ x R™2.

On se donne une famille de polynémes (Qc)cc[o,e,] aVec, pour tout

e € [0,e0], Qe(y,z) € C[X1,...,X,] et tels que les coefficients de Q.
sont C* en ¢.
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On se donne une fonction
¢ : (y,€) — d(y) == d(y,¢)
de classe C* sur | — 2,2[™ x | — 2eq, 2¢¢] -
On suppose que :

(i) Qo(y,z) = R(x) ne dépend pasdey € R™ (i.e. R € R[X},...,Xp,])
et qu'il existe @ > 0 et ¢ > 0 tels que, pour tout x = (z1,...,Zn,)
appartenant a [1, +oo[ "2,

R(z) 2 c(@1---2n,)%;
iy 2e:2) _ Qe 2)
Qo(y,2)  R(z)

uniformément en ¢ € [0,¢&0) et (y,z) € [—1,1]™ X [1,+oo[ 2.

=1+ 0(e)

On posera alors, sous ces conditions, pour tout m € Z™2 et s € C :

Y (Qeser) = [ Q" (v, 2)¢x(v)e((m, 2)) dy da.
[=1,1]1 x[1,+00[ ™2

Le but de ce paragraphe est d’étudier le prolongement méromorphe

de s — YM1"2(Q),, &, $), ce qui nous permettra via la formule sommatoire

démontrée dans le chapitre 2 d’étudier le prolongement méromorphe de la
série de Dirichlet s — Z(P;s).

Plus précisément, on établira le résultat suivant :

THEOREME 5. — Sous les hypothéses ci-dessus et pour tout € € [0, o],
la fonction s — Y""2(Q,, ¢, s) existe et est holomorphe dans le demi-
plan {s|Res > o~ 1}.

De plus, cette fonction posséde un prolongement méromorphe a C
avec des péles d’ordres au plus n et contenus dans un ensemble de la forme
S ={oo—k/M | k € N} o1 09 = 0o(R) € Q} et M = M(R) € N* ne
dépendent que du polynéme R.

En outre, il existe A = A(R) > 0 tel que le prolongement mérmorphe
de Y,*1"2(Qe, ¢, 8) vérifie : pour tout &’ > 0, pour tout § > 0 et tout entier
N > 0, il existe une constante D(N, €', 6,e9, R) > 0, ne dépendant que de
N,€',e0,6 et R (donc indépendante de m € Z™ et € € [0,€q]), telle que,
pour tout s =0 + i1 € C tel que 0 > 09 — N et d(s,S) > §, on ait :

erhnz(Qsa¢Eas) < D(Ny 61,5»60,R)
x (1 + 'TlA(ao—a)/e’)eIﬂE(l + |m|A(oo—a)+e')'



SERIES DE DIRICHLET GENERALISEES 451

5.2. Le cas ou le diviseur est i croisements normaux.

Dans la démonstration du théoréme 5, nous allons réduire le cas
général & un cadre plus simple via le théoréme de désingularisation de
Hironaka, qui nous permettra de nous ramener au cas d’un diviseur a
croisements normaux, lequel est traité dans la proposition suivante :

ProposITION 2. — Soient :
ea=(ay,...,a,) EN"" b= (by,...,by) € Z";
e (B1,...,0p) E N*PU(-N*)P avecp < n;

e Be{0}U[1l,400[ et € >0.

\

Soit ¢ : (y,u) — ¥(y,u) une fonction C*° & support compact sur
] —1,1[™ x S"~!, ot S"~! est la sphére unité de R™. Soit g : y — g(y)
une fonction analytique inversible dans | — 1, 1[™ avec |Arg(g(y))| < € pour
tout y €]0,1[™. On pose, pour s € C et u € S"~1 :

F(s;u) = / gyt ganstbn e(B(ac[f1 ---zgp))
11,4-00[™

(g(%a-‘-»%))szp(zll,...,%,u) dz;--- dz,

avec e(t) = e*™. Alors, s — F(s;u) existe et est holomorphe dans le
demi-plan {s | Res > og}, ou

2imt

bj +1
0p := max .
1<j<n aj

Elle posséde un prolongement méromorphe a C avec des péles d’ordres au

plus n, contenus dans une suite de la forme S = {09 — k/M | k € N},
n

ou M = M(a) := [] a; € N*. En outre, ce prolongement méromorphe

J=1
vérifie que, pour tout € > 0, pour tout § > 0 et tout N > 0, il existe

C =C(N,€,6,a,b) > 0 telle que, pour tout s = o+it € C aveco > gg— N
et d(s,S) > 6,on a:

F(s;u) < C(1 + Blal(o=a)te’y(1 4 |7|lalleo—o)+e"y gelrl,

Démonstration de la proposition 2. — Le cas ou B = 0 est facile.
En effet, c’est le cas d’un diviseur & croisements normaux du théoréme
d’Atiyah [1] concernant le prolongement méromorphe de s — F*. On

suppose donc désormais B > 1.
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Pour simplifier les notations, nous adoptons les notations suivantes :

n
— —ajs+b;
o o8 tb .— ]ij J+J;
j=1

e e; sera le j-ieme vecteur de la base canonique de Z™, de sorte que
n
(b1,...,8,) = Zéjej ;
=1

e pour T = (1,...,T5) € R*™, on pose 7! := (:cl'l,...,:c,‘ll);

e B=(B1,...10p,0,...,0) €Z™ et dz = dz;...dz,.

Avec ces notations, on aura :
F(s;u) = / ™% be(BzP)(9(z 1)) Y(z 7 5 u) da.
11,00 »

On a alors deux cas a distinguer.

Premier cas : (f1,...,0p) appartient a (—N*)P, c’est-a-dire §; < 0
pour tout j € {1,...,p}.

On pose 7 = —f3, de sorte que
F(s;u) = / 7% *be(Bz™) (g(z™1)) y(z 7 u) dz.
11,400[™
Comme pour tout = €]1,+o0["
‘w“”“’e(Bz_"’)(g(w_l))sw(x_l;u)l Lsu 7% (0 =Res),
on a que s — F(s;u) existe et est holomorphe dans le demi-plan
{s|Res>a0}, o00= 11£f,s>cn(bj +1)/a;.

Soit maintenant s = o + it € C avec o > 0¢. Adoptons la notation

0]

On a alors, par intégration par parties :

0;

F(s;u) = / g™ *e(Bz~")(g(z™1)) ¥(z 7 u) dz
]1,4o00[™

—as+b+e
= [ (o )elB ) @) e ) da
]1,+°°[n —Qa18 + bl + 1



SERIES DE DIRICHLET GENERALISEES 453

2imy1 B astbry _ IRV
= z e(Bz™7)(g(x z hu)dz
015 — b1 — 1 Jj1 4oofn ( )(g(z™h)) %( )
__..____s —as+b—e; - —1y\s-1
T e(Bz™7 T
a1 — b1 —1 /11,+oo[" ( )_({q( 3)1
o9z HY(z~Hu)dz

/ x—as+b——ele(Bx—’y)(g(x—l))s
Hopeol Br(z~; u) dz.

v
als—bl—l

Si I'on répete cette opération a; N fois pour la variable z1, puis a; N fois
pour chaque variable z; (1 < j < n), on obtient, pour ¢ = Res > oy,
que F(s;u) est une somme finie de termes du type

BeH(s) / z—as+b—Na—a
n a;N n _ - s—r
(ajs — bj — 1+ ) “1oT1" e(Ba™)(g(z™))
s=Lhmd (6w w) da

ol g}(x_l) est de la forme

[1@*9)"

J
avecr, £ € NN[0, |a|N], H € R[s] est de degré < |a|N, o € N, i € N™ vérifie
|p| < |a|N, et, pour tout j,u; € N" et £; € N vérifient |u;| et |¢;] < |a|N.

Maintenant, il suffit de remarquer que, pour tout z € |1, +o0[ ™,

jamert=Ne=ee(Ba) (g(e™)" " (3(e ™)) v u)|
<<N,g,1/) x—aa+b—Na| (g(m—])) s |

<Ngw w—aa+b—Nae|‘r|z-:

car, par hypothese, | Arg g(y)| < € pour tout y € ]0,1[™. D’ou la fonction
51— gmotb=Na—ag(Bg=)(g(z™1)) =T (3(z™1))0*y(z~ 5 u)dz
11,400[ ™

existe et est holomorphe sur {s | Re s > 0o — N} et vérifie dans ce demi-plan
la majoration < n,q elTle.

On rappelle que 0 = max;<;<n(b; + 1)/a;,

M=M(a)=f[aj€N* et 8={ao——Ag—|kEN}.

j=1
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Soit s =0 + i € C avec 0 > 09 — N et d(s,S) > 6. On a alors, pour
tout j € {1,...,B} et tout h € N,

i+ 1
|ajs—bj—1-}-h|=|aj|><’s—b]a+ aﬁ
J J
bij+1 h
=|ale’$—0'o+(0'0— i+ —),
a; a;

Or on a g9 — (bj + 1)/a; + h/a; = £/M pour un entier £ € N; donc

£
lajs —b; = 1+hl = la;| x |s = (00 = - )|

2 |aj|d(s,S) 2 |a;[ 6 > 6,

d’ou, pour s =0 +iT € Caveco > g9 — N et d(s,S) > 6, on a

BPH(s)
o <ara BN (14 frites )
H H(ajs—bj—1+h)
j=1 h=0

LN,a,7,6 (1 + BIaIN) (1 + |7-'|a|N).

Donc, en conclusion, pour tout N > 0, la fonction s — F'(s;u) posséde
un prolongement méromorphe au demi-plan {s | Res > o9 — N} avec des

poles contenus dans S = {op — k/M | k € N} ot M =a;---a, et d’ordres

au plus n. En outre, si s appartient & ce demi-plan et d(s,S) > 6, on a :
* F(s;u) <njaq,s (1+ B\alN) 1+ |,r||a|N)'

Par conséquent, s — F(s;u) posséde un prolongement méromorphe & C
avec des poles d’ordres au plus n contenus dans S. Ceci démontre la
premiere partie du lemme.

La deuxiéme partie découle de (*) en prenant N = gy — o + &’. Ceci
termine la démonstration du lemme dans le cas ou §; < 0 pour tout j.

Deuxiéme cas : 1, ...,Bp sont > 0.

On conserve la notation g = (f1,...,08p,0,...,0). On a alors

F(s;u) =/ 2=+ ¢(BzP)(g9(z 1)) ¥(z 7} u) da.
11,+00[™ ‘
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Comme dans le premier cas, il est facile de voir que, si l'on pose
09 = maxi<j<n(bj + 1)/aj, alors s — F(s;u) existe et est holomorphe
sur le demi-plan {s | Res > gp}.

Soit maintenant s = o + it avec ¢ > 0¢. En intégrant par parties par
rapport & z1, on obtient

F(s;u) = /] T eABR) ) e ) e

e(Bz?P)
2’iﬂ'ﬁlB

- / gastb=Bre (g(¢1)) y(z Y u) B, z
]17+°°[ n

a1s—by+p -1 / —astb—B [ (—1\\"
= : z x
2iwBf; 11,400 (9( ))

Y(z71; u) e(BzP) dz

d —as+b—pB—e; —1y\s-1
+ % BB, /]1 e " (9(z™h)
d1g(z™ ") Y(z ™" u) e(BzP) de

S 8
4+ — / x—as+b—ﬁ—e1 .’L'_l
2’&773,31 11,400[™ (g( ))
81¢(z7;u) e(BzP) de.

En répétant cette opération N(a; + --- + ap) fois, on obtient que, pour
o = Res > ag, F(s;u) est une somme finie de terme du type

Q(S) / —as+b—N(a1+-+ap)B—a —1\\$~T(~/ —1
Y EYRESY RY] x ? z z
(2imBpy)* ]1,400[" (g( )) (g( ))
Fp(z™Y;u) e(BzP) dx
ou r et £ sont des entiers compris entre 0 et N(ay + - +ap), p € N* avec
lu| < N(a1+---+a,), @ € N et g(z~!) est de la forme [ ((‘)“J‘g(a:‘l))ej ot,

K]
pour tout j € {1,...,n}, u; € N* et £; € Navec |u;|,|¢;] < (a1+---+ap)N,
Q € R[s] étant un polynéme de degré au plus N(ai + --- + ap) dont les
coefficients ne dépendent que de a et b.

Maintenant, si ’on pose
b:=b—N(a;+---+ap)B—a,

pour chaque intégrale, on a, par intégration par parties par rapport a 4 ; :
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[, e () (4(a)
11,+00[» o 5
HY(z™ ;u) e(Bz”) dz

= / g—as+b (g(:z:'l))s—r (G(z™1)) 0¥ (z~; u) e(BzP) dz
]1,400["

m—as+5+ep+j s—r
= Op+; = g(z™1)) (g(z1
/]1,+°°[" ™ (—apﬂ’s +bpyj + 1> ( ( )_)1( ( ))
*p(z~;u) e(BzP) dz

— r—s / x—as+l~7—e,,+,- (g(m—l))S—T—l
J1,400["

Gp4jS—bpej—1 1 1 1
Bp19(x™1) §(z™1) O*(z s u) e(BaP) da
1

— 5 I / x—as+5—ep+j (g($_1))3—r
Op+jS — Optj — 1 J]1,+o0["
P Bpri3(z1) O*p(z~ 1 u) e(B2P) dz

1 b s—r
_ / x—as+b-—e,,+,~ (g(z—l)) g(w—l)
11, +o0o0[ »

Qpy;S —b +5 —1
i o oFtertigh(z71; u) e(BzP) dz.

Et si 'on répéte cette opération Nayp, ; fois pour chaque variable x4, on
obtient alors que, pour s € C tel que 0 = Res > a9, F(s;u) est somme
finie de termes de la forme

H(s)
) n—p Gp4; N
(2inB)* 'Hl hl_lo (ap+js — bpyj —1+h)
= =

% / x—as+b——Na—a(g(x—1))3""
11,400[™ o 1 -1
glz™) o*yY(z™"; u) e(BzH) dz

ol

¢ £, sont des entiers compris entre 0 et |a|N;

e a € N*, ue N" avec |u| < |a|N;

o §(z71) est de la forme [] (a“ig(x‘l))ej avec p; € N™, |u;| < |a|N
et £; € N avec |{;| < |a|N;

o H(s) € R[s] un polyndéme de degré < |a|N.

On a les mémes expressions que celles obtenues dans le premier

cas, avec (2¢mB)~¢ & la place de B’. Il est clair que, si I’on majore le
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facteur |2imB|~¢ par 1 (on rappelle que dans le premier cas on a majoré B¢
par BlelN ), la conclusion est la méme et ceci termine ce cas; par conséquent,
la proposition 2 est démontrée. O

5.3. Démonstration du théoréme 5.

La démonstration du théoréme 5 se fait en deux étapes. La premiére
est I'utilisation du théoréme de désingularisation de Hironaka, ce qui permet
de supposer ’hypersurface {Q(y,z) = 0} & croisements normaux dans un
ouvert de R™, donc essentiellement de se ramener au cas ou @ est un
mondme. C’est la deuxiéme étape dont le paragraphe 5.2 fait I’objet. Mais
auparavant, nous allons énoncer la version du théoréme de désingularisation
que nous utiliserons, ainsi que le lemme dans lequel nous préciserons cette
version.

THEOREME de désingularisation de Hironaka (cf. [18], [6]). — Soient
fi,..., fp des fonctions analytiques dans un voisinage V de l'origine
dans R™. Alors, il existe un ouvert X de R™ contenant I'origine, une
variété analytique réelle X de dimension n et une application analytique
propre T : X — X telles que:

(i) 7 induit un isomorphisme entre

(U 5'0) e X\N( U £0),

1<j<p 1<5<p

(i) pour tout & € X, il existe un voisinage B(Z) de &, cartographié par
un systéme de coordonnées locales w = (ws, ..., wy,) centré en I et tel que,
pour tout j € {1,...,b} et tout w € B(%),

fj o m(w) = uj(w)w™

ol o; € N™ et u; est analytique inversible (& valeurs non nulles) dans B(Z).

Ceci étant, on va énoncer un résultat qui nous permettra de préciser
ce théoreme en vue de notre application.

ProposITION 3 (lemme de classification des monémes). — Soient
hi,...,h, des fonctions analytiques inversibles dans | — 1,1[™ & valeurs
complexes et soient 1, . .., ju, des constantes > 0 vérifiant | Arg h;(z)| < p;
pouri=1,...,p et tout x € | — 1,1[™. Soient ol,...,aP € Z". Pour tout
i€ {1,...,p} et tout z € ]1,400[™, on pose :

gi(z) == hi(z7t, ... o)z,
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Alors, il existe des ouverts Vi, . ..,V de]l, +oo[ ™ deux & deux disjoints
et un sous-ensemble analytique fermé N inclus strictement dans ]1,+oo[™
(en particulier de mesure de Lebesgue nulle) tels que :

(i) ]1,+oo["=NU U Vi

1<i<q

(ii) pour tout j € {1,...,q}, il existe un isomorphisme analytique
m;j : ]1,400[® =5 V; dont le jacobien est un monéme (i.e. est de la
forme Jy(n;) = c¢jy{* - - -y~ pour une constante c; # 0),

(iii) pour tout s € {1,...,p} et tout j € {1,...,q}, il existe une fonction
analytique inversible ¢;; sur | — 1,1[™, un multi-indice B € N™ et un signe
€i5 € {—1,1} tels que :

« pour tout y € J1,+00[", on a g;(m;(y)) = Ly (Y1, .., yn )y*IP" 5
e pour tout u € | — 1,1{", on a | Arg 4;;(u)| < p;.
Démonstration de la proposition 3.

Dans un premier temps, on suppose p = 1. Notons

h=h, g=g1, a=a", p=m

pour simplifier. Alors, h est une fonction analytique sur | — 1,1[™ &
valeurs dans {z € C* | |Argz| < u} et, pour tout z € ]1,4o0[",
g(x) = h(z7,...,z; )z ot a = (u,. . .,an) € Z". Quitte & permuter les

coordonées, on peut supposer que :
(851 >0,...,ar >0, Qpy1 <0,...,C¥T+3 <O, Qpyg41 =+ = Qp =0.

On pose t = r + s le nombre de o; non nuls et on proceéde par
récurrence sur t. Pour ¢t = 0 ou 1, le résultat est évident. Supposons le
résultat vrai pour t = n — k > 1 et démontrons-le pour t =n — k + 1.

Sir =0 ou s =0, le résultat est vrai. Supposons donc r,s > 1. On
pose :

Vi ={z €]l,4o00[™; 22" < m'ﬁf{'l'},
Vo = {z €]1,400["; 22 > 2%,
N = {z €]1,400["; 2o = gl* 1]

OnaVinVa=VinN=V,NN=0et VUVUN = ]1,+00[™
En outre, N est un ensemble analytique fermé strictement inclus dans
1, +00[™, donc de mesure de Lebesgue nulle.
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On définit 7y : ]1,+o00[™ — V; par w1 (Y1, -, Yn) = (Z15-..,%n), OU
zi=y; si jEnT+1, =yl g, = Yy Yr+1-

Il est évident que m; est un isomorphisme analytique de |1,+oo[™
sur V1 et que, pour tout y € |1,+00[™, on a

Jy(m1) = |ogga|yorHornl=t

avec @, + |ar+1| — 1 € N, évidemment.
De méme, si Pon définit 7y : |1,+00[™ — V2 par (y1,..-,Yn) —
(11,'1,...,$n), ol
zj=y; sij#ERT+L, Ty =y, yl‘i?"yr,

alors m est un isomorphisme analytique de |1,4o0[™ sur V, et, pour
y €]1,400[™, on a

r 1
Jy(WZ) = |ar| yg+~lHar+1l

En outre, pour tout y € ]1,+o00[™, on a:

n

1 1 1 1 @
(8 Ih(—v""—7—7"'a—) -
9(m)) (1 yloral Yy g Yn/ oy Ui
J’#T
1 1 1
g(ma(y) :h(_,.. _ )
( ) Y1 |a”’1|y yr+1 ]1_[1
J#T+1

donc, pour j = 1,2, g(m;(y)) = hy;(y7", ... ,yz1)y? avec hy; analytique
sur | —1,1{™ & valeurs dans {z € C*; | Arg z| < p1} et le nombre d’indices 4
pour lesquels ﬂf = 0 est k. L’hypothése de récurrence permet alors de
conclure.

Ceci démontre le lemme pour p = 1.

Pour p > 1, il suffit de remarquer que les m; que I'on introduit pour
réduire un des g; ne changent pas la nature des autres g; déja réduits et,
par conséquent, il suffit de refaire la méme chose pour gs et ainsi de suite
jusqu’a gp.

Ceci termine la démonstration de la proposition 3. O
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Remarques concernant la proposition 3.

1) Dans la démonstration du lemme de classification des mondmes
(proposition 3), nous nous sommes limités au strict minimum nécessaire &
notre démonstration. Mais il est évident que ce résultat permet de supposer
dans I’énoncé du théoréme de Hironaka que ’ensemble {a; | 1 < j < p}
est totalement ordonné par ’ordre lexicographique sur N, & condition de
changer le point (i) en

(') il existe un sous-ensemble analytique fermé N C X de mesure de
Lebesgue nulle tel que 7 induit un isomorphisme analytique de X \ 7~ (N)
sur X \ N.

2) La proposition 3 est d’une importance capitale dans la
compréhension de la singularité d’une fonction méromorphe h = f/g au
voisinage de l'origine dans R™; en effet, par l'intermédiaire du théoréme
de désingularisation de Hironaka, on se raméne localement et en dehors de

f7H0)ug™(0) &
fom(w) = a(w)w®, gon(w)=bw)w’

ou 7 est la composée d’un nombre fini d’éclatements locaux par rapport &
des sous-ensembles analytiques lisses, a et b sont deux fonctions analytiques
inversibles et a = (a1,...,a,), 8 = (B1,...,0,) € N*, d’ou localement
ona:

hom(w) = e(w)w”
ou 7 est une modification propre et v = (y1,...,v,) = a — 8 € Z™.

Les v; ne sont pas forcément de méme signe et c’est 14 qu’intervient
la proposition 3 qui nous dit qu’on peut les supposer tous de méme signe
au sens large, c’est-a-dire v € N™ ou vy € (—N)™, ce qui ramene localement
Pétude d’une fonction méromorphe h = f/g & deux situations : h = f ou
h=1/f, ou f est analytique.

Fin de la démonstration du théoreme 5.

On se donne :

e N1 et no € N tels que ny +n2 =n, g 6]0,%[;
une famille (Q.(y, z)) de polynémes de C[X7,. .., Xyn];
ReR[Xi,...,Xn,];
ec>0,a>0et

€€[0,e0]

o : (y,€) — &(y,e) qui vérifie les hypotheéses du théoréme 5.
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Soit € € [0, £g]. Le but de ce qui va suivre est d’étudier le prolongement
méromorphe de

s YIOm2(Q,, e, 8) = / Q7 (1,2)6e ()e((m, z)) dy d.

1-1,1[ ™1 x]1,+00[ "2

D’apres le point (ii) des hypotheses, il existe K > 0 tel que, pour tout
(y,:c) € ] -1, 1[n1 X]1v+oo[n2’

Qe(y,2)

et ceci implique que, si ’on pose
Hs(y’ .77) = Qa(y’ ZE) - R(iL’),
ona H, € C[Xy,...,X,] et

ce qui permet de voir que
ReQc(y,z) 2 (1 - Ke)R(z) et [ImQc(y,z)| < KeR(z),

d’ou :

Ke ) <e
1-Ke '
Quitte & diminuer €y, on peut supposer que, pour tout € € [0,&¢] et tout
(y,z) €] —1,1]™ x]1,+00[™2, on a
|Qc(y,2)| > ReQc(y,2) > (1 -€)R(z) et |ArgQ.(y,z)| < 2,
d’ou, pour tout € € [0,¢&¢], pour tout (y,z) € ] —1,1[™ x]1,+o00[ ™ et tout

s=o0+ir € Caveco > 0,

|Qe(y’ z) e (y) e({m, cc))| < (1—¢e)7° e2el7l
< (1 — E)_Uc_a(xl ce xnz)—aa e2€|'r|

|Arg Qc(y, z)| < Arctg(

(d’apres le point (i) des hypothéses) et ceci permet de voir que, pour tout
e € [0,¢0], la fonction s — Y71:"2(Q,, ¢, s) existe et est holomorphe dans
le demi-plan

{seC|Res>a '}

On fixe maintenant ¢ € [0, o).
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Si on écrit (4 permutation des coordonnées pres) :
I-1,1[™ =J1-1,0[* x [0,1]*
k.
et si on procede aux changements de variable suivants :
] - l’O[k X [0’ 1[! _’]Oa 1[n1,
(Z1y- 1 Zny) = (—F1y ooy =Ty Tt 1y - -« s g )
on voit qu’il suffit d’étudier
8 Y™ (Qe, e, 8) = Q7 °(y, z) ¢e () e((m, z)) dy dz
10,1[ ™1 x]1,400[ "2

qui est définie et holomorphe dans le demi-plan IT = {s | Res > o~ '}.

On fixe s = o + i € II. Par un changement de variable évident, on a

Y7 (Qe, e, 8) = /]0 1 O @ e e(tm,a™)

X (=1)"2(z1,...,2Tn,) 2dydz
avec la notation 27! = (z{,...,z;}) siz = (21,...,2n,) E R,
On pose B = ||m|| et

| e gna-1 sim # 0,
u={ llmll
en, = (0,...,0,1) sim=0.

Pour chaque v € S™2~!, on note L, le polynéme
na
Ly(X1,..., Xn,) = Y _ v X;.
=1

Il existe un entier Ny € N tel que :

R(z)

9 )= ey

pour un B € R[X1,. .., Xp,];

) e —)

(-771 . xnz)No



SERIES DE DIRICHLET GENERALISEES 463

ou en plus, E,,(x) est analytique en v (en fait, il est & coefficients poly-
nomiaux) et

H.(y,x)

3) H.(y,z™') = @1z

ol les coefficients de H. sont C* en ¢ (ceci vient du fait que le degré en z
de H. est majoré par une constante indépendante de £, ce qui permet de
choisir Ny indépendant de €), d’on, si on utilise la version déja citée du
théoréme de désingularisation avec n + 3 fonctions :

fj(y, T) = Zj pour 1< j < ng,
fra+i (Y, @) = y; pour 1< j<ny,
fa+1(y,@) = R(@),
fni2(y,x) = ﬁa(y, ),
fr+3(y,2) = Lu(y, )

et 3 I’aide d’une partition de ’unité, on obtient que, pour ¢ = Res > a~1,
Y mm2(Q,, ¢, s) est une somme finie d’intégrales du type

/ 9 * (w) w* e (||m||h(w; w)w™*) e (w; u) dw
E

ning
ou:
e Enin,={we]-11["|z1(w),...,Zn, (w),
y1(w), ..., Yn, (w) > 0};
e a,bpBel™;
e w— ge(w) et w — h(w;u) sont des fonctions analytiques inversibles

sur | — 1,1[™ et dépendent analytiquement de u;

o w > 1P (w; u) est une fonction C* & support compact dans |—1,1[",
dépendant analytiquement de u et de fagon C* de ¢;

. Qs(y(w)ax(w)_l) = [gg(w)]"lw‘“;

o Lu(o(@)™) = L (0(0)/ (21 (0) ()™ = h(w, uyu?
e pour j = 1,...,n9, on a z;(w) = Ej(w)waj
inversible dans | — 1,1[™ et o/ € N";

ou ¢; est analytique

e pour j = 1,...,n1, on a y;(w) = kj(w) w? on k; est analytique
inversible dans | — 1,1[™ et 87 € N™.
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En outre, d’apres le point (ii) des hypothéses, nous savons que :
Qe (y(w), z(w) ™) = R(z(w)™") (1 + 0()) = lge(w)] " "w™,
R(z(w)™') - +oo quand |[lw| — 0,

d’ol1 @ = a(R) ne dépend que de R et vérifie a € N*",
De plus :

| Arg ge(w)| = | Arg Qe (y(w), z(w) 1) | < 2e.

Comme pour tout j, z;(w) et y;(w) sont des mon6mes & des facteurs
inversibles pres, alors I’ensemble E, ., est réunion finie d’ensembles de la
forme (& des permutations des coordonnées prés)

]=1,0[Fx[0,1[* (k+£=n),
d’ou, en utilisant les changement de variables :
] —1,0[*x]0,1[* —]0,1[™,
(Wiy...,wp) = (—Wi1,y ..y =Wk, Wit 1y - - - s Wn )y

on se raméne au cas oll, pour Res > a7, Y,":"2(Q,, ¢, s) est une somme
finie d’intégrales du type

I(s) = / 92 % (w) w** e (||m|| h(w; w)w ™) e (w; u) dw.
lo,1[»
Pour terminer la démonstration du théoréme 5 on va montrer par récurrence
sur |B| = |B1|+- - - +|Bn| que I(s) vérifie les conclusions de la proposition 2.

¢ Si |B] =0, alors 8 = 0. On effectue le changement de variables
w= (wlv"‘vwn) = T= (131,...,17”) :w—l = (’U)1—1,...,’wn—1)

suivie d’intégrations par parties analogues & ceux de la premiére partie
de la démonstration de la proposition 2 (le cas 8 = (81,...,08p,0,...,0)
appartenant & (—N*)? x {0}""" ) en faisant jouer a h(z;~},...,z,7!) le
role de (xllﬁl' e mnlﬂn|)_1

On voit alors facilement que I(s) vérifie les conclusions de cette
proposition.
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N

e Si |8 > 1, alors 8 # 0 et quitte & permuter les coordonnées,
on peut supposer que (3, # 0. De plus, il est clair (quitte & diminuer
Pouvert sur lequel on prend les coordonnées locales) qu’on peut supposer
w — h(w;u) analytique au voisinage de [—1,+1]" et ne s’annulant pas
sur [-1,+1]" et en particulier elle garde un signe constant qu’on peut
supposer positif (quitte & prendre le conjugué de Vintégrale). Donc par
compacité de [—1, +1]" x Sm2~1:

A = inf _ h(w;u) >0.
we[-1,+1]"
ues§n271
On note aussi

Oh /0wy, (w;u)

K=A+ sup € [A,+00
we[—-1,+1)" h(w;u) | [
uesn2~1
et on pose finalement
A
= -— 1[.

Ceci étant, on écrit alors I(s) = I;(s) + I2(s) ou:

L(s) = / 05 () W Poe(|mi h(w; wyw™P) e (w; w) duw,
10,1[»~1x]0,n[

I(s) = / 05° () w* e mllA(w; wyw™?) e (w; u) dw.
10,1["—1x]n,1(

Etude de I(s).

On effectue le changement de variable wy, — (w, —1)/(1 — 7). Alors,
avec les notations w = (w’, w,) ot w’ = (wy,...,wn—1), on obtient :

I(s) = / 9w s ) ") el do
10,1[™

oua" = (a17' . 7an—1a0)7 b = (b17' e 7bn—170)a /3” = (ﬁla' .o 7ﬁn—170) et

ge2(w) = ge(w', (1 = M)wn + 1) ((1 — n)wn +1n) """,
ha(w;w) = h((@', (1 = n)wy +1);u) (1 = nws + 1),

Ye2(wiu) = (1 =) (W', (1 = mwn +1);0) (1 = nwn +n)"".
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Comme g, 2, hy et 9. 2 vérifient respectivement les mémes propriétés
que g, h et Y. et puisque || = |B] — |Bn] < |0, alors I'’hypothese de
récurrence permet de conclure.

Etude de I1(s).
On fixe w’ = (wy, ..., wn_1) €]0,1[""" et on considére 'application :
Ju'u - Wp [h((wlvwn); u)]_l/ﬁnwn .

Comme pour tout wy, €]0,7], on a

gw’

W wn); )] " [1 _ 0h/0wn((w', wn);w) wn]

= [l Bah((w, wr); )
[R((w', wn);u)] ™ 1/ﬂ"[l—Kn/A]

v

> (', wa);w)] 7" > 0;

alors, wp, — g u(Wn) est C* et strictement croissante sur |0, 7] qu’elle
transforme en |0, g, . (n)[. On obtient ainsi un changement de variable
admissible qui transforme I;(s) en :

Gt (1) b ,
Ii(s) = / (/ 925 (w) w**e([Imllw™P) 1be,1 (w; u) dwn) dw
10,1[»-1\ Jo

ou g1 (resp. 1e,1) vérifie les mémes propriétés que g, (resp. ¥.). De plus il
est clair, vu nos conventions sur h, que pour tout w’ € |0, 1[""1, ona:
1/ﬁn
gw’,u [h w' 77) U’)]
> inf h(w;u) "V = 2p > 0.
21 we[-1,4+1)" ( ) ) Mo
ues™2 !

Avec ces notations, on peut alors écrire I1(s) = I} (s) + I%(s) ou

Il (s) = / 9z1(w) w“”be(Hme_ﬂ) Ve, 1 (w; u) dw
10,1[™—1x]0,n0(

) 9w’ ,u (M) b g ,
IZ(s) = / (/ 923 (w) w***e([mllw™") 9e,1 (w; u) dwn) duw'.
10,1{»=1%Jn

0
Si dans I?(s) on effectue le changement de variable

—To ,
Gw' (M) — Mo

Wy, —
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on se raméne comme dans le cas de I2(s) & une intégrale de la forme :

Ii(s) = A] R w" e (|[m] he(w; wyw ") ge,1,2(w; u) dw

El

e ge,1,2, ho et .1 2 vérifient les mémes propriétés que ge, h et 9. ;
L4 a”= (aly e ,an—lvo)a b”= (bh ey b’n—l’ 0)7 ﬂ”= (:61’ e 7ﬁn—1’0)-

En particulier, on a |3”| = |8|—|8.| < |B| et ’hypothése de récurrence
permet de conclure.

1l ne reste donc & étudier que le terme I} (s). Mais vu son expression,
et si on effectue le changement de variable w, — w,/ny qui transforme
10, m0[ on ]0, 1, on obtient :

I(s) = /] : g;fl(w) was+be(k||m||w_ﬂ) Ye1,1(w;u) dw
0,1["
ol ge 1,1 (resp. e 1,1) vérifie les mémes propriétés que g. (resp. ¥.) et ou
k = mo~Pn est une constante strictement positive. Si on effectue ensuite le
changement de variables

w=(Wy,...,Wn) =T =(T1,...,Tp) =w L = (wi',...,w;}),

on obtient :
I}s) = / G (@) 29 b (kl|ml|2?) P (e u) da
10,1[™

ol g, 1;5, a et b vérifient les hypotheses de la proposition 2 et 5 € Z".

Donc, pour étre dans la situation étudiée dans la proposition 2, il ne
manque plus que ’hypotheése 8 € N™ U (—N)™. Mais la proposition 3 nous
permet de supposer que c’est effectivement le cas. On se ramene donc
exactement a la situation étudiée dans la proposition 2, ce qui permet de
conclure.

En conclusion, la fonction s — Y,?1:"2(Q,, ¢., s) posséde un prolon-
gement méromorphe & C avec des poles d’ordres au plus n, contenu dans
une suite de la forme S = {cro —k/M | k€ N} ot gg = 0g(R) € QY et
M = M(R) € N* et il existe A = A(R) > 0 tel que, pour tout N € N*
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pour tout & > 0, pour § > 0 et tout s = o + i7 € C vérifiant ¢ > 09 — N
et d(s,S) > 6:
[V "2(Qe, B¢, 8)| < D'(N, €', 6,u,¢)
(1 + |T|A(ao—a)+s') (1 + |m|A(ag—a)+e') ee|‘r|‘
En effet, on a vu que a € N*” ne dépend que de R et que les différents
parameétres oo, M et A dans la proposition 2 ne dépendent que de a.

De plus, comme € € [0,&0] et u € S™~! alors un argument de
continuité et de compacité permet de supposer que

D'(N,€',6,u,e) = D(N,€,6)
est indépendante de u et .

Ceci termine la démonstration du théoréme 5. O

6. DEMONSTRATIONS DES THEOREMES 2 ET 3

6.1. Introduction.

Au chapitre 5, nous avons établi un théoréme (théoréme 5) dont objet
était précisément 1’étude du prolongement méromorphe d’un certain type
d’intégrales oscillantes. L’objet de ce paragraphe est donc de justifier que
les intégrales données par la formule sommatoire (proposition 1) rentrent
dans le cadre du théoréme 5. Ensuite, on montrera que la somme (infinie)
des prolongements de ces intégrales existe et vérifie les propriétés requises
pour étre un prolongement méromorphe de Z(P; s).

6.2. Démonstrations des théorémes 2 et 3.

On suppose que P € R[Xj,...,X,] vérifie HyS, avec By € ]0,1] et
€ € ]0, % [ On sait (théoréme 1 et proposition 1) que :
(i) il existe og > 0 tel que s — Z(P; s) existe et est holomorphe dans le
demi-plan {s € C | Res > o¢} et

(ii) il existe By € |Bg,1[ et €1 € |0,&¢[ tels que, pour tout € € |0,&4],
pour tout B € |B;, 1] et tout s € C avec 0 = Res > gp,0on a:

Z(P;s)= Y P™*(m)

meN*n

-y 3 Ze—2w5|h|/

TEG, n1+nz=n heZnr2 [-1,1]™1 x[B,+o0[ ™2
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P_S(B + €T (1) -+ B+ i&‘:l:,-(nl),

Tr(ni+1) — 1€1 (hl), <5 Tr(n) — i5n2 (hn2))
n2
(ie)™ exp (2mi{ glhij(n_,_j) H
X - = dz;--- dz,
H (]_ — e2miB e—27rsa:j)
j=1
ou, pour tout j € {1,...,n2} et tout h € Z"2,
e e sih; >0,
=300l et st ={%, 520

j=1

Maintenant, pour £ € ]0,¢e1[, B € |B,1[, Res > 0y et n1,ny € N avec
ni+ne =mnet T €G,, on pose :

ZT(P,&,B,Tll,nz;s) = E e—27re|h]/

h€Z"2 [—-l,l]"l X[B,—{-oo["z

P_S(B + iECI?T(l), ...,B+ iexr(m),

Tr(ni+1) — €1 (hl)a coeyLr(n) — ienz (hng))
n2
(ie)™ exp (2mi{ glhjwf(nﬂ-) }
X - = dz; - dzg,.
H (1 — e2miB e—21rsz,—)
j=1

On a alors, sous ces conditions :
Z(va)z Z Z ZT(P’EvanhTLZ;S)
TEGy N1+n2=n
et, comme l’action de 7 € Gy induit juste une permutation des coordonnées
dans les intégrales, il suffit de vérifier les théorémes 2 et 3 pour 7 = Id.

On fixe dans toute la suite n; et ny € Navecn;+ne =net B € |By, 1]
et on pose, pour tout € € ]0,51[ et tout s € C avec o = Res > 0y :

Z(P,¢g;8) := Z14(P,e,n1,n2,8) = Z 6_2"51"'/
hezZm2 [—1,1]"1 X[B’+°0[n2

P~*(B +iexy,...,B +iczy,,

Tnyt1 —i€1(h1), .., Tn — €y (Bn,))
(ie)™ exp (2mi{ 3 AjTnts})
X =1 dz;--- dz,.

n
_l_il(l — e2miB e—27rea:j)
J:
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Maintenant, pour tout I C {1,...,n3} et tout j € {1,...,n2}, on
pose :

I_
=

{ e sijel,
— sijé¢l,
M(I)={heZ™ |h;>0si jel et hj<0sij¢I}.
On pose enfin :
Z1(P¢e;s) = (i)™ Z e~ 2melhly; (P, e, h; 5)
heM(I)
oll, pour tout h € Z"2,

Y (P, e, h;s) :=/

[=1,1]"1 x[B,+o00[ "2
P~*(B +iez1,...,B + iexy,,,

Tpy+1 — is{, ey Ty — is,Ilz)
ng

exp (27ri{__21 RjZnij})
= dzy --- dz,

n
ﬁl(l — e2miB e—21r€:c,-)
]:

et on voit bien que, pour démontrer les théoréemes 2 et 3, il suffit de les
vérifier pour les fonctions

s+ Z1(P,e;s) = (ie)™ Z e~ 2 lhly; (P e, h; s).
heM(I)

Pour étudier les Yi(P, ¢, h; s), on va utiliser le théoreme 5. Vérifions
que nous sommes dans les conditions d’application de ce théoreme. On
fixe I C {1,...,n2} et on pose :

R(Xi,...,Xn,) = P(B,...,B,BX1,...,BXn,)
ou la variable B est répétée n; fois. On a R € R[Xq,..., X,,].
Soit ; € |0, %61 [. On définit la fonction
@] —2,2[™x] - 2ep,2e5] — C

par

1
o(y,€) == —+ '
H (1 — e2inB e—27rayj)
j=1
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Il est clair que, pour B € ] By, 1] et quitte & prendre € € |0, %51 [ assez
petit, on peut supposer que ¢ est de classe C* sur | —2,2[™ x | — 2¢y, 25
Enfin, on définit, pour tout € € ]0,ep], le polyndme Q.(Xi,...,Xy)
appartenant & C[X1, ..., X,] par
Qe(X1,...,X,) = P(B +ieXy,...,B+icXn,,
BXp 41 —iel,...,BX, —icl ).

On obtient ainsi une famille de polynomes (Q¢)c¢jo,e;)-

Comme B € |By, 1{C ]|Bo, 1], alors P(z) tend vers l'infini quand ||z||
tend vers linfini, z € [B,+oo[™, P(z) > ¢(z1 - - - z,)%, d’ol, quel que soit
z € [1,4o00[™2 :

R(z1,...,%n,) = P(B,...,B,Bz1,...,Bxy,) > cB"*(z1 - Tp,)“.
On pose alors

QO(ya .’L‘) = R(.’I))

On obtient ainsi une famille de polynémes (Qc)ce(o,¢;] & coefficients C* en
€ et ce qui précéde montre que le point (i) des hypothéses du théoréme 5
est vérifié. Quant au point (ii), il découle immédiatement du lemme 2.2.

Maintenant, nous sommes en mesure de conclure. Nous remarquerons
d’abord que, pour tout € € [0,5], pour tout h € Z™* et tout s € C avec
o = Res > oy,

Y](P,E,h;s):/ P~*(B +iex1,...,B + iexy,,
[-1,1]"1 X[B,+oo[ "2 . T . T
Tny41 — 1€7,. .., Tn — 1€p,)
n2
exp (271'1'{_21 hiZnij})
X o = dz,--- dz,
l—[ (1 — e2miB e—27rsxj)
Jj=1
=B"2/ P~%(B + iey1,...,B +i€yn,,
[F1.117 % [B, ool ™2 Bz —iel,... Bz, — ie,fw)

x o(y; €) exp (27rz'{ i hj:cj}) dydzx
j=1

= B™ / Q- * (v, 2)p(y; ) ™M dy de
[-1,1]"1 X[B,+oo[ ™2

— anyhnlynz (QE’ Des 8)
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avec les notations du chapitre 5. D’aprés le théoréme 5, il existe donc

of = 0o(R) > 0 tel que la fonction s — Y;(P,e,h;s) existe et est

holomorphe sur le demi-plan {s € C | Res > o{}. En outre, il existe
MT = M(R) € N* tel que, si 'on pose ST := {o{ — k/M' | k € N}, alors
s +— Y7(P, e, h; s) posséde un prolongement méromorphe & C avec des poles
d’ordres au plus n et contenus dans S'.

En outre, il existe AT = AY(R) > 0 tel que le prolongement
méromorphe Y; de Y; vérifie, pour tout ¢ > 0, pour tout § > 0 et
tout réel N > 0 :

?I(P, & h; s) KNt b6l R (1 + 'T|A1(00—0)+e')(1 + |h|A1(ao—o)+e’) etlml

uniformément en s € C tel que 0 = Res > o) — N et d(s,ST) > 6 et
ol 7 =Ims.

Maintenant, comme les parties I C {1,...,n2} sont en nombre fini
et R ne dépend que du polyndéme P, de I et de ny et ng, si l'on pose :

A:=sup{AT(R)>0|IC{l,...,n2}, n1+ny=n};
0o :=sup{oé eQy | Ic{l,...,n2}, ni+ny =n};
M := le plus petit multiple commun des M’ et des dénominateurs

des 0§ quand (n1,n2) € N? avec n1 + ng = n et I décrit

I’ensemble des parties de {1,...,n2};
S:={oo—k/M | k € N};
alors A, 09, M et S ne dépendent plus que du polynéme P.

On a alors, pour tout I C {1,...,n2} pour tout couple (n1,ny) € N2
avec ny + ng = n, pour tout € € ]0,ep[ et tout h € Z™ :

(1) s — Yi(P,e,h;s) existe et est holomorphe sur le demi-plan
{s€C|Res>op};

(2) s+ Yi(P,¢,h; s) posseéde un prolongement méromorphe a C avec
des poles d’ordres au plus n et contenus dans S;;

(3) le prolongement méromorphe Y; vérifie que, pour tout & > 0,
pour tout § > 0 et tout N >0

?I(P,E,h; ) KNyt 5. P (1 + |7_|A(00—0)+5’) (1 n |h|A(0'0—CT)+s’) €l

uniformément en s € C tel que 0 = Res > 09 — N et d(s,8) > 6 et ou
7=Ims.
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Maintenant pour I C {1,...,n2} et € € ]0,&p[, nous définissons la
série

Z;(P,e; s) = (ie)™ Z e'z”slh‘?I(P,e,h; s).
heM(I)

Alors il est clair, d’aprés les conditions (1), (2) et (3) que
s — Z1(P,¢; s) est une fonction méromorphe sur C avec des poles d’ordres
au plus n et contenus dans S et qu’elle vérifie, pour tout ¢’ > 0, pour tout
6> 0et tout N >0,

ZI(P, £; 3) <<P,e’,5,ea (1 + |T|A(¢70'—0’)+e’) ee""l

% Z (1+|h|A(ao—a)+e’)e—27re|h|
heZ™2

et ceci uniformément en s € C tel que 0 = Res > g9 — N et d(s,8) > 6 et
ou 7T =Ims.

Mais comme nous savons que, pour Res > op et 0 < e < ¢j :
Z1(P,e;s) = (ie)™ Y e >y (P,e, h;s)
heM(I)

= (ie)™ Z e 2 My (P, e, h; s)
heM(I)

= Z](P,&'; 3)9

on voit que s — VA 1(P, €; ) constitue le prolongement méromorphe cherché.
On conclut donc que :
(i) s — Z(P;s) existe et est holomorphe sur {s € C |Res > op};

(ii) s — Z(P;s) posséde un prolongement méromorphe & C avec des
poOles contenus dans S et dont les ordres sont au plus n;

(iii) le prolongement méromorphe Z(P;s) de Z(P;s) vérifie pour tout
¢’ > 0, pour tout € € ]0,¢&p[, pour tout § > 0 et tout N > 0 :
(*) Z(P; s) KPer s, N (1 + |T|A(00—0)+e’) &&l7l

x Z (1+|h|A(ao—a)+s’) e—2melh|
hezZn2

uniformément en s € C tel que 0 = Res > g9 — N et d(s,S) > § et ou
7=1Ims.
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Ici o9 = o0o(P) est labscisse de convergence de la série de
Dirichlet Z(P;s), oo > 0, M = M(P) € N*, A = A(P) € Q} et
8 = {00 — k/M | k € N} ne dépendent que du polynéme P.

Pour terminer la démonstration du théoréme 2, il suffit de démontrer
que ’abscisse de convergence de Z(P; s) est effectivement un pdle.
Démonstration du fait que oo(P) est un péle de Z(P;s).

Nous notons Z (P;s) le prolongement méromorphe de Z(P;s) a C.
Nous allons procéder par ’absurde.

2r

02 |00 01

o1 —7T

Supposons que I’abscisse de convergence oy n’est pas un point singulier
de Z(P;s). Alors il existe 7 > 0 tel que s — Z(P;s) est holomorphe dans
le disque ouvert D(oyg, 2r). Soit o1 € |0, 00 + 7[. On a alors

D(o4,7) C D(09,2r),

d’olt s — Z(P; s) est analytique dans le disque ouvert D(a1,7) et par suite
développable en série entiere autour de o; dans ce disque, c’est-a-dire pour
tout s € D(oy,7),0n a

+oo

~ 1 ~

Z(P;s) = Z FZ(P; 8)|s=0, (8 — 1)".
k=0 "’

Or, dans le demi-plan {s € C|Res > oy}, on a
~ 1
Z(P;s)=Z(Pis)= Y By

avec convergence uniforme sur tout compact de ce demi-plan, d’oli, quel
que soit kK € N, on a, pour 0 = Res > 0y :

@ ipigy = & gpigy— 3 (CloBPm)
@Z(P, 8) = ‘d’s—kZ(P’ s) = MEZW T (P(m))*
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avec convergence uniforme sur tout compact. En particulier on a, quel que
soit k € N:

4 & _ (g P(m)
o AP Nomos = Gz 2P e = 3 iy

On en déduit donc, pour |s — 01| < 7, la convergence de la série

~ 1 (—log P(m))*
Z(P;s — (s—oy)k e
(Pse) = ,; Rl 2 )

—0 meN*n
“3 Y Loy — g P!
purflep 1 (P(m))7
Mais on a 09 < 01 < 09+, ce qui implique o1 — T < 09, et, par suite,

il existe o2 € R tel que :
o1 —r<og<og<oj.
En particulier, oo appartient & D(o1,7), d’ou, d’apres ce qui précede, la

série suivante converge :

Z(P;oq) = Z Z (01 Z)kM

& ()
Mais, quels que soient k € N et m € N*?,
1 % (+log P(m))*
il — e >
RO o) e 20

montre que cette série multiple est & termes positifs et, par conséquent,
Pinterversion des sommations ne change en rien la convergence. Donc la
série

= 1 (+log P(m))*
2 mel—"z)kw

meN*" k=0
= > - —((01 — 02) log P(m))
meN*n (P(m) i k!
— Z ;e(al—az)log}’(m)
2. By

1
=Y B

meN*n

= Z(P;07)
converge, d’oll o, > 0 qui est 1'abscisse de convergence de Z(P;s), ce qui
est absurde. Ceci termine la démonstration du théoréme 2. O
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Fin de la démonstration du théoréme 3.

Pour terminer la démonstration du théoréme 3, nous aurons besoin
du lemme technique suivant :

LEMME 4. — On définit, pour € > 0 assez petit, z >0 et £ € N :

ge(e,z) ==Y (14 |n|") e 2melhl,

hezt

Alors la somme précédente existe et on a la majoration
9e(e, ) Kzt g-(=+De,

La démonstration du lemme 4 est facile; nous la laisserons au lecteur.

Revenant & la démonstration du théoréme 3 :

On a établi dans ce qui préceéde que, pour tout & > 0, pour tout
€ € ]0,¢ep], pour tout 6 > 0 et tout N > 0:

Z(P, S) <<P’€I’6’£6,N (1 + |7-'A(ao—a)+€’) e€|‘r'

x Z (1+ |h|A(oo—a)+e’) e—2melh|
hezZm2

uniformément en s € C tel que 0 = Res > g9 — N et d(s,C) > 6, d’ou, sous
ces conditions-1a, on a :

Z(P;s) K Pseeh N Gng (e, A(oo — o) +€')(1+ |T|A("°—")+El) eIl
Maintenant, pour o € [g9 — N, 09 +€'/2A], on a
z=A(og—0)+e > %E' > 0.

Donc on est dans les conditions d’application du lemme 4 et par conséquent
on a, pour tout € € |0, &p[ et uniformément en o € [0g — N, 00 +€'/2A4] :

Z(P;s) LPoe’ el N g~ {AlGo—o)te'+1}ns (1+ ITIA(“"”H’E') eIl

Maintenant, comme l’inégalité précédente est valable quel que soit
€ € ]0,&4], nous allons I'optimiser en prenant e = (2/ef + |7|)~! € ]0,€)[.
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On obtient alors, quels que soient ¢’ > 0, § > 0 et N > 0 et uniformément
pour o € [og — N,00 + €' /2A] et d(s,8) > 6 :

Z(P; s) LPse ey, N 1+ |T|A(UO"‘7)+€/+n.

Maintenant, si 0 > gg + &’/2A4, alors
1

Z(P;s) = Z(P;s) = 20

meN*n
et par conséquent :

Z(P;s) < Y. ﬁ« >

meN*n meN*n

1
P(m)a'o+5’/2A

_ ’
KpserepN 1 Kpgerepn 1+ A0 He4n,

En conclusion, pour ¢’ > 0 et N > 0, et uniformément en o > g9 — N,
et d(s,8) > é,ona:
*) Z(P; s) <psen 1+ I,’_lA(ao—a)+5'+n_

On pose B = Aog + 1+ n. On a alors B > 0 et ne dépend que du
polynoéme P. Le résultat précédent peut se reformuler comme suit : quels

que soient § > 0, 01,02 € R avec 01 < 02 et uniformément en s = o + it
tel que o € [01,02], et d(s,S) > 6,on a:

Z(P§ s) Lps,o1,00 1 + |T|_AU+B'

Maintenant, pour conclure, on va utiliser une conséquence immédiate
du théoréme classique de Phragmén-Lindelof (voir E.C. Titchmarsh [17])
qui est le lemme suivant :

LeMME (P.Sargos [14]). — Soit F une fonction holomorphe au
voisinage de H = {s = o +it € C| 0 € Ret 7 > 1}. Soit 0, € R.
On suppose qu’il existe deux constantes A et B > 0 telles que :

(i) pour chaque o1 et o3 € R vérifiant o1 < 03, 0n a :

F(s) € 14 7740+B
uniformément en s = o + it € [01,02] + i[1, +00[;

(ii) pour chaque € > 0, on a F(s) < 1 uniformément en o > 04 + €
et > 1.

Alors, quels que soient € > 0, 01 et 02 € R vérifiant 01 < 03, 0n a:
F(s) € 14 7ACa=0)+e

uniformément en s = o + it € [01,02] + i[1, +00[.

Ce qui termine la démonstration du théoréme 3. O
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7. DEMONSTRATION DU THEOREME 4 ET DES
COROLLAIRES 1 ET 2

Avant de se lancer dans la démonstration du théoréme 4 et des
corollaires 1 et 2, on va rappeler quelques propriétés de la transformée de
Mellin et son inverse. Les propriétés que nous allons utiliser sont contenues
dans le résultat standard suivant et de son complément qu’on pourra
trouver, par exemple, dans P. Sargos [15].

THEOREME (théoréme taubérien). — Soit ¢ une fonction définie
sur Ry, localement & variation bornée, croissante et nulle au voisinage de 0.
On suppose qu'’il existe a > 0 tel que :

(1) pour tout e > 0, on a ¢(t) = O.(t*+¢) quand t tend vers I'infini.

Pour s = 0 + it € C, on pose :

(2) F(s):=s " B(t)t=*" 1 dt.
0

Alors la fonction F' est définie et holomorphe sur le demi-plan {s € C | o =
Re s > a}. De plus, quel que soit ¢ > a, on a la formule d’inversion

c+ioco

®  FBer0ree-0)=5 [ ForE >0

c—1i00

l'intégrale ci-dessus étant convergente en valeur principale.

On suppose que F' posseéde un prolongement méromorphe & C, que
ses poles sont d’ordres < n et contenus dans un ensemble de la forme
{00 —k/M |k € N}, ot gg > 0 et M € N*.

On désigne par (o )k>o0 la suite des poles de s — s~ F(s) rangés par
ordre décroissant.

Pour chaque k € N, on définit le polynéme Qy, € R[X] par la relation
(4) Qk(z) = €7 7" Re 85=0, (s 71 F(s) €°®).
On a alors :
deg Qr = (ordre de oy en tant que pdle de s‘lF(s)) —-1.

On suppose en outre qu’il existe A > 0 tel que, pour tout @ € R et
tout e > 0:

(5) F(s) < 1+ |r|Aeomo)te

uniformément en s = 0 + iT € C vérifiant a <o < oo+ 1let |7| > 1.
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On a alors, sous ces conditions, le résultat standard suivant :

LEMME (complément du théoréme taubérien). — Quel que soit € > 0,
ona:

(6) $(t) = Yt Qu(Int) + O (7047 +%)

k=0
ot m est le plus grand entier tel que oy > g9 — A~ L.

Avec les notations du théoréme 4 et de son corollaire 1, on vérifie
facilement que :

(1) si ¢(t) = Np(t), alors F(s) =s ™ d(t)t="1dt = Z(P;s),
0

(2) si ¢(t) = Vp(t), alors F(s) =Y (P;s).

De plus, les théorémes 1, 2, 3 et 5 montrent que dans les deux cas,
nous sommes dans les conditions d’application du théoréeme taubérien et
de son complément. Ce qui entraine, de fagon évidente, le théoréme 4 et le
corollaire 1. O

Démonstration du corollaire 2. — D’apres le corollaire 1, il existe
p1,A1,0 > 0 et A1(X),B1(X) € R[X] non identiquement nuls tels que,
quand t tend vers 'infini, on a :

Np(t) =t Ai(Int) (1 + O(t™%),  Ve(t) =t Bi(Int)(1 + O(t™?)).

Mais nous savons en plus que :

e p1 = le plus grand podle de s~1Z(P;s), donc de Z(P;s);

e A1 = le plus grand pdle de s~1Y (P;s), donc de Y (P; s).
Nous savons aussi que :

e p1 = 0o(P) = l'abscisse de convergence de Z(P;s) (théoréme 2).
De fagon identique on démontre aussi sans difficulté que

e A\ = 0y(P) = 'abscisse de convergence de Y (P; s).

Donc pour terminer la démonstration du corollaire 2, il suffit de
démontrer que s — Z(P;s) et s — Y (P;s) ont la méme abscisse de
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convergence, c’est-a-dire que oo(P) = og(P), ce qui est vrai. En effet,
comme P vérifie HyS avec un B € |0, 1], alors d’apres le lemme 3, il existe
¢ > 1 tel que pour tout z € [B,+oo[™, on a :

> 15 <

le|<p

ou u est le degré total de P, d’ou par Taylor, pour tout m € N*" et pour
tout 6 € [0,1[™

P(m+0)= Z Me_a<c (ca,rlia—lSI)

0<

P(m) e P(m) a!~ a!
et
P(m) Pm+60-6) 0“P(m +6) (—0)*
O< Bmt8) = Pomtd) 2= Pmid) al

lee|<p

0*P(m+0)|,,
I¥| P(m +6) |(9 se

On en déduit que pour tout m € N*™ et tout § € [0,1[™, on a :
c 'P(m) < P(m + ) < cP(m).
Donc, pour tout ¢ > 0, pour tout m € N*" et tout 6 € [0,1[", on a :
¢ P %(m) < P79(m+0) <P~ 9(m);
par intégration, nous en déduisons que dans [0,+oc] = R, Vo > 0,0n a :
¢ ?Z(P;o0) <Y(P;0) < °Z(P;0).

Donc s — Z(P;s) et s — Y (P;s) ont méme abscisse de convergence,
c’est-a-dire on a 0¢(P) = o¢(P).

Et ceci termine la. démonstration du corollaire 2. O

Un contre-exemple.

Comme nous I'avons déja signalé, la conjecture de L. Ehrenpreis ne
s’étend que partiellement au cas des polynomes qui vérifient HyS. Pour s’en
convaincre, il suffit de se placer en dimension deux (n = 2) et de prendre

P(X1, X2) = X¢ X% € R[ X1, X2),
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ol a,b € N* vérifient a < b. Le polyndéme P vérifie évidemment HoS et un
calcul facile montre qu’avec les notations du corollaire 2, on a

,\=%, Al(X)s((-Z), BI(X)=b/_al___= a

1 b-a
ou ( est la fonction de Riemann.

Mais comme 2z — (z — 1){(2) est une fonction entiére non constante,
il existe deux entiers a et b avec 0 < a < b tels que

b b
s )e@) A
(a ¢ a 7
c’est-a-dire que, pour ce choix de a et b, A;(X) # B;1(X) et par conséquent,
le polyndéme P(X1,X;) = X{X% ne vérifie pas la seconde partie de la
conjecture de L.Ehrenpreis, bien qu’il soit & coefficients positifs, donc
vérifiant HqS.

Remarques.

1) Comme lavait indiqué Ben Lichtin dans [9], le but final de cette
application arithmétique est d’arriver & étudier le comportement quand ¢
tend vers +oo de

Ne(to )= 3 olm) et Velt,,S)= [ pla) da
meZ™NS {z||P(z)|<t}NS
|P(m)|<t

et de voir dans quelle mesure il existe § > 0 tel que :

Ve(t, ¢, S
Np(t,¢,S) = Vp(t,9,5) = O('—E'(te(p—))
quand ¢ tend vers l'infini, ou P € R[Xj, ..., X,] est un polynéme qui vérifie

les hypothéses minimales, ¢ une fonction qui vérifie aussi les hypotheses
minimales et S un sous-ensemble semi-algébrique de R™.

Ce probleme général parait trés difficile et rien n’a été fait jusqu'a
maintenant dans le cas o S est un ensemble semi-algébrique quelconque.
Cependant, dans le cas ol S est de la forme [B, +00[™, quelques succes ont
été emportés et notre travail se situe dans cette lignée.

2) Bien que tous les résultats que nous ayons énoncés dans ce travail
supposent que ¢ = 1, il est facile de se convaincre, en examinant de plus
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prés les démonstrations, que ces résultats restent valables dans le cas ol ¢
est, par exemple, le quotient de deux polynomes vérifiant ’hypothése HpS;
en effet, si 'on pose :

Ne(p,t)= Y o(m),

meN*"
P(m)<t

alors il est facile de voir de la méme fagon que

1 c+1i00 s ds
[Np(p3t +0) + Np(p3t — 0)] = % | Zp(p;s)t e

N =

pour ¢ > 0, ou

Zp(pis) = ) plm)

meN*n P(m)s

et, si ¢ est le rapport de deux polynémes qui vérifient HyS, alors il est facile
de voir que cette série vérifie aussi les conclusions des théoremes 1, 2 et 3,
ce qui permettra de voir que Np(¢p;t) vérifie, de la méme fagon que Np(t),
la conclusion du théoreme 4.

Je remercie vivement P. Sargos, G. Tenenbaum et Y. Varouchas pour

N

lintérét qu’ils ont porté & ce travail et pour les nombreuses remarques
judicieuses dont ils m’ont fait part.
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