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OPERATEURS
PSEUDO-DIFFERENTIELS ANALYTIQUES
ET OPERATEURS D’ORDRE INFINI

par Louis BOUTET DE MONVEL

Le but de cet article est de présenter une théorie des opérateurs
pseudo-différentiels analytiques plus compléte que celle de [1], et
de la généraliser de fagon a englober certains opérateurs d’ordre
infini.

Les propriétés qu'on attend des opérateurs pseudo-différentiels
(d’ordre fini) analytiques sont en gros les suivantes :

1) Un tel opérateur P est un opérateur pseudo-différentiel (au
sens de [3], [6]). En outre il n’augmente pas le support singulier
analytique, autrement dit Pf est analytique dans tout ouvert ol f I’est.

2) Si P et Q sont deux tels opérateurs, on peut définir de facon
raisonnable un composé P o Q, qui est lui méme un opérateur pseudo-
différentiel analytique.

3) Si P est un opérateur pseudo-différentiel analytique elliptique,
il posséde une parametrix analytique (i.e. il existe un opérateur pseudo-
différentiel analytique Q tel Po Q— 1 et Qo P — 1 soient des opé-
rateurs 4 noyau analytique). P a alors la propriété suivante : f est
analytique dans tout ouvert ou Pf I'est (c’est le cas en particulier
si P est un opérateur différentiel elliptique a coefficients analytiques).

On constate alors que P opére aussi sur les fonctionnelles ana-
lytiques réelles (& support compact) : si f est une telle fonctionnelle,
Pf est une hyperfonction (au sens de M. Sato) analytique en dehors
du support de f. Les résultats 1 et 3 valent encore dans ce cas.

Suivant les idées de [5], il est commode de définir ces opé-
rateurs au moyen d’une intégrale oscillante :

<Pu,v>=Q2m™" fj:/ei(x‘y’z) px,y,§ vix) u(y) dx dy dé&
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ol le symbole p (x, y, &) est une fonction analytique qui se prolonge
analytiquement dans un voisinage conique de I’espace réel ol varie &.
11 est alors commode de déplacer le cycle d’intégration dans le
domaine complexe et de le remplacer par un autre, le long duquel
I'exponentielle décroit rapidement. Ceci permet d’utiliser des sym-
boles p(x,y,§) qui croissent plus rapidement que les symboles
usuels, et d’étudier ainsi une classe d’opérateurs “pseudo-différentiels”
d’ordre infini. On dispose pour ces opérateurs d’ordre infini du méme
calcul symbolique que pour les opérateurs d’ordre fini, et plusieurs
des constructions faites pour les opérateurs d’ordre fini marchent
encore pour ces nouveaux opérateurs. Nous ne connaissons cependant
pas pour le moment de condition satisfaisante “d’ellipticité” assurant
dans un cas suffisamment général qu’un opérateur posséde une para-
metrix.

La méthode utilisée permet encore (§ 2.2), sans modifications,
de remplacer I'exposant < x — y, £ > dans la formule ci-dessus par
des fonctions phase plus générales, telles que celles qu’on trouve
dans [5].

On trouvera aussi une théorie des opérateurs pseudo-differentiels
d’ordre infini dans un travail de T. Kawai (a paraitre dans Lecture
Notes, Springer).
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Notations.

On a utilisé les notations usuelles pour les espaces numériques
R”, en particulier pour les multi-indices de dérivation.

@ (£2) est I'espace des fonctions C™ A support compact dans
F() est I'espace des fonctions analytiques sur £

33:,(9) est 'espace des fonctionnelles analytiques réelles a support
compact sur §2

F'(Q) est 'espace des hyperfonctions sur

K, CK), K, (82, K) sont les espaces d’hyperfonctions définis
en (2.1), (2.2)

S(R™) est I'espace de Schwartz des fonctions C™ & décroissance
rapide SH, SHA, SH® sont les espaces de symboles définis en (1.5) ,
1.15).

1. Symboles analytiques.

1. Fonctions poids.
Dans toute la suite, A(r) désigne une fonction vérifiant
(1.1) A(r) est définie pour r = 0, positive, monotone, continue

et pour tout € > 0 on a :

lim e " A@)=0 , lime "A@)= + o

r—>o0 r—>oo
Si A est croissante, il sera parfois commode de la remplacer par :

X(r) = inf M, ¢" avec M, = sup ¢ " A(r)
€e>0 r>0

Si A(O)=1 , donc M_ =1 pour tout e, A vérifie

A +5) < A() As)
(1.2) ~ ~
Apr) < A@)
= ~ o dt e )
[Cependant, [ Log A(t)t—2 peut étre infinic, méme si

dt <
2 <.
2

jlm Log A(t)
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8

Aussi, pour certaines questions, on n’a pas intérét i remplacer A
par Al.

2. Notations.

(1.3) On notera Ce’a Pouvert de C" des vecteurs ¢ = § + in tels
que n* —€ £ +a <.

On notera C. = C___ l'ouvert de C" des vecteurs { = + in
tels que n° —e( + 1) < 0.

Soit £ un ouvert de R” (plus généralement une variété analy-
tique réelle). Si K est un compact de £, K¢ C C” désigne ’ensemble
des x €C” tels que d(x,K) <& (plus généralement, K¢ désigne une
suite décroissant vers K de voisinages complexes de K).

(1.4) On notera K (e) = K* x C, C C” x C” I'’ensemble des couples
X, EC” x C" tels que :

dx,K)<e , n*<e@#E +1)

On notera encore K(e,a) = K x C,.
2
[La matrice de Levy ——— de la fonction Y (¢) = n® —€§* est
of; o;
1—€

fois la matrice identité. De sorte que C, , est pseudo-convexe
si £€<1. KE€),KE,a) le sont aussi si K est pseudo-convexe].

[Pour tout a,C_, contient les points assez grands d’un voisinage
conique de R” dans C". En outre, pour a < 0, ¢’est aussi un voisinage
de 0 dans C". Cest cssenticllement cette propriété qui scrviral.

3. Symboles analytiques.

(1.5) DEFINITION. — On note SH™S, R") et on appelle espace
des symboles analytiques d’ordre A (cf. (1.1)) sur S l'espace des
fonctions a(x , §) analytiques sur S x R", qui vérifient la condi-
tion suivante : pour tout compact K CQ, il existe des constantes
e,c> 0 telles que a(x,§) soit holomorphe dans K(€) (cf. (1.4))
et que

(1.6) la(x, &) < ¢ A(lE]) dans K(E).
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On note SH(Q, R") = U SH* (£, R™) la réunion : ses ¢léments
sont les symboles analytiques.

Si A =(1+r)?, on dira aussi que a est de degré d.

Par abus de langage, nous dirons qu’une fonction a(x , §) est
un symbole analytique pour |& grand si elle est définie et vérifie
(1.6) pour [§] > a(x), ou «a est une fonction continue positive sur
€ : alors pour tout compact K C §2, il existe des constantes posi-
tives £,a,c, telles que a(x, £) soit holomorphe dans K(€,a) et
y vérifie

laCx, O < ¢ AED.

4. Symboles formels analytiques.

Soit a, (x , £) une suite de symboles analytiques.

On suppose que pour tout compact K C £2, il existe € > 0, tel
que les g, soient tous holomorphes dans K(g). Soit enfin A une
fonction comme dans (1.1).

(1.7) DEFINITION. — On dit que la série formelle X a, (x , §) est
un symbole analytique formel d’ordre A si pour tout compact
K C &, il existe des constantes € ,c, A, telles que les a, soient
holomorphes dans K(€) (cf. (1.4)) et y vérifient :

(1.8) g (x, I < c A¥ k! (1 + 1E)7% AQED.

La série formelle £ g, sera appelée symbole analytique formel
si c’est un symbole analytique formel d’ordre A pour une fonction
A convenable. On dira (par abus de langage) que c’est un symbole
analytique formel (d’ordre A) pour & grand si les g, sont définis et
vérifient (1.6) pour |§] = a(x) (o1 « est une fonction continue sur £2).

(1.9) Exemple. — A un symbole analytique a, on associe le
symbole analytique formel Z a, défini par a, = a, a, = 0 pourk > 0.
Dans la suite, nous identifions le symbole a et le symbole formel

qu’il définit.

(1.10) Exemple. — (on suppose n = v). Soit a(x , §) un sym-
bole analytique. Posons

a,(x,§) = Z U (i)a (i,)a alx, §)

!
lof=k &
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Alors £ a, est un symbole analytique formel,

Preuve. — Le nombre de termes dans la somme qui définit «,
est un polynome de k. Il suffit donc de majorer chacun des termes.
On utilise la formule de Cauchy :

(%)a (i)d alx,®) =a!? Qilh™" j/‘ e
lel="c1 + kb

—a,—1 -a,—1  —a,—1 -—a

Lt e et gz g,

qui montre qu'on a (avec |af = k, donc ! <k !)

alx +z,E+¢)

Y/

(%) (o) <SBE> "("’E)’ Sce®hLA+ T AUED

pourvu que € soit assez petit, ¢ et A assez grands pour que
alx +z ,E+ 9
soit holomorphe et majoré par ¢ A(|€]) sur le domaine d’intégration.

(1.11) Nous dirons que deux symboles analytiques formels sont
équivalents et nous noterons X a, ~ X b, si pour tout compact
K C Q il existe des constantes €, A et une fonction A (comme dans
(1.1)) telles que les a, , b, soient tous holomorphes dans K(g) et
qu’on y ait pour tout N
N-1
2 (@, — by)

0

(1.12) < Ak + 1EDTF AQED

Exemples. — (1.13) Soit a un symbole analytique. Alors a ~ 0
si et seulement si pour tout compact K C 2, il existe des constantes
€, ¢ telles que a soit holomorphe dans K(g) et y vérifie :

la(x, &) < c exp — E|§l.

1+ (8l
A

Preuve. — On fait k = [ ] (partie entiére) dans (1.11),
la formule de Stirling montre alors qu’on a :

(1 +
la| < C; exp \— AIEI

). AGED - (1 + gD
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1
si C, est assez grand, dans K(g). Si «. <X » comme

exp (= 1) €1 AGED

est bornée, on a, avec une nouvelle constante ¢
la] < ¢ exp — € |§].

(1.14) Soit a un symbole analytique. On suppose a ~ Z b,,
ou X b, est un symbole analytique formel d’ordre A,. Alors A
est d'ordre A,.

EN

Preuve. — Quitte & remplacer a par a — by, on peut supposcr
by = 0. Puis quitte a décaler les b, et 3 modifier les constantes
¢, A de (1.8), (1.12), on peut supposer qu'on a dans K(€), pour
tous k, N :

bl < ¢ AUk (L EDTETT A UED

a— 2 b | <c AV N A+ EVNTYOAQED

(la fonction A peut étre beaucoup plus grande que A, — sans quoi
il N’y a pas de probléme).

1+ [&

Faisons alors N = [ ] (partie entiere) : il vient :

~N- N-14 1 + k-1
)" Aden +e Y ke (T A

0

al <c N! (] ’;'E'

Dans le second membre de cette inégalité, le premier terme est

a décroissance exponenticlle (d’aprés la formule de Stirling) ; il
—cr

est donc majoré par un multiple de A, (l§]) car lim = 0 pour
r
0

€>0.

. 1+ ¢
Quant au deuxi¢me terme, il cst somme de N = [ AE]

L e L
A = .

termes, tous inférieurs a ¢ A, (1) ( N
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est donc majoré par ¢ A,(l¢]). (En poussant le calcul ci-dessus, on
vérifie en fait sans trop de peine qu’on peut remplacer A par A,
dans Tinégalité (1.12) qui définit Péquivalence a ~ Z b,).

5. Les espaces SH*, SH = U SH”, SH®° = N SH" sont munis
de topologies localement complexes évidentes, pour lesquelles ils
sont complets. (SH et SH® sont nucléaires, SH* ne I'est pas).

(1.15) ProrosITION. — SH® est dense dans SH.

. A .. 1\’(r) .. Y g,
Preuve. — Si a € SH™ et si lim = + oo, on voit immédia-
r—> oo /\(r)
tement que
exp — € &

tend vers a dans SHY quand € > + 0. (On a posé £ = g4+ 8
6. Norme formelle(l).

On suppose ici v = n. Soita = 2 a, un symbole formel. Notons

arasl = | () *’~ a,,(x,z)l.

Soit A(r) une fonction poids comme dans (1.1). On pose
(1.L16) N, (Z g, ,T)=

L Chap (1 F £ Bl AED 2y o gl T 2K+ lal+ 18]

avec

202n)7* k! _
k+la)! &+ 18!

(1.17) Ceap =

Nous laissons au lecteur le soin de vérifier (en utilisant la for-
mule de Cauchy comme dans (1.10)) que Z g, est un symbole
formel analytique si et seulement si pour tout compact K C Q, i
existe une fonction A et des constantes c, € telles que la séric
N, (Za,,T) converge pour x€K , T<Eg€, et que pour x €K
(¢ € R" quelconque) la somme soit inférieure 2 c.

(") Ceci est repris sans modification de [1].
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Pour A = 1, on omettra A dans la notation :
NCE p, D =N, py).

Si Zp,, Zq, sont deux symboles formels, on définit le sym-
bole compos¢ £ r, = X p;, o ¥ q, par

= X O (Y, (Y,

k4 R4 |yl=m v! x

(1.19) THEOREME. — On a
Nap @ ppoZqgp, )Ny, Zpe, Do Ny (2 g, D

(le signe < signifie que le coefficient de T* dans le membre de
droite majore celui de T* dans le membre de gauche).

Preuve. — On a

sl < 0t 7' (”’) (ﬁ') Pic,a 19} 100,070 5]
k+XA4 y =m

a'ta"

g n
d’ou

Naw @ rms D= X g (U+ ED™ AN QR I,y g g T2 el

m.a,p
a _ 2k +lay|+18y]
< 2 #Eazlgzl Ckalﬁl I+ |£|)k+|ﬂll A(IED l'l’kd]ﬂll T ]
kaj B,
Qazﬁg
+ ' — 28lay |+ 18,1
Coaysy (1 + 1EDT 1l A (EN Igggy gyl T 0 12
avec
a8y \ 1l s« B c
(120) go'st = L — () () —Smee

!
7<ﬁ|,a2 '-Y' al B2 cka,B, Q¢12ﬁ2
(Dans la derniérc somme, on a posé

m=k+8+ |yl , a=a +a, = |yl , B=6, + 6, — 7.
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Apres simplification on trouve :

i - X dawn () @) @R (@l

7<‘12 .84

G D=y - G) @ =G

t ET’szn!!y! (%)_l (%)1 <'_ZL!!

il vient finalement

ka6 \ 1Rl 1 1 1 1 =
< 2 ==\l-——-. = =1
#Qa2ﬁ2 3 ( ) ‘Y' 2 ( 0 2}'!)

ce qui démontre le théoréme.

(1.21) COROLLAIRE. — Soit h un symbole (ou un symbole formel)
analytique de degré — 1 (i.e. dordre A = (1 + |§)7"). Alors la
série géométrique £ h" est un symbole formel analytique de degré 0
(i.e. d’ordre A = 1), (les puissances A" sont prises au sens du produit
de composition (1.15)).

Preuve. — OnaNEZ A", T)XZI NG, T).
Or la série N(#,T) converge et n’a pas de terme constant.

En d’autres termes, le symbole formel 1 — A posséde un inverse
qui est encore un symbole formel analytique.

(1.22) Remarque. — Si h est un symbole (formel) analytique
de degré — € avec € >0 (ie. dordre A = (1 + |§))™°), comme
A—h (I+h+h*+--- K1y =1 et comme K est de degré
— 1 dés que k€= 1, le symbole formel analytique (1 — ) est encore
inversible.

7. Construction d’un symbole i partir d’un symbole formel.

(1.23) THEOREME. — Soit Z a, (x , £) un symbole analytique for-
mel, défini pour § assez grand, sur . Pour tout compact K de S,
il existe un symbole analytique a(x , §) défini pour & grand et tel
que a ~ X a, au voisinage de K.
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La preuve repose sur un théoréme de moments de Carleson [2].
Elle figure dans [1] § 2, n° 4, dans un cas un peu moins général.

Notons S, Iespace des suites S = (S,),.,, . telles que
S 2
IsP =3 | ' <.
AP p i

Notons H I’espace des fonctions f(A) holomorphes dans I’angle
|[Im A] < |€ Re A|, telles que e €/ f soit bomée.

(1.24) LeMME. — Pour tout A il existe une constante € > 0 et
une application linéaire continue V = S, - H, telle que avec f = V(8S),
on ait

- P -} oo
— [ N fvax=s,
plv

sup M < sl
lima] <elReal
Preuve, — (Nous reprenons les notations de [2]).
Posons w(X) = exp — 2By, TA].

m
Soit P, (\) = }:, &, N la suite de polyndmes uniquement déter-
0

minés par les conditions :

P est réel ; a >0

m mm

}oo
f_m w() P, (A) P,(\)d\ =0 si m#*n
1 si =n
posons u(z) =B re / — 2iz, pour Im z =2 0 (on choisit la déter-

mination de /' — 2 iz qui est réelle positive sur 'axe imaginaire).
u est harmonique, et u(A) = w(\) pour A réel.

Posons enfin u(r) = B+/2r = sup u(z).
lz|<r
Imz 20

D’aprés Carleson [2], si Q est un polyndme et

\/j: Q2N wd) < 1
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on a

Q@I < €™ |y *® .y =imz ,

La formule de Cauchy implique donc :

r=lzl).

et do

Q(p)(O) 1 Q (reie) el2me
e - <
p! 2 nﬂ rP db ’ 2w ~[n

D’ou, avec

P2 sin 9)'/?

M, = sup rP*'2¢H0 = p + 1)2””

PSS Bey/?2

k :el/21re__1~/." db
n

27 Y-7 |sin 6"
Q(’”,(Q)( k.
p! M,
Il en résulte qu'on a
oo 2 oo
$ P‘i)ﬁ)ll S L
o | P! m=0 |P' M,

On cherche f sous la forme f=w-Z b, P, :

Posons b,, =X «,, i Pp! §,.

On a alors

Yo, < (Lip!? A a, ) (L
m " p »

2

S (APp!*y
<kIsi? Y (J )

Si on a choisi B assez petit, la somme

o -3 (M2

M,

est finie.

p=0 P
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Remarquons enfin que si 9(z) =2 b, P,(2) = Za, zP on a :

~ kk' ISl
a, =Y b,a.  , donc la,|< .
P - m “mp ) Mp
11 en résulte, avec ¢ = kk' IS
1 2 |z|P~12 1 S M
) <C(—+ » <c{— + w(lzh -1
@) <€ (- + VT ™ ) (Mo VET T S )

b
1

= M
Comme —M”—”l est fini, et comme u(z) = B/2]z] < 2B/[zl,
p
la fonction f = e 2B YAl ¢ (\) se prolonge bien en une fonction
holomorphe dans I'angle |im A <€|reX| et y vérifie Pinégalité

IfM) < C IS exp[—e+/TA]
ol C est une constante convenable, pourvu qu’on ait choisi € assez
petit.

Soit maintenant V_ I’espace des fonctions holomorphes bornées
dans Pangle |im t| < € re t.

(1.25) LEMME. — Pour tout A, il existe des constantes € ,c , B
et une application linéaire continue U : S, =V, telle que si g = U(s),
ona:

<CBV | N N!

N-1
lg(t) - XS, "
0

Preuve. — Posons

gy =[ M1y dx=tf e™ f(Ar) dx

Vv _ oo — o0

ot f = V(s) est la fonction fournie par le lemme (1.21). On a alors

N-—1

N-1 P
g0— X s, 17 =1 (2= X # W) ron ax
0 - 0
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L’intégrale converge si |[imt| < ecre t et on a

= 12
g — X g 17" e M a
0o

(N 2N+ D!
cusuII 4 ¢ )\ CUSIBYN T Y.
2N + 1

Fin de la démonstration du théoréme.

Dans ce qui suit, je pose t, =(2 .Ef )2 (je choisis la détermination
positive pour & réel # 0) . Clest une fonction holomorphe pour

limégl < |reél, etonaEfr (1_'_82 pour |im & < € |re &|).

Pour A assez grand, l'application qui i (x, §) associe la suite
Sx,8 = (f a,(x,8)) p=0,1,...
est holomorphe de K(€, R), 4 valeur dans S, et on a lIS(x , £)ll,, < A(l&l.
Posons alors, (V est I'opération du lemme 1.22)
a(x,§ = V(ESkx,¥§, t)

c’est une fonction holomorphe dans K(c, R) et on a

N--1

a(x, &) — ¥ a,(x, )| < C A BY N[z ™

0

qui exprime((1.12))qu’'on a a ~ ¥ q,.

8. Transformée de Fourier des symboles analytiques.

[Dans ce qui suit, on fait » = 0 i.e. il n’y a plus de variable x].

Soit a(f) un symbole analytique, défini pour ¢ grand, de degré
—m (on a donc la(§) <c |&™™ pour |§| =R, |imz| <€ |ref|, siE
est assez petit).

Définissons a par a(§) = ( 0 si (] <R
La) si 181>R
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Soit T, la transformée de Fourier inverse de @ : C’est une
fonction continue et on a pour ¢ € D(R")

(1.26) [ T, pryax = o [ & a®) px) dx d
E1>R
(1.27) THEOREME. — On suppose que  est analytique au voisi-
nage de 0. Alors la forme linéaire a > | T, ¢ se prolonge conti-
nament a l'espace de tous les symboles analytiques.

Pour tout symbole a, T, est ainsi défini comme hyperfonction,
T, coincide dans R" — {0} wec une fonction analytique dans le cone
lim x| < e |Re x| pour € assez petit.

Preuve. — Dans la deuxiéme intégrale (1.26), on va considérer
e”"*a(f) ¢(x) dx df comme une forme différentielle holomorphe
et déplacer le domaine d’intégration.

Soit r un nombre assez petit pour que ¢ coincide pour |x|<r
avec une fonction holomorphe dans la boule complexe de rayon r.

- 2r
Soit x(x) une fonction C~ positive, nulle pour |x| >?, égale

r
élpourlxl<—3—-

Pour ¢t =2 0, posons :

x'=x+itx(x)i

H
X
bel?

g =f+it (8l — R (1 — x(x))

On a alors pour ¢ assez petit (en notant

dx' andE =dx! a...dxL A ...dE)

(1.28) [ T,o = Qo [ [ ¥ a@) o(x) ax' a at'
leI>R

Dans Pintégrale (1.28), on a dx’ A d&' = y(x, §) dx A d§, ol
¥(x , £) est une fonction C~, bornée pour § > R.
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La partie réelle de Pexposant ix’- &' est — ¢]g] + R(1 — x(x)).
On obtient donc, avec

lall, , = sup a(¢) a (1ED"
A
t e

lol, = sup [ lp(x")l dx
t <e®

a2 |fT, o| <Clal,_, ol [ e ® ™ AdED d.

Comme pour tout symbole a, analytique pour |§] > R, on peut
trouver A comme dans (1.1) telle que (cf. (1.15))

ACEDT [exp (— AE - ) at) — a(E")]
tende vers 0 quand A > + 0, uniformément pour [§| < R, t<¢g (si
€ est asscz petit), x € R", la premiére partie du théoréme est démontrée.

En changeant encore le domaine d’intégration dans la formule
(1.18), on voit en outre que si ¢ est nulle au voisinage de 0, on a

fT,,-¢ = fT,,(x) p(x) dx

avee

(1300 T,) = Qm™"f

ix. t ' ]
Jepop €7 a @) dk

x
oll on a posé maintenant § = ¢ + ie (|| — R) I~—~|
x

dt =dE A dE, a - dE,

on a alors aussi pour |Z| < € |x]
>

T,x+2) = @m™"f oo

¢ Y g () df’
ce qui montre que T, sc prolonge en une fonction holomorphe dans

le cone |im x| <& |re x|, ou elle vérifie

(|:—{":—,§|—c)|£|
ITN<C Jiy>r € A (&) d&
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(on a supposé
la(¢) dE'| < @2m)" C Al d
pour E| >R, lim & <glre £]).
Le théoréme est démontré.
(1.31) Si a ~ 0, T, est une fonction analytique aussi au voisi-
nage de 0.

On a alors en effet a(§) < C e cltl pour |§] = R si ¢ est assez
grand, € asscz petit. Comme a est intégrable, T, est la fonction défi-
nie par la formule

T,)=Qm " [ d"%a) dt.

[£>R

[’intégrale converge encore pour |im x| < €.

Nous allons prouver maintenant une réciproque du théoréme
(1.27) :

(1.32) THEOREME. — Soit f (x) une fonction holomorphe dans
le domaine lim x| <€ lre x|, Ix| < €, il existe un symbole analytique
a(§) (qui est en fait une fonction entiére de §), telle que T, — f s0it
analytique au voisinage de 0.

Preuve. — On montrera dans ’appendice de ce numéro qu’il existe
unc fonction g ho&omorphe dans un cone complexe |im x| < €' |re x|

et telle que ¢° Ire x| g soit bornéc dans tous les domaines :

lim x| <¢g'lrex] , |x| >R (R>0)
si on a choisi €' assez petit.

Soit alors g une hyperfonction (cf. [ 8 ]) sur R", égale a g hors
de Porigine ; et soit a(¥) la transformée de Fourier de g (c’est une
fonction enti¢re) :

a(¥) =f e™ 3 (x) dx.

1l s°agit de prouver que a est un symbole analytique (g est la
transformée de Fourier inverse de a). Pour cela, puisque de toute
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facon a est holomorphe au voisinage de 0, il suffit de prouver que
dans le cone |im §| <&’ |re |, la fonction ekl a(§) est bornée pour
tout A > 0.

Or, pour tout A > 0, on peut décomposer g en une somme :
g2=T, +5,
ou T, est une fonctionnelle analytique portée par la boule de rayon

M2. (donc puisque N> N2, IT,(®)I<c ISLIII% e k| = ¢ oMl
X A

— cf. le théoréme de Paley et Witner —),
et S, est la fonction nulle pour |x| < A\/2, égale & g pour |x| > A/2
donc (pour £, n réels)

e—i(f+f‘ﬂ'x) g(x) dx = f e—i(tti’n‘x')g(xr)dxr

x| >a2

dans la deuxiéme intégrale, on pose
A
x'=x — i€ (lxl-—-—)—g—)
27 1§l
L’intégrale converge pour toutes les valeurs de & et 7. Pour
Inl < €'|¢], la partie réelle de Iexposant — i(§ + in) - x' ést

A lEl — € & Ix] + < A ]
- - X X - x 5
2 =5

de sorte qu'on a
q

Ml

SE+mi<e [

Ceci achéve la démonstration.

Soit @ un symbole analytique défini pour & grand.

Soit T, I'’hyperfonction définie par (1.27). Soit g comme ci-
dessus, telle que la fonction ¢ = T, — g soit analytique au voisinage
de 0.

Soit alors a’ la transformée de Fourier de T, — ¢, de sorte que
a' est un symbole analytique (¢’ est méme une fonction entiére).
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On a a ~a', car a —a est la transformée de Fourier de ¢ qui
est holomorphe et bornée dans un domaine complexe C,

(limx|* < glrex]* +¢€)
et on a

(1.33) LeMME. — Si ¢ est holomorphe, bornée, dans C_, la trans-
formée de Fourier de ¢ est holomorphe, a décroissance exponentielle,
dans un voisinage conique de R —{0}.

Preuve. — En déplagant le domaine d’intégration, comme ci-dessus,
on voit qu’on a pour £, téels, £ # 0, |n> <&’ |&?

ot +im) = [ =€ o) ax’

ol on a posé cette fois x' = x — €' (x| + w) él (en supposant €' | u

assez petits) ; d’oll
(5 + i) < e wl] [ el ey g
la derniére intégrale converge, et reste bornée, dans le domaine
complexe |nl < &"18 , 1& > €". (i €” < €.
Combinant ceci avec le théoréme (1.23), on obtient
(1.34) Soit 2 a,(x,§) un symbole analytique formel, défini
pour ¥ assez grand. Pour tout compact K C , il existe un voisi-

nage complexe V de K et une fonction a(x ,§) holomorphe sur
V x C", telle que a soit un symbole analytique, et a ~ Z a, (sur V)

(on utilise ici en fait la version “avec paramétre” du théoréme 1.32).

9. Appendice.

Soit U un ouvert de C*, ¥ une fonction C* sur U telle qu’il
existe une suitc n, € @A(U), avec 0 < g, < 1, e vlad" M 1> < constante
et pour tout compact KC U, on a n, =1 sur K pour k assez grand.

Soit ¢ une autre fonction C” sur . Soit H, I'espace de Hilbert
des fonctions (mesurables) f telles que

178 = [ 1R e <+ oo,
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n
Soit H, T'espace de Hilbert des formes w = w; ‘Ei' telles
1

que
ol = [ @l f) €Y<+ e

Soit enfin T I'opérateur non bomé : H, - H,, défini par d"
(son domaine est I'espace des f €H, telles que la dérivée au sens

des distributions d''f = 235— dz, soit dans H)).
k

D’aprés Hormander ([3], inégalité (4.2.9), page 84) on a :
(1.35) [ (Lo) = 21d"y- wP) e < 21T+l

si w est dans lc domaine de T* et d"'w = 0. On a posé

0% Yy

w, Wy, d"\l/~w=2-£“
Kk

Lo(w) = 2

T Wy

Supposons alors qu’on a pour tout vecteur §

Lo) — 21d"y-§> = 2c g

ol ¢ est une fonction strictement positive sur U.
On alors (comparer au théoréme (4.4.1) de [3]).

(1.36) Pour toute forme S =X S, dz, telle que d'S =0, et

—p12¢

< + oo |

IS 2 jU (2 1S, ")

c

ISI = f IS, P) ¥V < e
il existe g € H,, telle que d''g = S el

el = [ 1gF ' < ISE

(on a en effet f(S -@) eV = (Slw),, < IS, IT*wl, : on peut

donc trouver g € Hy avec ligl, < [SH,, telle que
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[-@) e = (gTrw),,

pour toute w telle que d”’w = 0, dans le domaine de T*. Comme
d"'S = 0, ceci implique d''f = S).

On applique ceci dans le cas suivant : U = C.o est l'ouvert
des z =x + iy tels que ex? — »*> + a < 0.

(de sorte que ¢ ¥ s’annule 2 I'ordre 2 au bord de U, et on est bien

dans les conditions de I'inégalité (4.2.9) de [3]).
Onad'y-£=2@z, - HEx*—y* +a+ 1y €x? —y* +a)”!

(ou on désigne par z, le vecteur de coordonnées (z,), = Ex; + iy,).
On choisit alors

1

(x=rez , y=imz).
__y2 +a) Y

o(z) = —x* + )2 +2Log( 3
EX

De sorte qu’on a :
Lo®) =40 —e)Ex’—y* +ay " &7 + 8IZ, - & €x* —y +a)?
et Lo()) — 21"y -EP=cltf , c=4(1—g)(ex? —»* +a)'.

Soit alors f holomorphe pour |imz| <€ |re z|, |z| < r.

On peut trouver €,a,r,,r, tels que f soit holomorphe au
voisinage de I'ensemble fermé

r, <zl <, s ex2—3y? +a <0

(avec a < 0, de petite valeur absolue, de sorte que U = C.. eost
voisinage de 0).

Soit x une fonction C”, égale & 1 pour |z| =r, et nulle pour
lz| <r,

et soit S=d"(xH=rd'x.

La restriction de S 3 U = C,, est bien définie, vérifie d''s = 0
et on a

ISE = [ (2 18,7 ¥ <C su 17l .

z€Ce g
n<kl<r,
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Soit alors g la fonction fournie par (1.36) : la formule de Cauchy
montre que g décroit comme exp — Alz|> 2 Pinfini ; la fonction
fi =81 — ) f est holomorphe pour Z€C, , , limz| <g'|re z| et
décroit comme g a linfini. Elle différe de f par f, = g — Yf qui
est holomorphe au voisinage de O.

Remarquons que si on choisit pour g l'unique solution de
d"'g =S =d"(Pf) qui est orthogonale 3 Ker d" (ie. 3 I'espace des
fonctions holomorphes de H,), g dépend linéairement et continament
de f. En particulier, si f dépend analytiquement d’un paramétre, il
en est de méme de g (donc aussi de f,) : c’est ce résultat qu’on utilise
dans (1.34).

10. Construction de fonctions poids holomorphes.

Le résultat suivant peut étre utile pour ramener 'étude d’un
symbole d’ordre trés grand & celle d’un symbole d’ordre fini

A< e + ).

(1.37) LeMME. — Soit A(r) une fonction croissante, comme dans

(1.1) (je. lim e A@) = 0 si € > 0). Il existe une fonction entiére
r-»oo

¢ (2) telle que

—ele|

l. e p(2) est bornée pour toutes > 0

2. lp@)] = A(lz]) pour lim z] < |re z]|.

Preuve. — Choisissons (c’est possible) une fonctione (r) qui décroit
et tend vers 0 4 l’infini, et une constante ¢, de sorte que

sh 2 we@?) e™*r)|?

. < _
D Asc 2re@r?) e ™4y
B aow 11
ii) 2 () = <5 pour t=0
n>t
posons alors
o £%(n) z2
(1.37) p@)=ce* I (1 +—l—).
1 n?
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On a :
e?(k) z? £2(n)|z|?
pens fi (50T) 0 (TR -
sh2we(n) |z
= IPM(z)I—————U

2me (n) |z|
ou P, est un polyndme de degré 2n. Comme £(n) tend vers 0 quand
n tend vers I'infini, ceci prouve la premiére partic du lemme.
Par ailleurs, pour |im z| < |rez|, on a :
£2(n) z2
n

.4 4
GO NI M
n

V

I

Comme on a par hypothése

vt (z?) et

4 <12
n>(z? n
donc
4 (1,2 a
(1+ 2R 120 < o
n>|z|2 n*
on a finalement (pour |im z| < |re z|)
e? (Iz1%) 1z1* w e* (I212) Iz1?
penscer m (14 ZEDED) S h () e D ED

n\lzl n n

sh Qm é™*z))|?

27 o™ || = A (1z))

2. Intégrales oscillantes analytiques et opérateurs pseudo-différentiels.

1. Espaces d’hyperfonctions.

Comme au § 1, £ est un ouvert de Iespace numérique R".
Soit K un compact de 2.
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(2.1) Nous notons K(Q ,CK)= 7e'(Q) N #(CK) I'espace des
hyperfonctions(*) qui coincident avec une fonction analytique en
dehors de K.

(2.2) Nous notons I, (82,K) = 36(',(&2) N 3e(K) lespace des
fonctionnelles analytiques réelles @ support compact (dans S2) qui
coincident avec une fonction analytique au voisinage de K.

© Ces deux espaces sont en dualité, de facon naturelle(®) par la
forme bilinéaire -/sl‘z f g définie comme suit : si g€ QCO(SZ , K) est

analytique dans 'ouvert U DK (U C ), choisissons ¢ € ®(U) égale
a 1 au voisinage de K. On a alors o g€®D(U), et (1 —p)g =g — g
est une fonctionnelle analytique 4 support compact dans U — K .

Soit maintenant VC U un voisinage de K dans lequel on ait
@ = 1, et choisissons ¢y €ED(V) égale & 1 au voisinage de K. (1 —y)f
est alors C” dans £, nulle au voisinage de K, si f€ 3 (Q,CK).
Posons Yf=f— (1 — ) f ; c’est une fonctionnelle analytique a
support dans V. On pose alors par définition

@3 re=f - 0—wg+f vrg+ [ a-wr v

ou la premiére intégrale représente la dualité entre fonctions ana-
lytiques et fonctionnelles analytiques a support compact sur CK, la
deuxiéme représente la dualité entre fonctionnelles analytiques et
fonctions analytiques sur V, et la troisi¢me est I'intégrale ordinaire.

On vérifie sans peine que le résultat ne dépend pas du choix de ¢
et .

Ces deux espaces sont munis de topologies localement convexes
qui en font des espaces nucléaires complets, et pour lesquelles ils
sont dual Pun de lautre. La topologie de HK (2 ,CK) est la moins
fine des topologies localement convexes qui rende continue les appli-
cations suivantes :

i) I'application de restriction f > f/CK € 3€(CK)

(®) Pour la définition des fonctionnelles analytiques réclles et des hyperfonctions
nous renvoyons a Particle de M. Sato [9] et 4 celui de A. Martincau [7], ou
au livre de P. Schapira [10].

(*) Quitte 2 choisir une fois pour toutes une mesure de densité analytique et
positive : ici, la mesure de Lebesgue.
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ii) pour toute Yy € A(RQ), égale & 1 au voisinage de K, I'appli-
cation f = ¢ f€ J€' (supp ¢) (espace des fonctionnelles analytiques
réelles portées par le compact supp p).

La topologie de JC (€2, K) est la plus fine des topologies loca-
lement convexes qui rende continues :

iii) Papplication naturelle d’inclusion HQQ(CK) - I, (2, K) (ot
M;(CK) est espace des fonctionnelles analytiques réelles i support
compact dans C K)

iv) pour tout voisinage U de K et toute ¢ € D(U) égale a 1
au voisinage de K, I'application g € #(U) » pg € I (22, K).

Comme nous n’aurons pas besoin de ces résultats, nous laissons
au lecteur le soin de les vérifier. Elles résultent des théorémes géné-
raux de stabilité des espaces nucléaires et ne présentent pas de diffi-
cultés.

2. Intégrales oscillantes.

€ est toujours un ouvert de R”. Soit p(x , £) un symbole ana-
lytique : p €SH(Q , R*). Soit ¢(x, £) une fonction numérique sur
£ x R", vérifiant les conditions suivantes :

(2.4) ¢ est analytique pour & # 0, d valeurs réelles, homogéne
de degré 1 en £ (p(x ,NE) = Np(x, &) si A\> 0), et n'a pas de point
critique pour £ # 0.

On notera S (ou S,) I'ensemble des points x € tels qu’il
n

existe un & ¥ 0 avec 2 10/0&, p(x, £)] = 0 (la différentielle partielle
[}

par rapport a ¢ s’annule). C’est un ensemble fermé (et en fait semi-
analytique, c’est-a-dire défini localement par une famille finie d’iné-
galités portant sur des fonctions analytiques) ; il scra parfois commode
de le supposer compact.

Nous nous proposons de donner un sens 3 I’intégrale

@9 1w = . e pe,pue) dx de

quand u € MD(L2) est analytique au voisinage de S.
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L’intégrale converge bien sip est de degré assez petit (par exemple
Ip(x, &) <c(x) (1 + |£I)d avec d < — n, ou c(x) est une fonction
localement bornée de x). Dans [5] L. Hormander lui donne un sens
quand p est un symbole C”, en effectuant un certain nombre d’inté-
grations par parties. Ici, profitant de [I'analyticité, nous allons lui
donner un sens en déplagant le domaine d’intégration dans le complexe
comme au § 1.8.

Supposons d’abord p ~ 0 au sens de (1.11). Alors Pintégrale
(2.5) converge bien. Comme dp # 0 pour tout £ # 0, et d,p # 0
au voisinage du support singulier analytique de u (puisque par hypo-
thése u est analytique au voisinage de S), il existe deux champs de
vecteurs C”~ pour £ #0 ,

yx, 8 Qx R" >R et 7nx,§) :Q2x R">R",

satisfaisant aux conditions suivantes :

(2.6) i) y(x, &) est nul au voisinage du support singulier ana-
lytique de u, et borné.

ii) n(x , £) est homogene de degré 1 en §.

iii) on a im p(x +tiy , £ + tin) > 0 au voisinage du support
de u, pour ¢ assez petit.

Posons comme au § 1.8
f=x+ity(x, §)
Eo=t+itnx,§
dx'dt' =dx' A---dx' NdE A - - dE!

n

=
I

On a alors pour ¢ assez petit

@7 1, @ = [[our €759 ple, Hux) dx dt

-

Jor €70 pot, By ueeh dx' di

Or le choix des champs de vecteurs y ,n est tel que dans la
deuxiéme intégrale I’exponentielle exp (i p(x’, &) décroit exponen-
tiellement quand & tend vers linfini. Il s’ensuit que [Iapplication
linéaire p > 1, ,(u) (p et u étant fixés) est continue quand on munit
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'espace SH® des symboles a décroissance rapide de la topologie de
’espace SH de tous les symboles. Comme I'ensemble SH® des sym-
boles p ~ 0 est partout dense dans I’espace de tous les symboles
d’aprés (1.15), nous avons prouvé

(2.8) THEOREME. — Si ¢ vérifie les conditions (2.4) et si u € D(S2)
est analytique au voisinage de S, il existe une forme linéaire continue
sur lespace de symboles SH(SL, R"), et une seule : pb 1 b, » @),
telle que pour p ~ 0 on ait

Lo = [[ o €50 pee, b ue) dx dk

Bien siir I%p(u) est l'intégrale ordinaire quand celle-ci converge,
et C’est I'intégrale oscillante de L. Hormander [4], [S] quand celle-ci
a un sens.

Si u est nulle au voisinage de S, on peut choisir y = 0 dans
I'intégrale (2.7) (et la condition (2.6)), et on obtient

I, p) = fﬂ_s f&) ulx) dx

avec
29 f&) = [ 09 pox, ) dk = [, €0 Opes, 8t

La fonction f est analytique dans £ — S, car au voisinage d’un
point x, de £ — S, on peut choisir § indépendant de x de sorte
que lintégrale converge encore dans un voisinage complexe de x,.

On obtient finalement (en supposant S compact), au sens de
la dualité (2.3)

(2.10) 1,,(0 = [ fu

ou f est élément de I'espace JC (2, CK) (définition (2.1)). En parti-
culier pour ¢ et p fixés la forme linéaire u > I, (u) se prolonge
continument a K (2, K).

0.8

(2.11) Remarquons que si p ~ 0 l'intégrale (2.9) converge pour
tout x, et f est une fonction analytique.
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Dans le cas général, 'hyperfonction f définie par (2.10) est
donc une fonction analytique hors de S et dans tout ouvert oll on a
p~0.

Soient maintenant £, ' deux ouverts d’espaces numériques.
Soit p € SH(®2 x ', R") un symbole analytique. Soit enfin ¢ une
fonction analytique pour £ # 0 sur £ x Q' x R”, vérifiant les condi-
tions (2.4), et en outre (en notant x la variable de £, y celle de ',
et £ celle de R™):

(2.12) ld, ol + ld ol et ld,pll + lId ol ne sannulent jamais pour
¢ # 0 (autrement dit pour y (resp. ou x) fixé ¢ n’a pas de point
critique par rapport aux autres variables).

(2.13) S » désignant comme ci-dessus I’ensemble (fermé) des
couples (x,y) de Q x Q' tels qu’il existe un ¢ER", £ # 0, avec
dip(x ,y, §) = 0, les deux projections Sv - Q, Sv, - Q' sont propres.

En séparant le champ y de (2.6) en deux morceaux, 'un paralléle
a Q et nul prés du support singulier analytique de v, I’autre paralléle
a Q' et nul prés du support singulier analytique de u, la méthode
ci-dessus donne un sens a Uintégrale

218) [ D poe,y, b u) vee) dx dy dt

si ueEPR) , vEDE) , et v est analytique au voisinage de
Sw' supp sing u (supp sing désignant ici le support singulier analytique ;
et si Y est une partie de Q',S¢ -Y est I'ensemble des x tels que
(x,y)ES, pour un y € Y).

L’intégrale (2.14) définit ainsi un opérateur linéaire
Q) > K, o)

(espace des hyperfonctions qui sont analytiques hors d’'un compact),
qui a les propriétés suivantes :

(2.15) pour tout compact K' et tout ouvert U’ de Q' s Lop
prolonge continiiment : K (K', U")-> K ,CK) ou UC(K U)
désigne I'espace des fonctionnclles analytiques réelles portées par K,
analytiques dans U’, et ol on a pos¢ K =S - (K’ NnCuU")
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Autrement dit L% p(u) est bien défini si u est une fonctionnelle
analytique réelle a support compact sur £'. C’est une hyperfonction
sur §£2, qui est analytique en dehors de Sw - (supp sing u).

3. Opérateurs pseudo-différentiels.
On suppose désormais = Q' C R”, et on pose

ox,y, ) =<x—y,E>

(de sorte que ¢ vérifie (2.6), (2.12), (2.13) : S, est la diagonale
de  x £2). Dans ce cas on appelle opérateurs pseudo-différentiels
analytiques les opérateurs L,=L,, définis par

(2.16)‘/;z Lw-v=02m™ fffe"<“‘y"> p(x,y, ) vx)

u(y) dx dy dt

ol pE SH(Q x £, R") est un symbole analytique, « et v sont 2
support compact, et v est analytique prés du support singulier (ana-
lytique) de u ; l'intégrale est Pintégrale oscillante du n° 2.

Comme au n° 2,Lp jouit des propriétés suivantes : siu € 3(’.:)(9.)
est une fonctionnelle analytique réelle a support compact, L,(u) est
bien défini ; c’est une hyperfonction analytique hors de supp sing u.

Sip~0, L,, est un opérateur i noyau analytique (continu de
¥, () dans F(Q)).

Les assertions suivantes sont immédiates :

(2.17) Le transposé 'Lp est 'opérateur pseudo-différentiel défini
par le symbole p’ = p(v,x ,— §)

’)
(2.18) Les symboles a—p— et — i(x, — y,) p définissent le méme
k
opérateur.

Les autres propriétés du calcul des opérateurs pseudo-différentiels
analytiques résulteront assez simplement du théoréme suivant :

(2.19) THEOREME. — Soit p = p(x , v, &) un symbole analytique,
On désigne par a le symbole formel (analytique d'aprés (1.10)):

a=Y iy r@enr @y pex,y. B g, =
it
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On suppose a ~ 0 (au sens des symboles formels sur Q x R"” (1.11)).
Alors L, est un opérateur a noyau analytique.

Preuve, — Supposons d’abord que p est d’ordre “assez petit”,
et a ~ 0 au sens des symboles d’ordre assez petit ; c’est-d-dire pour
tout compact K de £ il existe des constantes positives € ,¢ et A
telles que

(220) | 2 a,

v I<N

<c(+EH™N Nt AN

pour (x , §) € K(E)
lpGe,y, 8l <c( + )™ pour (x,y,EEK x K)

ol m est un nombre positif plus grand que n . (K(€) est le domaine
complexe défini en (1.4)),

Le noyau de L, est alors la fonction continue
T, =@m™" [ <52 px,y, 8 at

On sait que T est analytique pour x # y, et il s’agit de prouver
qu’elle I’est encore au voisinage de x = y. De facon équivalente, la
fonction

f,2)=Tkx,x—2)= (27r)*"f e p(x,x —z,§)d

(qui est analytique pour z # 0) est analytique au voisinage de z = 0.

Pour cela écrivons le développement de Taylor de p(x ,x — z, §)
i partir du point (x , x, §) :

px,x—z,8 =N iyt 2 p,(x, &)

ol on a posé p, (x,§) = (3/9y)" p(x,y, &)y = x-

Ce développement converge uniformément pour (x , &) € K(g),
jz| <€, si € est assez petit ; plus précisément, si ¢ est assez grand et
€ assez petit, on a pour (x , &) € KE), |z| <e

D2y p L B <c(+ IEDT™
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Posons

W= X L..= X7 ryx,z,§)

V=N lyI=N

ou les r., sont obtenus en combinant certains termes de la série,
et vérifient Pinégalité

Yolrx,z, 8l < c A (1 +JE)T"

pour (x, &) €K(E) , |z]| < €, si A est assez grand.

De cette fagcon on a
foe,n= Y [ ety px, b di
Iy I<N
+ X [emtan,z, b ak

|vl=N

Majorons les dérivées d’ordre N de f en utilisant cette décompo-
sition. En intégrant par partics on voit que la premieére somme égale

f pi-k h%;N i_7/7! %)1(5%/_)7 p(X,y,E)/yzxsz

et pour x €K, |af = N, on obtient

|( ) fa| = | ap e ) EN i~y a_agy (5%)7 PG %, 6) dg' <

<fc|g| (1 + 1™ N AN NI d<c, N1AV

ol ¢, est une nouvelle constante (indépendante de N).

\ .
Pour la deuxiéme somme py = h) /'e‘z'z 2V r (x,z,%) d§
byl=n *

on obtient, toujours en intégrant par parties, pour x € K¢

’fus(zz) (Z ( ) r.r(x,z,s))dél

az) PN




260 LOUIS BOUTET DE MONVEL

Or pour (x,§) €K(e) , lz| <€, ona Z Ir,|<c AN (1 +|g)™
On en déduit par la formule de Cauchy (cf. (1.10)), quitte au besoin
a diminuer £, et augmenter c et A :

Z

oy N —m~—N
(——) r,’(x,z,E) <cA"N! (1+ &)
lyl-N

ok
G) |

Il existe donc deux constantes ¢, A telles que pour x € K¢,

qui donne comme ci-dessus I’inégalité cherchée <c ANN!

——a b < 'al ] P .
f(x,z)] <c A™ |a]!. Ceci implique
0z

que f est encore analytique au voisinage de z = 0 (et comme dans
tout ce calcul x varie dans un ouvert complexe, f est analytique en
les deux variables x et z).

0<|z1 <eg, on ait

Cas général. — Choisissons pour commencer une fonction entiére
®(§) comme dans (1.37) et posons ¥ = &7,

Soit p,(x,y, ) un symbole analytique équivalent au symbole
formel

Vop= z?.i‘“'/*y! (%)7 w() - (a—i’c)7 px,y,%

(les § 1.7, 1.9, (1.34) assurent I’existence d’un tel symbole, au moins
dans un ouvert relativement compact w C § x £2).

Nous laissons au lecteur le soin de vérifier que si on a choisi ®
assez grande (donc W assez petite) on a

)7:1'""'/7! (gag—)7 (aa—y)7 Py, x,8~0

au sens des symboles formels de degré assez petit ((2.20)). Donc LPn
est un opérateur a noyau analytique.

Soit alors ®(D) I'opérateur différentiel d’ordre infini défini par
d:d(D)e Lpn est encore un opérateur a noyau analytique. Or on

a &(D) o Lp1 = Lp. avec
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22D p'(x,y, 8 =e ™ (D, (™ p,(x,y,¥)

_ v bl ay (Y
o 3) 0® (5) pecnp

La série converge bien au sens des symboles : écrivons en effet
le développement de &

(§) = X a, 11

avec
Y la | r* < A@)
ou A vérifie (1.2) (A() = igf M, €', avec M, = 1).
[ ]

On a alors par la formule de Cauchy

@)

Comme A(s + [§]) < AG) A(E]D), et comme

~

< inf y! A(s+ gD s~
s>0

87
s f €S —|7| — (i l'y'
S &8 \|7|) s
on obtient
) ] < adey vt (5)" e M e,
= |\og k " \ly e>o0 ¢

Comme par ailleurs pour tout compact K C w, il existe € > 0,
c et A tels que pour (x,y, §) EK(€) on ait (d’aprés (2.20))
1 9\ Iyl -m
= G) pl(x,y,s)} <ec A+ g
on voit que la série (2.21) converge absolument :

i-l‘Y‘ (

ké% ) @ - (=) picey.

~ )
v, k V¢

< cA(ED (1 + D™ (2 M, M Am\)_

L% /
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On a aussi, au sens des symboles formels (parce que la série
(2.21) converge bien)

i~
!~ o = ' ' l—— ify Y . i Y
R CRL TR M G e® G ey o

~ @) o [Y(E) o px,y, B

Comme la loi de composition des (classes d’équivalence de)
symboles est associative, et comme le composé (au sens des sym-
boles) de ® et ¥ est 1 (symbole de I'identité), on a en fin de compte
p ~ p'. Et puisque L, est un opérateur a noyau analytique, il en est
de méme de p (on a p — p' ~ 0, donc L, ,- est un opérateur a noyau
analytique). Ceci achéve la démonstration de (2.19).

(2.22) COROLLAIRE. — Pour tout opérateur pseudo-différentiel ana
lytique L, sur 2, et pour tout ouvert w relativement compact dans
Q, il existe un symbole analytique p,(x , £) € SH(w x R") (indé-
pendant de y) (resp. et un symbole p,(y ,£) € SH(w x R") indé-
pendant de x) tel que L, — Lp‘ ~0 (resp. L, — L',,2 ~ 0), ie. L,
et Lm différent par un opérateur a noyau analytique sur w.

Nous allons maintenant composer les opérateurs pseudo-diffé-
rentiels analytiques. Il peut y avoir une difficulté pour faire converger
lintégrale qui définit le composé, et il est commode de tronquer.
On obtient

(2.23) THEOREME. — Soient P et Q deux opérateurs pseudo-
différentiels cnalvtiques sur 2. .Soit w C S un ouvert relativement
compact de Q. Soit p €MD () égale d 1 dans w. Alors I'opérateur
P Q/w est un opérateur pseudo-différentiel analytique sur .

L’opérateur Py Q/w est défini comme suit : soit ueae;,(w)
une fonctionnelle analytique réelle a support compact dans w. Q(w)
est alors analytique hors d’un compact de w, et le produit ¢ Q(u)
est bien défini ; c’est une fonctionnelle analytique & support compact
dans £, et on a supp sing (¢ Q(u)) C (supp sing #) U (supp dy). On
définit alors P ¢ Q/w par

Py Q/w ) = Pp Qu)/w
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P(p Q))/w est une hyperfonction sur w qui est analytique hors
de supp sing u (puisque P(p Q(w)) est analytique hors de

(supp sing u) U (supp dy),
et que supp dy est contenu dans le complémentaire de w).

Preuve du théoréme (2.23)

Remarquons d’abord que le résultat est évident si P ~ 0 ou si
Q~0 ; PpQ/w est alors un opérateur a4 noyau analytique. Le
corollaire (2.22) nous permet (quitte au besoin i diminuer £2) de
supposer que P (resp. Q) est de la forme Lp(x,g) (resp. Lq(y’g) ), i.e. P
est défini par un symbole indépendant de y (resp. de x).

Nous supposerons tout d’abord que P et Q sont de degré assez
petit pour que les intégrales ci-dessous convergent. Q se prolonge
alors ‘““‘canoniquement” en un opérateur continu 6 : D(w) =~ SR
défini par transformation de Fourier :

224) Qu@®=[ e¥tup) qp.Hdy

donc Qu (x) =ffe""<x"y’t> u®) q(y, %) dy d&

De méme P se prolonge canoniquement en un opérateur continu
P : 8(R") = C7(2), défini par

(2.25) Pu(x) = (21r)—"fe"""p(x,£)zi(£) dg

= oy [ < p e, Huw) dy de

(si f est une fonction ou une distribution, nous avons noté f sa
transformée de Fourier).

Nous pouvons maintenant définir 'opérateur composé Po 6 :
dans w il coincide avec l'opérateur de symlaole p(x ’,\’f) q(y, ¥ ;
et il différe de Py Q/w par 'opérateur R = P (1 — ¢) Q, qui a pour
noyau la fonction

(2.26) r(x,y) =

@my 2 [[f <<% 8 (1 — 9(@) g0, m) dE dz dn,
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(cette derniére intégrale doit étre interpretée comme une transfor-
mation de Fourier ou comme une intégrale oscillante au sens de [S]
par rapport a z).

Dans lintégrale (2.26) déplagons le domaine d’intégration dans
le complexe comme en (2.7), en posant

= F+ it Ii:ZI Vv 1+IER
nt=n+it Iz:yl 1+ i

on obtient alors

(2_27) r(x ,y) — (2 ‘”)_2"\[/:/;5]{" ei<x_z,gt>+i<z._ymt>
zeCw
neRn
p(x, &) (1 —¢() q0, n) d¢* dz dn'

(on a repris les notations de (2.7) pour la densité d§¢! dn'). La formule
a un sens et vaut pour ¢ assez petit (p et ¢ sont alors holomorphes
au voisinage du nouveau domaine d’intégration), car x et y sont
des points de w, et comme z parcourt Cw(l — ¢ est nul dans w),
x — z et y — z ne s’annulent pas sur le nouveau domaine d’intégration.
La partie réelle de ’exposant est

—tlx—zl /1 + | — t Iy —zI /1 + |nP <—ct(ezl + [E + )

ol ¢ est une constante (qui dépend de la distance de x et y aCw) ;
de sorte que P'exponentielle décroit exponentiellement par rapport
a I’ensemble des trois variables sur le nouveau domaine d’intégration,
et l'intégrale converge parfaitement, méme si p et g sont des symboles
analytiques arbitrairement grands.

Y

Dans la formule (2.27) on peut permettre a x et y de varier
dans un petit voisinage complexe d’un point de w x w.r(x,y) est
donc une fonction analytique dans w x w, et en tant que telle
dépend continiiment des symboles analytiques p et q.

Par passage a la limite, ceci prouve que dans tous les cas Py Q/w
est un opérateur pseudo-différentiel analytique dans w, qui différe
par un opérateur & noyau analytique de Popérateur de symbole

p(x,E) q(r,§). Le théoréme est démontré, et on a prouvé en
méme temps
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(2.28) Si R est un opérateur pseudo-différentiel analytique sur w,
dont le symbole est équivalent (au sens des symboles formels (1.11))
au composé des symboles de P et de Q, il différe par un opérateur d
noyau analytique de Py Q/w (les notations sont celles de (2.23)).

Terminons cette section en remarquant (cf. [5]) qu’on peut
modifier dans la formule de définition (2.16) la fonction phase
<x —y,§>, sans pour autant changer la classe d’opérateurs ainsi
définie. Ainsi si ¢ est linéaire en §, non nulle pour x # y, égale pour
x voisin de y a

plx,y)=<AKX,y)-x—y,E>

ou A(x,y) est une matrice réguliére a coefficients analytiques, le
changement de variable £’ = YA(x , y) - £ montre immédiatement que
Popérateur L, , défini par

<L, u,v>= (21!)—"‘[[/. e"®rO p(x y, E) vx) u(y) dx dy di

est un opérateur pseudo-différentiel analytique.

I en résulte immédiatement (comme dans [5]) que la classe
des opérateurs pseudo-différentiels analytiques ne dépend pas du sys-
t¢tme de coordonnées qu’'on choisit pour les définir. Ceci permet de
définir les opérateurs pseudo-différentiels analytiques sur une variété
analytique réelle : ce sont des opérateurs dont le “noyau’ est une
fonction analytique en dehors de la diagonale, et dont la restriction a
tout ouvert isomorphe a un ouvert d’un espace numérique R” admet
une représentation intégrale telle que (2.16) (cette propriété ne dépend
pas du systéme de coordonnées choisi).

4. Applications et exemples.

a) Soit X une variété analytique réelle. Les classes d’équivalence
d’opérateurs pseudo-différentiels analytiques sur X apparaissent comme
des endomorphismes du faisceau Sing(X) = %€'(X)/ #e(X) des hyper-
fonctions modulo les fonctions analytiques (deux opérateurs sont
équivalents s’il différent par un opérateur 4 noyau analytique). Si
P et Q sont deux opérateurs pseudo-différentiels analytiques, et R
un opérateur de symbole équivalent (au sens des symboles formels)
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au composé des symboles de P et de Q, 'endomorphisme du faisceau
Sing(X) défini par R est composé de ceux définis par P et Q (grace
a (2.23) et (2.28)). Les constructions des numéros précédents four-
nissent ainsi pour chaque endomorphisme pseudo-différentiel du
faisceau Sing un représentant qui opére effectivement sur les hyper-
fonctions (a4 support compact), défini par des formules intégrales
relativement maniables.

Rappelons pour mémoire le résultat de [1] (qui est un peu géné-
ralisé ici), qui devient trés simple quand on le repense en termes
d’endomorphismes du faisceau Sing(X) :

(2.29) Soit P un opérateur pseudo-différentiel analytique (resp.
ou un opérateur différentiel d’ordre infini d coefficients analytiques),
elliptique au sens que son symbole est inversible (pour la loi de compo-
sition des classes d’équivalence de symboles formels). Si f est une
hyperfonction d support compact (resp. pas de condition de support),
f est analytique dans tout ouvert ou P(f) lest.

(En effet en tant qu’endomorphisme du faisceau Sing, P posséde
un inverse défini (au moins localement) par un opérateur pseudo-
différentiel analytique). Ce résultat s’applique en particulier quand

P est un opérateur différentiel elliptique d’ordre fini & coefficients
analytiques (cf. [1]).

A

b) Opérateurs a coefficients constants.
Les résultats suivants sont faciles :

(2.30) Soit p(¢¥) un symbole analytique. L’opérateur pseudo-
différentiel P(D) transforme une fonctionnelle analytique réelle d
support compact en une hyperfonction analytique en dehors d’un
compact. 1l n‘augmente pas le support singulier analytique

(2.31) Si de plus 1/p(§) est aussi un symbole analytique pour
& assez grand, P(D) est elliptique, et f est analytique dans tout ouvert
ou P(D) f lest.

En particulier si P(D) est un opérateur différentiel d’ordre
infini, elliptique au sens de (2.31), si f est une hyperfonction sur R"

(sans condition sur le support), f est analytique dans tout ouvert ol
P(D) f Pest.
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Y

c) Opérateurs a coefficients variables.

Pour les opérateurs d’ordre fini, la condition habituelle donne
un critére simple d’ellipticité : si p(x, §) est un symbole d’ordre
m (ie. p(x,§) <c(l + |§])" dans un cone complexe), elliptique
au sens des opérateurs d’ordre m, i.e. p~' (x , §) <c(l + |E])™™ dans
un cone complexe, pour § assez grand, alors I'opérateur p(x ,D)
posséde une parametrix. En effet d’aprés le § 1.7, il suffit de prouver
que le symbole de p est inversible (au sens des symboles analytiques
formels). Pour cela on remarque qu’on a

px,Boptx,E)=1—hx,¥,

ou A(x, £) est un symbole formel de degré — 1, donc 1 — A est inver-
sible (en tant que symbole formel) d’apres (1.21).

Dans le cas général, je ne connais pas pour le moment de cri-
tére simple ou convaincant d’ellipticité. Je me contenterai de I'exemple
suivant : soitp = p (¥ , §) le symbole

p(y,8=exp<y,d¢)>

ou ® est un symbole i valeurs dans C*, de degré 1 — O
(e 1§17 @) > 0 pour § - o)

L’opérateur pseudo-différentiel correspondant a p(y , £) est défini
par la formule

PN -—|U~| a
Lu=Y"— o@®" g—zf -

Il a une parametrix, qui est définie par une formule analogue (avec
par exemple la fonction W (¥) telle que les applications § = & — i ®(§)
et £ & — i V(%) soient inverses I'une de I'autre : ¥ est un symbole
de degré 1 — O pour § assez grand). Il est donc hypoelliptique ana-
lytique. Si la partie réelle de ® est non nulle, cet opérateur est d’ordre
+ oo dans certaines parties de R”, d’ordre — oo dans d’autres, ou méme
peut étre partout d’ordre + oo ainsi que son inverse.

FE—i®®).

a!
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