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LES ALGEBRES PARTIELLEMENT ORDONNEES
ET LEURS EXTENSIONS (suite) (*).

Par M. V. S. KRISHNAN.

UNE THEORIE GENERALE DES IDEAUX.

Introduction. — Dans ce Mémoire nous considérons une théorie générale
des idéaux ‘valable dans les « ringoids » commutatifs et associatifs définis
par M. G. Birkoff [1], algébres plus générales que les anneaux commutatifs.
Observant que les idéaux forment une sous-famille des modules, qui forment
eux-mémes une algébre complétement additive avec une base additive formée
par les modules principaux, nous développons une théorie des (éléments) idéaux
d’une algébre complétement additive, avec une base additive finitaire et
réguliere. Les idéaux forment une telle algébre (th. 1). Les notions usuelles
dans la théorie des idéaux d’un anneau commutatif (considérées, par exemple,
par M. W. Krull [3]) sont étendues aux idéaux définis ici: en particulier,
celles d’idéaux premiers, primaires ou semi-premiers, de radical, de m-ensemble
(ensembles multiplicativement fermés) de composants (ay) d'un idéal (a)
définis par les m-ensembles (M), ctc. (§3 et 4). Quand le m-ensemble M =1I,
est formé par les éléments premiers a un idéal premier p, le composant (au,)
qu’il définit est appellé composant isolé défini par p.

Nous montrons qu’il existe toujours des idéaux premiers contenant un idéal
donné a, et en dehors d’'un m-ensemble M qui ne contient pas a, et, parmi
ceux-ci, des idéaux premiers maximaux el minimaux (th. 4 et son corollaire).
Les idéaux premiers minimaux contenant a sont appelés les h-idéaux premiers
de a ('), et les composants isolés définis par ces h-idéaux premiers sont les
composants primaires isolés de a; ce sont, en effet, des idéaux primaires
ayant pour radical 'idéal premier qui définit le composant (th. 7). Les idéaux
premiers maximaux contenant @ et n’appartenant pas au m-ensemble II, des
¢léments premiers a a, sont appelés n-idéaux premiers dea ('); les composants
isolés qu’ils définissent sont les composants principauz de a.

Nous voyons alors que chaque idéal a est Pintersection de ses composants

(") Ceci contient les 2¢ et 3¢ parties d’une thése prisentée pour le Doctorat és Sciences mathé-
matiques, sous le titre : Contribution a l'étude des algébres particllement ordonnées et de
quelques structures abstraites.

(') Ils correspondent aux « hochste Primideale von A » et « niederste Primideale von A »
de M. W. Krurt [3].
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principaux (th. 6). Mais Iintersection des composants primaires isolés de a est,
en général, un idéal & contenant «, appelé le noyau de «. Quand la base
additive de¢ P'algébre donnée contient un élément-unité, un idéal a est égal a
son noyau dés que les /A-idéaux premiers de a sont des idéaux maximaux.
En particulier, quand la base contient non seulement un élément unité, mais
aussi o, si I'idéal o a les idéaux maximaux seulement pour les A-idéaux premiers,
alors chaque idéal @ est égal a son noyau (th. 8). On a aussi une caractérisation
d’un idéal primaire comme idéal possédant un idéal premier comme seul h-idéal
premier et seul n-idéal premier (Corollaire du th. 5).

Cette théorie étend aux « ringoids » commutatifs et associatifs tous les
résullats priacipaux de la théorie des idéaux d’un anneau commutatif sans
conditions de chaines dues a M. W. Krull [3]. Dans le cas particulier d’un
treillis distributif, nous retrouvons les résultats de M. H. Stone [4] qui nous
conduisent a la représentation d’un treillis distributif comme « anneau
d’ensembles » (§8).

2. La M-algébre et ses idéaux. — Supposons que L est une M-algébre, c’est-a-
dire commutative <2 , .)-algébre avec une base additive finitaire A (2), qui

est de plus réguliere : la condition de régularité est
(R) 8<a-+*bdans L, ou de€A et a,b,eLy8<8 +*3, dans L,

pour dy, d, de Atels que ¢, <a, 8, <b.

Alors L posséde un plus grand ¢lément u <u =2. Bi) .
s; e
Un élément a de L vérifiant a.u (= u.a) < a, est appelé un élément-idéal
de L ou lout simplement un idéal de L. On peut évidemment caractériser
aussi lidéal « par la condition : a.d<a pour chaque d€A (ou, encore,
par a.b < a pour chaque b €L).

Tutoniwr 1. — Les idéauz d’une M-algébre L forment une sous-algébre L
pour (Z, l], > et aussi une M-algébre par rapport au méme ordre < et a

méme multiplication (.); la correspondance I(€L)—>1=f(l)= le plus
petit idéal contenant I, est une opération de fermeture et un homomorphisme

de L sur L pour ., .\ et L possede la base A = f(A).
7 P

(*) Voir, partie 1, paragraphe 6.4, Bull. Soc. Math., t. 18, 1950 p. 251. A est un sous-ensemble
multiplicativement fermée de L; chaque élément de L est une somme distributive d’éléments

* .
de A; et une somme Z 3, d’éléments 7,€A est - un élément & de A seulement si & < une
i

*
somme finie Z 3,(r) des (3;) dans L.
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Démonstration. — Supposons que (I;) soit une famille d’idéaux de L. Alors
<271>.u = <2'25>.u =}:(-l,-.u)—<<21,»>;
i i 1] i
(lAI 7g> .u~{ chaque li.u ~ chaque 1i;
i
(L)< (114
i i

(ZEZI)AIL = 7,(17u)-<217,

d’ou
et

L est bien une sous-algébre de L pour (Z I], .), et par conséquent aussi

une (Z , .)-algébre avec méme ordre et méme multiplication que L; et cette

algébre est commutative comme L.
Pour chaque é¢lément [ de L définissons

SfhH=l+ul; f(Hu=(+ulu=lu+luu=I1l(u+uu)=LlLu<f(),

d'ou f(I) est un élgment de L; nous écrivons f(1) =1 Evidemment [ <1; et
si l<meL, alors I=l4+u.l<m+u.m=m (car u.m -(E), d’ou [ est le
plus petit.idéal contenant I. De cette caractérisation, il est clair que la corres-
pondanée I—f(1) =1 est une opération de fermeture.

Soit maintenant (/;) une famille des éléments de L; alors

f<2'll> =2.11+ <2.11).u =2.11+"Z'(11.M)
i i i

i i

=2'(1,+*1,.u)=2'/(1,) dais L,
i i

et dans L, qui conlient f<2'1.~> etles {£(L)]; et

f(l,-.l[) =Ul.li+ (l,‘.l,‘).u = ll.l/'+ l,.l,‘.(u “+u.u)
= (Li+ l.u).(4+ lj.u) = f(I;).f(1;) dans L et dans L,

qui contient f(1.1;), f(&) et f(I;); donc f est un homomorphisme de L sur L

pour (3 ).

Enfin, supposons que A =f(A)=1{f(8)};ea- A est une sous-algébre de L
pour (.)>>A est une sous-algébre de L pour (.). l:z'ﬁi, ol §; €A,
1

pour leLdl=f(l) =Z'f(6,-)=2'<_§,-, ou €A, pour leL; Donc A est
1 1
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une sous-algébre de L pour (.) et une base additive. A étant une base finitaire
pour L,

542 3, ou & 5,eA entraine que 5= f(3), 5;=f(5:), ou 3, 5 €A,

et

s-<s-<2 (3i+u. "')‘Z { (2 ).s,},
AjeA
d’ou

8¢ 2' B+ 2‘ e Buts) 5

r=l...,n s=n-+1,...,m

w8 <u. <Z z(r)) +u. <2 8j(s)- 51(:»)

il en résulte que

r

=2 (u.Si(,-,)-o-‘Z (u.8(5).84(5))
§

r

et

- * . . vﬂ'
d=20+ uB-{Z (i +" . Bj(ry) + Z (3)(s)«Bige) + u.8(5).8is))
r s
—* *
'<2, (Bigr)~+ u.8y(r)) +'2 (uedis))

< Z (8,<,,+u8,(r,)_ 2 8,(,)

r=1,. r=1,.

La base A de L est aussi finitaire. Enfin, <@ +" b dans L, pour'd = f(3) €A
et a, b de L, entraine que § <a—+"b, d’ou 6-(844— 3, dans L, ou §,, d, €A
et 3y <a et dy <5. Il en résulte que

548,+"8y, 61, 85,€A et 8<a, 8.=<b.

A est donc une base réguliére de L.

Donc A est bien une base additive finitaire et réguliere de L, et L est
une M-algébre.

Observons que, le complément relatif (.ou résiduel) ;—z d’un élément b de L
par rapport & un idéal a [déﬁni par x.b-{a@x-{(%), pour tous xeL]
existe toujours : car a@.b < a assure qu’il existe des éléments z vérifiant .6 < a;
et leur somme E.x, vérifiant aussi (2'x>.b :2.(.1:.b) < a, satisfait la
définition de I'élément -

b
Quand a est un idéal et b, ¢, b; des éléments arbitraires de L, on peut vénfer

facilement que )
fz=@=(;§>’ (2&6'>=l‘1(§?>°

i -
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3. Eléments premiers, primaires et semi-premiers. Radical d’'un élément. —
Définition. — Un élément p de la M-algébre L avec base A est appel¢ un :

1° Elément premier, si
(8, 8€h, 34 p, ¥Lp)>8.8Lp ()
2° Elément primaire, si
(8, 8 €A, 8.8'<p, 8 p)>» (8 )< p pour un entier naturel n;
3° Elément semi-vremier, si
(8€A, 37 p pour un entier naturel n)3» §<p.

Evidemment, les éléments premiers sont ceux qui sont a la fois primaires
et semi-premiers.

Définition. — Le radical @, d’un élément a de L est la somme des éléments
de A pour lesquels une puissance intégrale est contenue dans a; c’est-a-dire,

.
arzz d; (:2 8,»), ou ¢} < @, pour un entier n;.
i i

Tutorime 2. — 1° Un élément idéal p de L est un élément premier,
primaire ou semi-premier dans L si, et seulement si, il est un tel élément
dans L (t'zvec la base K); nous appelons alorsp un idéal premier, primaire
ou semi-premier de L.

2° Les éléments semi-premiers de L forment un demi-treillis complétement
additif et une sous-algébre de L pour (II); pour chaque élément a de L,
il existe un élément semi-premier minimal contenant a, dénoté par a, et
appelé Uélément semi-premier associé & a.

3° Pour chaque élément a de L nous avons a;> a,; pour un idéal a de L,
a;= a, = un idéal de L; et pour un idéal primaire a de L, a;= a,= un idéal
premier de L, appelé l'idéal premier associé a l'idéal primaire a.

Démonstration. — 1° Pour montrer cette partie il suffit d’observer que
pour b, ¢ quelconque de L et p de L,
b<p2b<p et b.c.<p=b.c<p.
2° Observons que u est un idéal 'semi-premier de L. Et quand (a;) est une

famille d’éléments semi-premiers de L pour laquelle l'intersection a = I Ia;
X
existe dans L, alors a est aussi un élément semi-premier de L; car

n<a =]]-a1}> 32 < chaque a;)» §<chaque a; 3> §<a;

(*) Les négations des relations =, & sont notées respectivement par <, .
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donc les ¢léments semi-premiers de L forment une sous-algébre de L pour (II)
contenant u. Pour chaque élément a de L la famille des éléments semi-
premiers r;>a est non vide (puisque u est dans cette famille); et Uinter-

section axzrlr; existe dans L I Iri=2aj, aj <chaque r;, et cetle famille (a;)
i i j
est non vide car a est dans cette famille | ; et, d’aprés le résultat ci-dessus, a; est

aussi un élément semi-premier. C’est évidemment I’¢lément semi-premier
minimal > a.
Le plus petit élément semi-premier contenant une famille (non vide) d’éléments

semi-premiers (a;) de L existe, étant égal a a;, on a =2 a;, cette somme étant

i
prise dans L. Donc, la famille d’éléments semi-premiers dans L forme un demi-
treillis complétement additif.

3°*Pouruna €L, § Xa)d <ad>»38 <a,, donc a < a,. D’autre part, a, :2 di,
i

ou 07 <a pour un entier naturel z;; mais @ <a; et 0} <a entrainent que 3} <a,
d’ou §; <a;, puisque a, est semi-premier; donc a <a, <a; pour chaque a € L.
Si maintenant a est un idéal de L, «, en est un aussi; car

ar.d = (2 a,) 5, on &ra,
i
= (E ai>s, ou m-a,
i
=2(s,.a), o (8i.8)ni=dpudn<a.dn<a.usa,
i
d’ou a,.d <a, (chaque d;.d étant, en effet, un des ;); de plus,
n<a, S€AX 3~-<2 (8), ou m<a et BdrieA,

i
.
P Y By ob dyyi<a (la base A étant finitaire),
n=1 sm

r=ty..,m
}’ s<ay,
c’est-a-dire a, est semi-premier; a,>~ @ et a, semi-premier entrainent que a, > a,
aussi; donc @, = a,= un idéal (> a) quand a est un idéal.
Enfin, supposons que a soit un idéal primaire; a,= a, est un idéal >~ a; et
pour d;, 9, €A,
8.8 <kar(= ay), Sy flar P (81.02)'<a, 8{'<{’a pour aucun entier naturel m,
> d1.03<a, ¥iqa,
Y (83)¥<a pour un entier v, a étant primaire,
>» (3:2)"={a pour un entier (n.v),
}’ 51"<ar;

donc a,(= a,) est un idéal premier de L}~ a pour tout idéal primaire a.
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4. Les m-ensembles et des composantes qu’ils définissent. — Pour un élément

arbitraire a de L nous voyons que 'ensemble S, = { b }s4a,1e1 a les propriétés
V(Sa)cSacV(SanA) (4)  cest-a-dire csb, beS,drce S,
et chaque b €S, est > un 0 de A dans S,.

Si nous disons qu'un élément b de L est premier & l’élément a quand il exisle
au moins un élément § de A tel que 6 <5, % existe dans L, et % <a, alors I'en-
semble II, des ¢léments de L premiers a a satisfait aussi aux conditions :

V(Illp)cll,cV(llanA).

Un ensemble non vide M d’¢léments de L est appelé un m-ensemble de L
si VIM)cMcV(MnA) et MMcM (c'est-a-dire M est multiplicativement
fermé).

Observons, par exemple, que pour un élément premier p, S, est un m-ensemble

(et inversement).
Pour un idéal @ de L, un m-ensemble M de L définit un M-composant ay, qui

est I'élément de L vérifiant ay= Z (;) (la somme étant prise dans L), ou les
é;€

compléments relatifs (;) existent comme nous I'avons déja remarqué, par rapport
i

al'idéal @. On a évidemment aussi :

ay = 2 8, ol 8;.8;~<a pour au moins un 3;€M,
i
et
' (€A)<an)»d'.8; <a pour un 3;€ M.

(A éiant finitaire et M multiplicative).
Il en résulte que ay est aussi un idéal > a; car pour chaque d de A,

ay.s = (Z'a,').s =2'(a,'-.a>, on 3).5,<a
j i
etdonc 9} .99; <a.d <a pour un 3; € M; les (8;.3) sont donc quelques-uns des (9} ),

et ay .0 <ay; donc ay est idéal; de plus a -<-;—’l ~ay pour 8;€, M donc a < ay.

Lemme 1. — 1’ aeMzay=u<ayeM.

2° 8¢ M est le plus petit m-ensemble contenant deux m-ensemble M, et M,,
alors (ay,)x, = (@u,)u,= ax-

3° Pour un idéal a del.u, W, est un m-ensemble et W, c S.(mais
ﬂ,/:L¢Su:0).

(*) V(X) pour un sous-ensemble X d’un ensemble K partiellement .ordonné, a ¢été défini dans la
partie I par V(X) = {y )),,_“n r€X, yek.
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4° Le méme M-composant ay(£ u) de a peut étre défini par plusieurs
m-ensembles; parmi ceuz-ci il y en a un mazimum M* =1, et I, > 1I,.
Démonstration. — 1° Montrons quec e M»ay=uayeM>P»aecM.
SiaeM, a3, (dieMna), ‘% = u, car pour chaque d'de A, ¢'.3; X8 .a <a.;
donc ay> é—ll = u, c’est-a-dire ay = u.

Si maintenant ay=u, alors ay(=u)€M, car le m-ensemble M étant non
vide VMcM>» ueM.

Si, enfin, ay€M, il existe un € (AnM) tel que § <ay; c’est-a-dire e M
est 8.9; <a pourun §;€M, d'ou d.5;eMetaeM.

2° Observons que M=V {§;, 9}, ;.9}} ou ;€ (MinA),d; € (M.nA).

Donc

3 (amy,) > 3.3<aw, pour un §;€(ManA),

8.3;.8;<a pour un 3;€(MznA) et un 3;€(MinA),
3.(8;.3)<a, pour un (3;.3;)€(MnAa),

3L an;

YV Y

d’autre part

3<ax > 3.3;<a ou 3.8/<a ou 8.5;.5;<a pourund;€(MinA) 3 e&(M:na),
> 8<an <(am)y, ou 3.3}<a<ay, ou 3.3~ aw,
> 3= (an,)n,;

Donc ay= (ay,)x, et, par symétrie, ay = (ay, )y,
3° Nous avons déja montré que VII,cIl,c V (II, n A). Il reste donc a4 montrer
que I, cII,. Alors, si b, ¢, (de L) sont dans II,, il existe des éléments oy,
3, de A tels que 8, <b, 9, < ¢; ;l <a et6E < a; donc
1 2

(b.0)>=(31.82),  (3r.82)eA et m%:(i)-{%-{a,

2

d’ou (b.c)€ll,; donc I, est un m-ensemble,
bé&Sietd<b I bla, 8<b > 3<a > %:u{a

(par hypothése); donc b &S, > b&1l,, d’ou I, cS,.
Pour Y'idéal u de L, on a évidemment Il,= L et S,= o (I'ensemble vide).

4" Obscrvons d’abord que M*=1I,, est un m-ensemble quand M est un
m-ensemble et ay > u, d’aprés le dernier résultat.
Voyons que d'unc part

a< a,\x} e, >1,,
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car
a L, , a
5@ V=G P ¥ean, $<a
> 8’.6.80-<a,%-<a, pour un 3, €M,
> 8'.80-<%-<a, pour un & €M,
> 8’-{% pour un 3 € M,
P V<5 <an;
0
c’est-a-dire

%-{a}» a—;{au, donc S€ll,>»d€ll,,, d'on I, cllg,.

D’autre part, on a aussi McII,, = M", car

3eM, 5'4‘%‘ » ¥.5<an, deM,

> &.8.80<a, 8, 8 et 8.5eM,
}’ < ay,

c’est-a-dire

ay

seM > %—-_(aM%BEH,,..
Donc M" est un m-ensemble contenant M et II,; finalement
que ay = ay..
D’une part, M étant contenu dans M*
a a
=3 E< S o
3;eM*

8;eM
d’autre part,

3<aw 8.8 <a pour unde(M nA),
»o.8<a<an, ou ¥ €ll,,, donc z—?f < am,

P =<,

montrons

Le m-ensemble M*=1I,, étant défini par le composant ay (et non par M),
il s’ensuit que. M" est le méme pour tous les m-ensembles (M;) pour
lesquels ay,=ay et M*>M; pour chacun de ces m-ensembles (de méme
que M'>M); c’est-a-dire M* est le plus grand m-ensemble définissant

le M-composant donné ay.

Tutorime 3. — 1° Ur idéal q de L est primaire si, et seulement si, S, c1l,,

(g~ étant le radical de q);

2° Un idéal p de L est premier si, et seulement s S,=11,,;
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3° Soit p un idéal premier et a un idéal quelconque; si a, désigne ay,
alors
pra=prap.

Démonstration. — 1° Nous avons déja vu que le radical ¢, d’un idéal
primaire g est premier. Alors si b (de L)€S,, on a 6 <g,. donc il existe un
élément 8 de A tel que 8 < b, <4 q,, donc "< g, (¢, étant premier) pour aucun
entier n; mais ¢ < ¢,, donc 8" ¢ pour aucun n. Or, ¢ est un idéal primaire;
donc 9.9' < ¢ (et 8" < ¢ pour aucun n) entraine que &' < ¢, c’est-a-dire

3'—{%}»8'-{(1, ou g-<(], ou §<0.

Il en résulte que b est premier a g, ou bell,. Donc S, cIl,, quand ¢ est
idéal primaire.

Inversement soit S, cII, pour un idéal ¢; alors,

5, 9€), g, d4g » ¥<L, w4y,
> 1<a,
> o,
> 54S,,
> <9

> 8= ¢, pour un entier n;
donc g est primaire.
2° Un idéal premier p est aussi un idéal primaire et plus p satisfait p = p,;
donc, d’aprés 1°, nous avons : S, cII,. Mais 'inverse I, c S, est vrai, quel que
soit I'idéal p. Donc S,=1I, pour un idéal premier p.
Inversement, soit p un idéal pour lequel S,=1I,; S,=1I,== un m-ensemble
(lemme 1, 3°), d’ou

Si<flp, Bdlp P &, 82€8, I 8.8:€5, » &0 p;
donc p est un idéal premier.
3° Soient p un idéal premier et @ un idéal quelconque; alors
ap=XpPa(<ap)<p, ol ap=ap.
D’autre part,

a<p, §<a,y a<p, 3.3'{a, pourund e€ll,=S,,
»a<p, E<a, L,
»8.5<p,  FLp,
3»3<p, p étant premier;

c’est-a-dire @ < p > a, < p aussi.
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5. L’existence des idéaux premiers contenant un idéal donné.

Tutorime 4. — S¢ a est un idéal de L et M un m-ensemble de L tel
que a&M, alors :
1° il existe un idéal mazimal p »~ a et €M et p est un idéal premier;

2" il existe un m-ensemble mazximal M*'>M tel que a¢M'; pour
chaque d & (M* nA), il existe un &' € A tel que 8.8 < le radical a, de a.

Démonstration. — 1° L'ensemble (B) des idéaux b de L vérifiant b> a
et b&M est partiellement ordonné comme sous-ensemble de L. Chaque

chajne (0;) dans B pesséde une borne supérieure dans B; car la somme s =Z'b,-

dans L est un élément de B : d’une part s> b;> a el, d’autre part §€A4,
6-{5——\ b; entrainent que 6-{.9_\ b; _Z 2 i) remplacant les &; de L

au moycn d’éléments de la base ..\, celte b'\se élanl finitaire, il en résulte

que 8 < une somme finie §;;,y des &;;, ou chaque 8;; < un b;; les b, étant
totalement ordonnées, il existe un élément maximum parmi les b;;,) associés

ainsi aux o;j), et cette b;j, contient la somme des 3;j, et donc aussi & et 3;
il en résulte que 0§ M (car b;j,)&M par hypothése); ceci étant vérifié pour
chaque d(de A) <5, il s’ensuit que s¢M, donc s€B. Par le lemme de Zorn
nous voyons donc qu’il y a les éléments maximaux (p) dans B; c’est-a-dire p > «,
pe&M, et p'<p, p'> p>>p €M. Un tel idéal p de L est premier; car
31, S€A, 8, <€ p, dadkpP(Bi+*p)eM, (3+*p)eM,

3 (3+*p).(3s+*p)eM,

P @18+*p) > (i +*p).(Ba+p) e (Bi+*p).(Ba+*p)eM,

3 (8,.3:4+*p)eM,

> (5.8) = 5.5 p.

I 81,82 p.

2° Considérons ici la famille & des m-ensembles (M;) de L tels que McM;

et a¢M; cette famille est un ensemble partiellement ordonné par la relation

d’inclusion (¢ ). Si M; est une chaine dans (J ), nous voyons queUMj € F;car

(VM)=U(VM,~)C U(M,-): M,
7 7
M =U(M,~)c U[V(M,—nA)]cv [(U M,-)nA] =V(MnA)
J i i

M.M = (UM;).(UMs)c(UM,) =M,

i

et

car aeM;, beM;>>a, b sont dans le plus grand des ¢léments M;, M; de la
chaine 3> 0. heMj ou My »a.b eM.
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Le lemnme de Zorn nous assure Pexistence des éléments maximaux de F; ¢’est-a-
dire de m-ensembles M*> M tels que a ¢ M* mais M"c M, a ¢ M'»>M" =M’

L’hypothése a¢M exclut la possibilitt a=u; donc a € un m-ensemble
M3>a.€M (car a,> a); inversement @, € M>»> un ¢ (de A)<a, est dans
M>»»[de(MnA), 3 <a]>»[d"e(MnA), s» <a]>>aeM. Donc la famille F
est aussi la famille des m-ensembles >M ne contenant pas a,; et si M* est
maximal dans & et d¢M", le m-cnsemble V {3;, 8", 6.9;} (8; € M", n entier)
étant 2 M, doit contenir a et a,. Mais a, € V { §;, 6", 8.4;} entraine :

soit @,> un d; € M*, c'est-a-dire a, € M*, ce qui est faux;

soit @, un &", ce qui entraine que a, > 9, car a,= a, pour l'idéal a;

soit @, > un 0".9;, 8; € M*, ce qui entraine que @, > ¢".9} (a, étant un idéal),
donc a,(=a,) > 6.9;.

Donc, dans tous ces cas, a, > 8.9; pour un ¢; € M.

Comme conséquence du théoréme nous avons le

CoroLLatre. — Etant donné un idéal a et un m-ensemble M ne contenant
pas a, il existe des idéaux premiers p> a et €M; et parmi cuz il y en a de
minimauz et de maximauz.

L’existence des idéaux premiers maximaux résulte de la partie 1° du théoréme.

Si M* est un m-ensemble maximal > M et ne contenant pas a (qui existe d’aprés
la partie 2° du théoréme), il y a, d’aprés la partie 1°, un idéal premicr p > a,
p&M’; mais a <p, p¢M’ entrainent que S,=II,>M" et a ¢ S,; la maximalité
de M" entraine donc que S,=M".

Donc, il n’y a qu’un seul idéal premier p > a en dehors de M*; pour cetidéal p,
S,=M". Alors p est idéal premier minimal > @, car a <p' < p pour un idéal
premier p' entrainera S, >S,=M", a¢S,, donc d’aprés la maximalité de M,
Sp=M"=8S,etp=p'.

Un idéal premier minimal > @, un idéal donné, sera appelé h-idéal premier
de a; et un idéal premier maximal > @ et en dehors du m-ensemble II, sera
appelé un n-idéal premier de a (%).

Pour l'étude des n-idéaux premiers de a, nous considérons d’abord quelques
propriétés de II,.

Lemme 2. — 1° SideA, oI, alors 8 =6+ u.o &1l,;

2° Si b est un idéal en dehors de 11, b +"a est aussi en dehors de 11,.

Démonstration. — 1° Soit o ¢ 11, et

3o (de A).<§=a+.'u.a=a+'< 2 s,—).s;

djeA

(*) Ils correspondent aux « hichste Primideale » et « niederste Primideale » de M. W. Krull {3].
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il en résulte que

B0 B+ By Bt 0,0 Sl ‘-; L
donc ¢'.8 < a pour un &' de A{Za, d’ou

8. Bg= 8.8+ (B +*...*8,,).5.0<a, ou §<a,
donc 82,, < a et d, ¢Il,; ceci étant vrai pour chaque & < 5, il en résulte que Se&ll,.

2° Sibgll, et §, <b—+"a, 3, €4, il existe des éléments J;, 3, € A tels que
3048, +*8,, 8,<b et 3,<a (daprés la régularité de A).
Donc
;< b, bella}§l<ta}>8..8'-<u pour un &' de A a,

I 80.8'<81.8 4-8:.8 {a+"a.8'=a pour &'a,
a

P = <K a;
o

% < a pour chaque 5, Xb +"a, d’ou (b+a) ¢1l,.

Nous pouvons alors formuler le théoréme principal d’existence des h-idéaux
premiers et n-idéaux premiers d’un idéal donné.

Tutorive 5. — 1° Chaque idéal a de L.(£ u) posséde des n-idéaux premiers
et des h-idéaux premiers;

2° Chaque idéal premier contenant a contient au moins ur h-idéal premier
de a; et chaque idéal b de L, et chaque élément 8 de A, en dehors de 1, est
contenu dans au moins un n-idéal premier de a;

3° Le radical a, d’un idéal a est Uintersection des:-h-idéauzx premiers de a.

Démonstration. - 1° Si a2u, a¢ll, (cnr a€ll,3>a> un o tel que

f;- <ayu= (; <aYu= a). Donc le corollaire du théoréme 4 assure ’existence

des h-idéaux premiers et des n-idéaux premiers de a.

2° Si I'idéal @ < I'idéal premier p, alors a ¢ S,; et, d’aprés le théoréme 4, 2°,
le m-enscmble S, peut étre étendu a un m-ensemble maximal M*>S, et ue
contenant pas a. Et, comme dans le corollaire du théoréme 4, nous voyons que la
maximalité de M* entrainera qu’il n’y a qu’un seul idéal premier p’'> a et & M*
et que cet idéal premier est un A-idéal premier de a avec S, = M'. Donc
SpcM'=S,, et p> le h-idéal premier p'.

Soit maintenant 3 de A ¢1I,; alors, d’aprés le lemme 2, 1°, 6 ¢11,. Donc, pour
la démonstration de la partie 2°, il suffit de montrer que chaque idéal b (ou den
parLiculier)¢H,, est < un n-idéal premier de a. Mais bgll,>> (b+"a)¢1l,,
d’aprés le lemme 2, 2°.- Et pour I'idéal (b + a) ¢ le m-ensembleII,, nous pouvons
trouver, d’aprés le théoréme 4, 1°, un idéal maximal p qui est »- (b +"a)et&Il,;

BULL, 80C. MATH. — T. 79. FASC. I-IV. 7
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cet idéal p e¢st, de plus, un idéal premier; c’est-a-dire est un idéal premier > « et
maximal en dehors de I, ; donc p est un n-idéal premier de a qui est - (b +"a),
donc > b.

3* Chaque idéal premier p;>a est un idéal semi-premier > a; donc chaque
i as=a, ctll, a,= a,.

D’autre part, si 6 de A vérifie d<{{@,, le m-ensemble M=V {4, 42, ... ! ne
contient pas ., donc ne contient pas non plus a(< ;). Il s’ensuit que, comme
dans le théoréme 4, 1°, on peut étendre M en un m-ensemble maximal M* > M et

ne contenant pas a; il y a un k-idéal premier p; de a tel que
Sy=M'SM=V{3 3, ...0

Il rvésulte que d €S, ou d<p; pour un h-idéal premier p; de @ quand 6 < a,.
Donc 4 <(I,,) >3 <a;, ol (] p,~> <a, aussi; il en résulte finalement

que «, ::[l Pi-

Le dernier théoréme, avec la condition donnée en théoréme 3 pour qu’un idéal
soit primaire, nous donne une nouvelle caractérisation des idéaux primaires.

Cororratri. — Un idéal g(# u) est primaire si, et seulzment si, il existe un
idéal premier p qui est & la fois le seul h-idéal premier et le seul n-idéal
premier de q.

Pour un idéal primaire ¢(34 u), le radical ¢,=p est un idéal premier et,
¢évidemment, le scul /-idéal premier de ¢; de plus, g étant primaire, le théoréme 3

nous donne
S,,,_ clt, ou S, cll,;

douc pour un n-idéal premier p, de ¢,
p1€ll; 3> pi€S, 5> p1<p;

mais on a aussi ¢ < p,, donc g, < p,, c’est-a-dire p < p;. Il en résulle que p = py,
et p est le seul n-idéal premier de ¢ (les n-idéaux premiers existent, en effet,
(’aprés le théoréme 5, 1°).

[nversement si I'idéal ¢( £ u) posséde un idéal premier p comme seul A-idéal
premier et seul n-idéal premier, ¢, =1I (des h-idéaux premiers de ¢), d’aprés le
théoréme 3, 3°, et ¢,= p; et, pour un d de 4,

&1l 3> ¢ < un n-idéal premier de «,
PP o3¢S,
donc S, cll,; ou S, clIl,. Il en résulte, d’aprés le théoréme 3 que ¢ est un idéal

primaire.

6. Les composants primaires isolés et les composants principaux. — Pour un
idéal premier p, 'ensemble S,=1I, est un m-ensemble; le composant a,, d’un
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idéal @ défini par ce m-ensemble sera appelé composant isolé a, de a (donc nous
écrivons a, pour a,P).

On a évidemment p X p'>» 5,55, a,> a,.

(Quand p est un n-idéal premier d’un idéal @, le composant isolé @, cst nommé
composant principal de a.

Tutorkme 6. — 1° Le composant principal a, d'un idéal a défini par un
n-idéal premier p de a est le plus petit idéal >~ a ayant tous ses n-idéaux
premiers <p;

2" L’intersection des composants principaux d'un idéal a est égal & a.

Démonstration. — 1°

a<p>ra,=a,<p

el

1S, =1, W< L(3.0€8) » ¥W.8<a, IeS,
» 8.5.8'<a, ou ¥ 5€S, donc ¥.3€S,,
> o< ap,

c'est-a-dire

a . o ~ 1 .
.—a/‘-<u,, si dell,=S,, ou dell,, si 3€8§,,

donc I,=S,cll,,.

Un n-idéal premier p' de a, ¢étant en dehors de I, est aussi en dehors de
II,=S,, et donc p' < p; c’est-a-dire tous les n-idéaux premiers de a, sont < p.
D’autre part, si b est un idéal > @ avec tous ses n-idéaux premiers < p, alors

sel, 3¢ 1, >» 3 < un n-idéal premier p’ de b, p' < p (daprés le th. 3, a0),
»o¢S,=1,,

c’est-a-dire S, = I, cII,. Il s’ensuit que,

ted, s<aqy=as,»5.8<a ou ¥eS,cly,
8.8 (<a)<b, el
3
P <o,

donc a, <b. L’idéal a, est bien le plus petit idéal > a ayant tous ses n-idéaux
premiers < p.

2° Chaque composant principal a, est » a; donc I (a,)> a.
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D’autre part,
€A, 6=1l(ap)> 8.3, <a pour un 3,€S,,

o, 5
> 8, < 3 Pourd, €S,

a_o o .
> 5 €3, pour chaque n-idéal premier p de a,
> ; ell,

(car soit »'af¢ I, un n-idéal premier p de @ devra contenir I'idéal g)

Mais

a . o N ,
5 €ll,>>il y aun g’ el tel que o'-<iﬁ, s ell,,
3 )
a
Pi<z <t

donc 6 <M (er,) > 6 < aj il en résulte que a =1l(a,).
Nous considérons ensuite les composants définis par un /A-idéal premier d'un
idéal.

Tutorime 7. — Chaque h-idéal premier p d'un idéal « définit un composant
isolé a, qui est primaire (nous appelons a, composant primaire isolé): a, est
le plus petit idéal primaire = a ayant p pour radical;

2° L’intersection des composants primaires isolés d’'un cdéal a est un idéul
@ a (appelé noyau de a). L'idéal a et son noyau a possedent les mémes
h-idéauz premiers, et chaque h-idéal premier définit le méme composant
primaire isolé de a et de a.

Démonstration. — Soit p un h-idéal premier de I'idéal, «, et €A, 3 < p; alors
le m-ensemble M = V {6, 9;, 3".8;} [3: € (S, n A) et n entier quelconque] engendr(:
par S, et (3), contient tous les k-idéaux premiers de a : car, d'une part, lc
h-idéal peM, p étant > d€M; et d’autre part, pour un /-idéal p, =< p, p, << p
(p étant un idéal minimal > a) donc p, € S, c M.

Montrons que @ € M aussi : si ag¢M, un idéal ‘premierp sera > « et ¢n dehors
de M, ct p contiendra un /-idéal premier p, de a (d’aprés les th. 4 et 8) et p, ne
pourrait pas étre dans M; donc a € M. Alors ae V {2, 3".5;, 5;) et &;<< a (car
8; €Sy et @ < p); il en résulte que, ou bien a > 8", ou bien a> " .45;, ou §; €S,.
Dansles deux casonaé” <a,(=a;,)(cara <a,). Doncd <p3»5" <a,3d <(a,),,
radical de a,,.

Autrement dit ‘\‘”;-. cS,; mais le lemme 1, 4° pour le m-ensemble S, nous

donne

S, c Ua, = T, d'ol Sia €Hg, pour lidéal («)).

Il en résulte, d’aprés le théoréme 3, 1°, que @, est un idéal primacre. De plus,
a < p>>a,<p; p étant un h-idéal premier de a, il est un idéal premier minimal
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contenant @, donc aussi un idéal premier minimal contenant a,( > a); c’est-
a-dire p est le radical de I'idéal primaire a,.
Si ¢’ est un idéal primaire quelconque de radical p et ¢' - a, alors

sel, 8= p =, 3 8.8, < a<q, ol 3,€S,(3<Lp).
> 38.8°< g’ 83 ¢ pour aucune puissance entiire n,
> 3<¢’, ¢ étant primaire,

c’est-a-dire «, <¢'. Donc @, est bien le plus petit idéal primaire contenant a
ayant p pour radical.

2* On a évidemment @ =:1(a,,) > a, car chaque @, > a: de plus, 2 est un
idéal, car les a,, sont idéaux.

Soit p un h-idéal premier de a; alors @ =[[(a,,‘,) < a, < p; donc la minimalité’
de l'idéal premier p > a entraine qu’il est un k-idéal premier de @ aussi. Inverse-
ment, soit p un h-idéal premier de @; alors p %~ @> a. Donc p contient un A-idéal
premier p, de @ (th. 5) qui est aussi > @ (comme plus haut). Mais p est un
idéal premier minimal contenant @; il s’ensuit que p =p, et p est un h-idéal
premier de a.

Finalement, soil p un A-idéal premier de a et de a. Alors

0L aya,= s, = ds, =,
« “ .
[car 5 = 5 pour chaque d e (h,,r\A)] .
Mais
a=U(up)<Lcp> 7, <L), = (ugp)spz as,=a,

d’apreés le lemme 1, 2°; donc @, =a,.
Un cas particuliérement intéressant est celui ou un idéal s’identifie avec son
noyau. Avant de considérer ce cas, nous établissons un résultat préliminaire :

Lemmr 3. — Sl y a au moins un idéal premier p 4 u qui contient un idéal
donné a, alors chaque h-idéal premier de :—35 pourddeld <a, est > un h-idéal
premier de a.

Supposons que 6 < a et soit p( u) un idéal premier > a. Si p, est un A-idéal
premier de g, a< g» < p1; donc p, contient un h-idéal premier p,, de a;
)}o;é u (car py==u>>p. % p contrairement a la minimalité de p,). p, élant un
h-idéal premier de a1, @ < ap, et 6( <a) < a,, d’'ou

3.80=¢«  pour un 8o € S,
ou

SO-0Lpe e (* 2)%rn
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c’est-a-dire P> Pos donc chaque A-idéal premier p, de (g) est > un h-idéal
premier p, de a. )

Nous sommes maintenant prét a considérer quelques conditions sur L et a qui
entraineront I'égalité a = 4.

Tutorime 8. — Sila base A de L posséde un élément unité 1 (6.1 =1.6=3
pour chaque 3 € A) un idéal a est égal a son noyau a quand tous les h-idéauz

premiers de a sont idéaux mazimaux (c'est-i-dire éléments mazximaur
dans L).

2° 8¢ A possede un élément unité 1 et un élément 0(0<d8, 0.0=¢6.0=0
pour chaque 3 € A) et tous les h-idéauz premiers de Uidéalo = | o} sont idéaux
maximauz, alors chaque idéal a de L. est égal & son noyau a.

Démonstration. — Observons d’abord que le seul id¢al de L qui contient
Pélément 1 est u; (car si 1 < unidéal @, et €A, alors § =1.6 <a.3 <a).

D’autre part, le seul idéal q de L ayant pour radical 'idéal premier u est u: car
U=qr, 1 {uP1"<qgout<qg>}q=u. Ceci est le cas quand I'idéal g ne pos-
scde que u pour A-idéal premier.

Supposons alors que a posséde les A-idéaux premiers différents de u et qu'ils
soient tous idéaux maximaux :

D’aprés le lemme 3 si 6 < a. un /i-idéal premier deg doit étre = u, car il doit
étre > un h-idéal premier de a. Il s’ensuit que g posséde u comme le seul
h-idéal premier (car u > chaque idéal et un A-idéal premier ne peat pas étre > un
autre). Il s’ensuit aussi que u est le seul n-idéal premier de ‘51' D’aprés le corol-

laire du théoréme B, si ;—t #u, faf doit étre un idéal primaire ayant u pour radical.

a —
5 = U, pour

chaque d < a; mais.’af:u}aza.. <d.u<a,dova<aeta=a.

Mais nous avons déja vu qu’un tel idéal primaire n’existe pas. Donc

2° Pour un idéal arbtiraire a nous avons la relation o< a; donc chaque
/i-idéal premier de a étant un idéal premier conlenant zéro, contient un h-idéal
premier de zéro; les A-idéaux premiers de zéro étant les idéaux maximaux par
hypothése, chaque idéal premier de @ est un idéal maximal; donc a = a résulte
de la partie 1°.

Finalement, disons qu’un idéal premier p appartient & un idéal a,si p est un
n-idéal premier de a,(= a,,). Observons que les h-id¢aux premiers (p) de «
appartiennent a a (car p est le radical de I'idéal primaire a,). Nous avons alors
quelques relations entre les familles des idéaux premiers appartenant a @ et aux
composants définis par m-ensembles.
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Tutorime 9. — 2° Les idéaux premiers appartenant au composant ay d'un
idéal a, sont les idéaux premiers appartenant & a qui sont en delors du
m-ensemble M;

2° Si les n-idéaux premiers de a appartiennent & a pour chaque idéal a
de L; alors les familles d’idéaux premiers appartenant & deux composantes
ay, ay de a, sont identiques si et seulement si ay= ay.

Démonstration. — Le lemme 1, 2° et 4° nous donne les résultats

M

{ v)sp

SIl, >M;

donc si p est un idéal premier appartenant a ay, p est un n-idéal premier de
(ay), = (@x)s,, donc p&ll(ay)s,; il en résulte que p¢M d'ou S,oM et
(a@y)s,= as,= ay; c’est-a-dire p¢M el p est un n-idéal premier de a,,[_- (@x)s, s
ou p est un idéal premier appartenant 4 @ et ¢M, quand p est un idéal premier
appartenant & ay.

Inversement, si p est un idéal premier appartenant a a et p ¢ M, il résulte que
S,> M, (aw)s,= as,= a,; p est donc un n-idéal premier de (ay)s,; ou un idéal
premier appartenant a ay.

2° D’aprés le lemme 1, 4°, ay= ay si et seulement si M*"= I, = lI,/“, =M" et
M*=M" si et seulement si L — M*= L —M"", c’est-a-dire :

U [.\ (p/’ )] pour les n-idéaux premiers (p;) de ax
= U[A(p:)) pour les n-idéaux premiers (p;) de aw,

c’est-a-dire chaque p; est {un p; et chaque p; <un p;; d’oit chaque p;= un p;
et chaque p; = un p; (car p; <X p; <Pk, ou pi, px sont des n-idéaux premiers de
ay>» pi=pr el pi=p;), Donc ay=ay si et seulement si ay, ay possédent la
méme famille de n-idéaux premiers.

Mais ’hypothése de la partie (2) entraine que les n-idéaux premiers d’un idéal
sont justement les idéaux maximaux appartenant a l'idéal. Donc, d’une part,
ay = ay>> ay, ay possédent les mémes familles des idéaux premiers qui leur
appartiennent et d’autre part, si ay, ay possédent les mémes familles des idéaux
premiers qui leur appartiennent, ils possédent les mémes familles des n-idéaux
premiers, donc ils sont égaux.

7. Sur la régularité de la base. — Pour la théorie des idéaux éludiés jusqu 1c1,
la condition de régularité pour la base additive A de l'algébre L n’est pas aussi
importante que la condition que A soit finitaire : car, quand L posséde une base
additive, finitaire A’ qui n’est pas réguliére, nous pouvons la remplacer par une
autre base additive finitaire et réguli¢re, a savoir 'ensemble A des éléments de L
qui sont les sommes finies (dans L) d’éléments de A’; la vérification que A est
une telle base est facile. Donc, nous pouvons remplacer A’ par A-et tous les
résultats resteront valables.
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D’autre part, avec la A~théorie (la théorie quand A’ est pris pour la base), la
plupart des résultats de la A-théorie restent valables. Car la définition des idéaux
de L ne dépend pas du choix de la base; et le radical a, d’un idéal a, les familles
des idéaux premiers semi-premiers el primaires, les /i-idéaux d’un idéal et les
composants primaires isolés qu’ils définissent, tout cela reste sans ch'mgement
dans la A-théorie et la A’-théorie. Seul I'ensemble II, des éléments premiers & un
idéal a dans la A’-théorie est < I'ensemble II, analogue dans la A-théorie; donc
chaque n-idéal premier p de @ dans la A-théorie est contenu dans un n-idéal
premier p’ de a dans la A'-théorie et a,> @,. Nous pouvons donc déduire du
théoréme 6, 2° pour la A-théorie (qui est vraie, A étant réguliére) 'analogue pour
la A’-théorie.

Donc, en fin de compte, tous les résultats de la A-théorie, sauf ceux mentionnés
ci-dessous, restent aussi valables quand A’ est prise pour la base : lemme 2, 2°;
théor¢gme 5, »°; théoréme 6, 1°; théoréme 8 et théoréme 9.

8. Cas particuliers. — L'anneau commutatif. — R élant un anneau com-
mutatif, les modules (non vides) de R forment une M-algébre L avec la relation
d’inclusion pour ordre partiel, avec

ZA,=<UA,)7 AB={a.b;i, ai€A, bjeB,
] ]

(01‘1, pour XcR, X est le plus petit module contenant X); L posséde une base
additive, finitaire et réguliére A, formée par les modules principaux {(a)}, a€R.

[A est végulieére, car
(tl)CA-G—'B‘}»(/:Zul—Q—Xb,', a;€A, b;eB;

la somme finie étant prise dans le groupe additif R; d’ou

(dVe(x)+7(3), on (a)=<za,>cA et ({.‘.):(212/): B]-
7 j

i

Les idéaux de cette M-algébre L s’identifient avec les idéaux usuels, etles résultats
dus a M. W. Krull [ 3] sont donc un cas particulier des nétres.

Le « ringoid » commutatif et assoctatif. — D’aprés M. G. Birkhoff [1] un
« ringoid » est un systéme a multiplication (.) avec d’autres opérations binaires
(disons 0;) qui sont distribuées par (. ) les deux cétés; un sous-ensemble A d’un
tel « ringoid » R est un module si (a9,b) € A quand a, b sont éléments de A et
0, une des autres opérations binaires; un module A est un /déal s'il satisfait de
plus la condition a.z € A et z.a € A pour chaque a de A et z de R.

Supposons alors que R soit un « ringoid » commutatif et associatif (c’est-a-dire

a une multiplication commutative et associative). Soit L la (2 , ~>-algébre de

tous les modules de R (sauf l'ensemble vide quand R posséde un élément
0;0.2=x.0=o0 pour chaque x); comme plus haut, la famille A des modules
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principaux forme une base additive et finitaire pour cette (2 » -)-algébre L;

mais A n’est pas, en général, réguliére. Donc, remplacons cette base A par la base
A={F |, (F = sous-ensemble fini de R), qui est aussi régulicre. Les idéaux de
notre théorie sont les mémes que les idéaux définis par M. G. Birkhofl. Notre
théorie fournil donc une extension des résultats donnés par M. W. Krull pour le
cas particulier ou R est un anneau commutatif au cas plus général d’un « ringoid »
commutatif et associatif.

Le tre/llis distributif. — Soit alors R un « ringoid » qui est de plus un treillis
multiplicatif par rapport a sa multiplication (.) : ¢’est-a-dire que la multiplica-
tion est commutative, associative et tautologique (a.a == a pour chaque « de R).
Dans ce cas-la, le radical A, d’un idéal A s’identifie avec I’idéal lui-méme; et

donc le théoréme 3, 3° entraine que chaque idéal est Vintersection des idéaux
premiers qui le contient. Il en résulte qu’on a une correspondance biunivoque

AleL)<-&(A)[ed(8))

entre la famille L. des idéaux de R et une sous-famille de I'algebre de Boole
d3( &) formée par les sous-ensembles de ’ensemble &[= & (R)] des idéaux premiers
de R : en effet, &(A) est défini comme Pensemble des idéaux premiers de R qui
ne contiennent pas A [d’ou & = &(R), avec la convention que R lui-méme n’est
pas compté parmi des idéaux premiers de R)]. Mais cette correspondance nous

donne en réalité un isomorphisme entre la (2’, ->~algébre L et un sous-treillis
de 'algébre de Boole 43(&), car

& (2 A,~> = Ue‘,@\,», dans B(&)
i i

et
E(A.B)=6E(A)n&E(B) dans B(&).

Nous avons donc la généralisation suivante d’un résultat bien connu pour le cas
particulier ou R est un treillis distributif :

Soit R un « ringoid » qui est aussi un demi-treillis muliiplicatif; alors la
(E . -)-algébre de ses idéaux est un treillis complet avec toutes les sommes
distributives.

Supposons maintenant que R soit un treillis distributif; alors il y a un isomor-
phisme

aeR<>(Aa)el

entre R et un sous-treillis du treillis L des idéaux de R; donc avec I'augre iso-
morphisme entre L. et un sous-treillis de Dlalgébre de Boole B(&) déja
établie, nous voyons qu’il y a un isomorphisme

aeR «>&(a) ou E(N )edB(E)
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entre R et un sous-treillis de l'algébre de Boole 03(&). Cet isomorphisme
considéré pour la premiére fois par M. M. H. Stone [4], nous donne une repré-
sentation d’un treillis distributif comme « anneau d’ensembles ».

BIBLIOGRAPHIE.

{1]) G. Birknorr, Lattice Theory (Amer. Math. Sor., C.olloq. Pub., vol. 25, »¢ éd., +948).

[2] V. S. KrisuxaN, Une théorie générale des idéaux (C. R. Acad. Sc., t. 231, 1950, p. 13)7-1390"

13] W. KruLL, Idealtheorie in Ringen ohne Endlichkeitsbedingung (Math. Ann., t. 101, 1)2,
P- 720-774)-

| 4Y M. H. StonE, Topological representations of distributive lattices and Brouwerian logics
(Cas. Pest. Math. Fys., t. 67, 1937, p. 1-23).

L'EQUIVALENCE DE QUELQUES REPRESENTATIONS D'UNE STRUCTURE ABSTRAITE.

Introduction. — Cetle partie présenle une étude en termes généraux d’une
équivalence de quelques représentations de structures, soit algébriques, soit
topologiques.

Les structures abstraites avec transformations distinguées de 'nne dans
Vautre, soumises a quelques axiomes, constituent les notions primitives. Cela
généralise a la fois les structures algébriques avec les homomorphismes et les
espaces topologiques avec les transformations contiraes. A partir de la, on définit
le produit direct des structures abstraites, les sous-structures d’une structure
abstraite, une relation d’étre faible ou fort entre siructures abstraites sur le
méme ensemble d’éléments basiques, et les familles héréditaires ¢t multiplica-
tives de structures abstraites. Le théoréme principal (th. 1) affirme qu'une famille
héréditaire]et multiplicative M qui contient une famille héréditaire H, conticent
une famille héréditaive, multiplicative minimum H, contenant H et que les struc-

tures abstraites { &} de cette famille H sont caractérisées par chacune des trois

conditions suivanles équivalentes :

1° et 2° & est équivalent & | réductible &) une sous-structure d’un produit
direct de structures abstraites (&;) appartenant a H;

3* &:==(E, S) est formée par l'association d’une structure S a '’ensemble E,
et il existe une famille &= (E, S;) de structures abstraites dans H construites

sur le méme ensemble E, tels que S:“S,‘ (par rapport a I'ordre partiel des

structures abstraites sur E défini par la relation d’étre plus faible).

Comme cas particuliers de ce théoréme on a les résultats suivants (th. 2, 3

et 4):
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1 [1], [8]. — Parmi les treillis généralisés (*), ceux qui sont distribulifs sont
caractérisés par chacune des trois conditions suivantes, équivalentes :

1°et 2° Le treillis généralisé est isomorphe a [réductible a] un sous-treillis
d’un produit direct d’ensembles totalement ordonnés;

3¢ Le treillis généralisé a un ordre partiel qui est 'intersection des ordres
totaux sur le méme ensemble d’éléments.

2 [4]. — Parmi les groupes réticulés généralisés, ceux qui sont réguliers sont
caractérisés par chacune des trois conditions équivalentes suivantes :

1° et 2° Le groupe réliculé généralisé est isomorphe a [réductible &] un sous-
groupe ordonné d’un produit direct des groupes tolalement ordonnés généralisés;

3¢ Le groupe réticulé généralis¢ posséde un ordre partiel qui est 'intersection
des ordres totaux compatibles avec sa siructure.

3 [2], [3], [6] et [T]. — Parmi les espaces topologiques, ceux qui sont comple-
tement réguliers sont caraclérisés par chacune des trois conditions suivantes
équivalentes :

1° et 2° L’espace est homéomorphe a [contractible ] un sous-espace d’un
produit direct d’espaces pseudo-métrisables;

3° L’espace posséde une topologie qui est le produit des topologies définies sur
le méme ensemble de points par les psendo-métriques.

1. Notions fondamentales et axiomes. -~ Soil & une familie des structures
abstraites données. Chaque structure abstraile & est formée par I'association
d’une structure S & un ensemble d’éléments E et nous disons que & est la struc-
ture abstraite sur la base E et S la structure associée a E et nous écrirons

&= (L, S).

Pour chaque paire de structures abstraites & =(E, S), &= (¥, ) de &,
une famille de transformations de E dans E' est donnée; ces transformations sont
appelées les transformations distinguées de & dans (7) & Elles sont soumises
aux axiomes A1-AD5 suivants :

A1l. Pour une structure abstraite & = (E, S) dans &, la transformation iden-
tique de E sur lui-méme est une transformation distinguée de & sur &.

A2. La composition ¢ = ¢,.9; de deux transformations distinguées ¢, el ¢,
(de &, dans &, el de &, dans &, respectivement) est une transformation distinguée

(de &, dans &,).

(¢) Les opérations —, — sont définies seulement & I’équivalence ~ prés; on axb:. a=b
et b <4 a. : )

(") Les qualifications « sur », « dans », « biunivoque », etc. associécs aux transformations dis-
tinguées se rapportent en réalité aux transformations considérées comme transformations entre
ensembles (sans structures).
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Al et A2 entrainent que l'existence d’une transformation dislinguée de &
dans & définit une relation d’ordre partiel entre les structures abstraites dans &.

Une transformation distinguée o de & sur & qui est biunivoque entre E et E
est appelée transformation d'équivalence de & sur & «i ¢ ' est aussi une trans-
formation distinguée de & sur &.

La relation &= &' définie par l’existence d’une transformation d’équivalence
de & sur &' est une relation d’équivalence entre les structures abstraites dans &F.
Cette relation nous servira pour P'équivalence basique : les propriélés qui sont
conxidérées sont invariantes pour cette équivalence et les opérations sont définies
a cctte équivalence prés.

A3. Si &:==(E, S) est une structure abstraite dans F et ¢ une transformation
biunivoque de E sur un ensemble E', alors il existe une structure abstraite

& =(E.8)

sur la base 'E’ dans & telle que ¢ soit une transformation d’équivalence de &
sur &.

Cet axiome nous permet de transférer la structure d’une structure abstraite par
une transformation biunivoque de la base a une autre base. En effet, les éléments
de la base ne comptent pas pour la structure abstraite, mais seulement le nombre
cardinal de la base. La structure S’ associée ainsi a E' ¢st univoque (a une équiva-

lence des siructures sur E' prés), el nous écrivons : 8'=¢(S); par symétrie, il

Jensuit que S = 5 (8).

Si (E, S), (E, ¥') sont des structures abstraites dans F sur la méme base E,
nous disons que 5, 8 sont équivalents (sur E), en symboles S =8/ (sur E) si la
transformation identique de E sur lui-méme est une transformation d’équivalence
de (E, S) sur (E, S'). Mais si cette transformation est seulement une transfor-
mation distinguée de (E, S) sur (E, §') nous disons que S est plus farble que S’
ou N'est plus fort que S (sur E), el ¢erivons S <S' (sur E) ou 8'> S (sur E).

2 - . . :l

Evidemment, les correspondances ¢ considérées ci-dessus et ¢ conservent, en
identifiant les structures équivalentes sur E (et sur E'), cette relation d’ordre
partiel parmi les structures sur E et celle parmi les structures sur E'.

[Les derniers axiomes sont :

A%, Si o est une transformation distinguée de & = (E, S) dans &= (E, ¥'),
(8, & € F) etsi o(E) = E( cE), alorsil existe une structure abstraite & =(E, S)
sur I telle que ¢ soit une transformation distinguée de & sur & el la transfor-

mation identique de E dans E/(> E) soit une transformation distinguée de &
dans &'

A3. Si 9 estune transformation distinguée de & = (E, S) dans & = (E', '),
(&, & dans F), alors il existe une structure abstraite &, = (E, S,) sur E (dans &)
telle que : - ’
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1" ¢ est une transformation distinguée de &, dans &';

2° quand &;= (E, S;) est une structure abstraite (dans &) telle que ¢ soit unc
transformation distinguée de &; dans &', alors S; < S, (sur E).

Donc dans AB, S, peut étre caractérisée (a4 une équivalence prés) comme la

plus forte structure associée a E lélle que ¢ soit une transformation distinguée
1

dans &' Nous écrivons alors Sy =" K (8'), car Sy ne dépend pas de S mais seule-
ment de 7 et S’ (et la famille fixée F de structores absu‘alles) Observons de plus
que pour 'axiome A3 la structure S = P (S’) estaussi=g (S ); mais gém,ralemenl

ki -1
2 n’est pas définie; c’est seulement quand ¢ est biunivoque que 'ona ¢ = @ .

Pour analyser la portée des axiomes A4, A3, définissons les sous-structureset
la rédactibilité :

Définition. — 1° Uné suucture abstraite & = (E, S) esL une sous-structure
d’une autre 6——(!:,’ S') (&, & dans F), en symboles & &, si ECE' et

s—1 ('), ou I est la transformation identique de E dans E'.

2" Une structure abstraite & = (E, S) dans (&) est réductible a la structure

abstraite & == (E', §') (dans ) par la transformation ¢, si ¢ est une transfor-
~1

mation distinguée de & sur & telle que S == ¢ (5'); ¢ est appelé une réduction

de&a .-

Nous pouvons alors établir le lemme suivant en utilisant les axiomes A % et AJ.

Lemur . — S0 &, & sont structures abstraites dans F, et ¢ une transfor-
mation distinguée de & dans & avec o(E) = (E), alors 1 il existe (dans F)
une sous-structure & = (E, S) de & (sur E E) telle que ¢ est une transformation
distinguce de & sur & et 2" il existe une structure S, plus forte que S sur E
telle que &, = (E, S,) € F et &, est réductible & & par ¢. | une équivavence
pres & et &, sont uniiues et ne dépendent pas de la structure S de & donnée.

Daprés A4, il existe une structure S sur E telle que &

€F el que
4 soit une transformation distinguée de & sur & et Uidentité (1) est une transfor-

—1
mation distinguée de & dans &'. Donc, d’aprés A3, il existe une structure S = 1 (&'
g b p 7

sur E telle que S < S (sur E) et & soit une sous-structure de &'. Alors ¢ et I'iden-
tité étant des transformations distinguées de & sur & et de & sur & il s’cnsuit
que 5(=19) est une_ transformation distinguée de & sur &, ou & &, d’on
résulte la premiére partie. b

En utilisant une fois de plus A5 pour la transformatnon dlstmguee ¢ de & sur &

nous voyons qu’il existe une structure S, = qa (b) = q: l(\’) ou ¢ (8 sur E
telle que &, = (E, S;) € F et que o soit une réduction de &, a &.
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-t
Evidemment, E=0o(E) et S= 1 (%) nc dépendent pas de S; et de méme
1 -1

pour E et S, =5 (S) == 3 (') et les structures S, S, sont définies a une équiva-

LR
lence preés (d’aprés la définition de ¢ et | )

Définition. — La structure abstraite & == (E, S) de F est le product direct
des structures abstraites &= (E;, S;) de &, en symboles & =P;{&; |, si :

1 E=P;{E;} = le produit direct des cnsembles { E; | ;

2° la projection »; de E dans E; est une transformation distinguée de & dans &;
pour chaque ¢;

3" quand &= (E', S') cst une structure abstraite de F telle qu'’il existe une
famille de transformations distinguées {{; } de & dans chacun des (&;), alors la
transformation  définie par ¢(e') = ¢;(e') | de E dans P; { E;! est une transfor-
mation distinguée de & dans &.

L’existence d’un produit direct pour (&;) de J' n’est pas assurée par cette défi-
nition; mais quand il existe, ce produit est unique a une équivalence prés, car
E=P;|E:} est déterminé par les &; et si S, S, sont des structures associées 3 E
qui satisfont les conditions 2° et 3°, on vérific que S= S, (sur E).

Lemme 2. — S¢ &;, &, sont des paires de structures abstraites de F telles
que & &; pour chaque paire et &=P;{&;!, & =P,;{ &} existent dans F,
alors 6C &'

On a évidemment E =P; | E;| cP;| £ { = E/ quand E;(C E; pour chaque /.

Les transformations if e;} de E —> ¢, de E; et ¢; de E;— ¢; de E; sont des trans-
formations distinguées de & dans &; el de &; dans &;. Il en résulte d’aprés A2 et
la définition de P;{&;}, que la transformation identique de E dans E'( S E) est
une transformation distinguée de & dans &'.

S’il y a une structure T suc E telle que la transformation identique de E
dans E' soit une transformation distinguée de (E, T) dans &, alors les transfor-
mations {e;} de E->{e;} de E'el {e;} de E'—> ¢; de E; sont des transformations
distinguées de (E, T) dans & et de & dans &;. Donc leur composition ¢; (la pro-
jection de E dans E;) est aussi une transformation distinguée. Mais ¢videmment
9i(E) =Ei(CE;) et, d’aprés A4, il existe une structure T; sur E;= ¢;(E) telle
que ¢; soit une transformation distinguée de (E, T) sur (E;, T;) et que I'identité
soit une transformation distinguée de (E;, T;) dans &;. Par hypothése,

&= (E;, S))E 6
il s’ensuit que T; < S; (sur E;). Donc les transformations
fe;}de B »> oiiei=e de K, e;dcE;,>e; deE;

sont des transformations distinguées de (E, T) dans (E;, T.) et de (E; T;)
sur (E;, S;)=&;. Par combinaison, on a donc le résultat que la transformation ¢;



de E dans E; est une transformation distinguée de (E, T) dans &,. 1l s’ensuit,
d’aprés la définition de P; { & que la transformation identique de E sur lui-méme
est une transformation distinguée de (E, T) sur (E, S), c’estd-dire T <S
(sur E). Donc nous avons montré que (E, 8) - (E', 8.

2. Les familles héréditaires et multiplicatives et le théoréme principal. — Une
sous-famille H de F est appelée une famille héréditaire si Pexistence d’une
transformation distinguée ¢ d’une siructure abstraile & = (E, S) de # dans une
structure abstraite &= (E', S') de H entraine I'appartenance de la structure

abstraite & = [E, ® (S)] aH.

Une sous-famille H de & est appelée une famille multiplicative si le produit
direct existe (dans ) et appartient a H pour chaque sous-famille non vide de
structures abstrailes appartenant a H.

Lemve 3.— Les conditions nécessaires et suffisantes pour que la famille
H({ c &) soit héréditaire soni :

1* H contient avec chaque structure abstraite & (de F) toutes les sous-
structures & de & (dans F);

2" H contient avec chaque structure abstraite & (de &F) toutes les struc-
tures abstraites & (de F) qui peuvent étre réduites a &'

La nécessité résulte du fait que quand & est une sous-structure de & ou une
structure abstraite réductible a &, il existe une transformation distinguée ¢ de &

-1
dans &' telle que & = [E ?‘p'(S’):,.

Inversement, supposons que les conditions soient remplies. Alors quand & est
une structure abstraite et ¢ une transformation distinguée de & dans une structure
abstraite & de H il résulte, du lemme 2, qu’il existe une sous-structure & de &

B . . 3
telle que la structure abstraite &.:[E, ) (‘b’)] soit réduite par ¢ a &. Donc,
d’aprés Phypothése, & et &, sont dans H en méme temps que &'
Nous arrivons maintenant au théoréme principal :

Tutorime 1. — S¢ une famille héréditaire et multiplicative M( C {F) contient
une famille héréditaire H, alors M contient une famille héréditaire, multy-
plicative minimum contenant H: cette famille H est composée de structures
abstraites & = (E, S) dans M vérifiant I'une quelconque des trois conditions
suivantes, équivalentes :

1° & est équicalente & une sous-structure d’un produit direct des structures
abstraites appartenant @ H;

2° & est réductible & une sous-structure d’'un produit direct des structures
abstraites appartenant a H:

3° &= (E, S), et il existe une famille & — (E, S;) des structures abstraites

sur E appartenant a H telle que S [IS, (sur E).
i
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Démonstration. — Montrons d’abord ue les trois conditions sont équivalentes :

1"J>2° : car une transformation d’une équivalence est un cas particulier d’une
réduction;

2°3»3° : supposons 2° remplie par &; alors il y a une réduction ¢ de & a une
sous-structure & de P{ &}, ou & €H. Donc les transformations ¢ de E - 5(e)
de E, o(e) de E'—>og(e)={¢;} de P;{E;i et {e;! de P;E;!—>¢; de E; sont
respectivement des transformations distinguées de & dans &, de &' dans P; | &; ! et
de P; | & dans &, . Par conséquent la transformation §; : ¢ de E-»¢] [composante
de 9(e) dans E; ] est ane transformation distinguée de & dans &, pour chaque ¢.
Done, d’ apres le lemme I, il existe des struclures abstraites &, = [ o (E), ,]

—ou S;= I (Sh, et &=(E, S;) — ot Q,_.(P(S ), telles que S<S; (sur E),
5 soil une véritable réduction de &; sur & el &; une sous-structure de &.. Donc
avec les &, la famille héréditaire H contient aussi les &; etles &;.

Donc nous avons trouvé les & = (E, S;) dans H avec S < chaque S; (sur E).
11 suffit de montrer que S=1I;S; (sur'E) pour arriver a la condition 3° pour &.

Supposons donc que (E, T) soit une structure abstraite sur la base E avec T <
chaque S;. Alors les transformations e de E-»¢ de E, e de E->{;(e) de E;
et Yi(e) de E;—yi(e) de E}, sont respectivement des transformations distinguées
de (E, T) sur &;, de &; sur &; et de &; dans &,. 1l s’ensuit que §; : v de E —~U;i(e)
de E; est une transformation distinguée de (E, T) dans.&;; d’o résulte, d’apreés
la définition du produit direct, que la transformation e de E-» {e;}=12(e)
de P;{ I} estune transformation distinguée de (E, T) dans P;{ &1, avec ¢ (E) = E'.
Donc, d’ apre> A4, il existe une stracture abstraite (E', T') sur E' telle que ¢
soit transformation distinguée de (E, T) sur (E', T') et I'identit¢ transformation
distinguée de (E', T') dans P;{&;}. Par hypothése &= (E', §') est unc sous-
structure de P; ! & |. Donc T" XS/ (sur E'), donc les transformations e de E—+ (€)
de E, o(¢) de E'-~9(e) de E' sont des transformations distinguées de (E, T)
suv (B, T') et de (E/, T') sur (E/, S') respectivement. Donc¢ ¢ est une trans-

formation distinguce de (E, T) sur & 1l s’ensuit que T < S, et S ::HSi (surE).
Donc 2" 3» 3°. i

33> 1 supposons que &=(L, S), S :HS,- (sur E) ou chaque &;=(E, S;) e H.
i

1l y a une wansformation biunivoque @ <> (a, «, a. ...) entre E et la diagonale A
du produit direct P; { E; | quand chaque E;=E. Donc, d’aprés A 3, la structure S
sur E peut étre transférée sur A en donnant une structure abstraite (A, S)
é¢quivalente a (E, S) par la transformation d’équivalence «<>(a, a, ...).
Donc (K, ») == (A, S). Nous allons montrer que (a, S) & Pi(&:), on & €H par
hypothése. La condition 1° sera donc établie a partir de la condition 3°.
Premiérement Ac P;{E;}, ou chaque E;=E. Et puis les transformations
(a, a, a, ...) dec A->a de E, a de E—>a de E;(=E) sont respectivement
des transformations distingudes de (3, S) sur (E, S) et de (E,S) sur (E, S;))=6,
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(car S < chaque S;). Donc la transformaltion identique de A dans P; { E;} est une
transformation distinguée de (A, §) dans P; { &; .

D’autre part, s’il existe une structure abstraite (A, T) sur A telle que cette
transformation identique soit une transformation distinguée de (A, T) dans P; { &},
alors d’aprés A3, nous pouvons trouver une structure abstraite (E, T) sur E
telle que (a, @, ...)<>a soit une transformation d’équivalence de (A, T)
sur (E, T). Donc les transformations a de E—(a, a, a, ...) de A,
(a,a,a, ...)de A>(a,a,a,...)deP;{E;}et(a,a,a,...)deP;{E;}->a
de E, sont respectivement des transformations distinguées de (E, T) sur (4, T),
de (A, T) dans P;{&;} et de P;{&;} dans &;. 1l s’ensuit que la transformation
identique de E sur lui-méme est une transformation distinguée de (E, T)

sur &;=(E, S;), c’est-a-dire T <S;, pour chaque S;, d’ou T-<I]S,»=S

et T <S. Donc (A, g)@[’i{éi} et 3°1°.

Cette équivalence des trois conditions étant établie, désignons par H la famille
des structures abstraites & de M qui satisfont une des trois conditions (donc
des trois). La condition 1° montre que si 8€H et &, &, alors & eH.
La condition 2° montre que si &eH et &, est réductible a &, alors &, eH.
Donc H est une famille héréditaire. Finalement, la condition 1° avec le lemme 2
et I'hypothése que M est multiplicative, entrainent que H est aussi multiplicative.
Donc, cette famille, qui évidemment contient H, est héréditaire, multiplicative
et continue dans M. D’autre part, si une sous-famille M, de M contient H
et est héréditaire et multiplicative, M, contient le produit P;{&]} de & eH,
aussi &P (&} et &=, c'est-a-dire M, contient toutes les structures
abstraites de M satisfaisant aux conditions 1°, donc M, > H. H est bien la famille
héréditaire, multiplicative minimum contenant H, et contenue dans M.

A partic de la relation de réductibilité, nous pouvons définir une sorte
d’équivalence plus faible que ==/, de la fagon suivante :

Les structures &, & (dans F) sont faiblement équivalentes, en symboles &~ &,
s’il y a une suite finie de structures abstraites (de F) 6 =&,, &, ..., &, =&
entre & et & telles que pour i=o, 1, ..., (n—1), on ait, ou bien &; cst réduc-
tible & &; 4, ou bien &; 4 est réductible a &;. Il est évident que c’est uné relation
d’équivalence et que & = &> & est réductible 4 &3> &~ &

En vue des applications, considérons ici quelques hypothéses supplémentaires
sur la famille & de structures abstraites :

H. S. — & contient une sous-famille F telle que chaque structure
abstraite & dans F est réductible @ une seule structure abstraite & de F
(& une équivalence pres), et

ECEPNECE, P& }=P]&.

Nous avons le

CorovrrLaRe. — Avec les hypothéses supplémentaires (H. S.) si les familles M
et H du théoréme 1 contiennent & en méme temps que &, alors la condition 2°

BULL. SOC. MATH. — T, 79, FASC. I-IV. 8
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est équivalente & .chacune des deux conditions suivantes : 2% : &6~ &, o
ECP.{ 6} et & €H pour chaque i; 2" : & est réductible a & P;| 8, ous
chaque ;e A(=HnF).

Evidemment 2*" = 2°=> 2. Il reste 4 montrer seulement que 2°=2°. Or si
& ~ &, il existe une suite finie des structures abstraites & = &, &4, ..., 6, =&
entre & et & telle que ou bien &; est réductible a &;,4, ou bien &;,, est réductible
4 8i(i=o0, 1, ..., n—1). Donc en tout cas, d'aprés 'unicité de &;, et &,
il s’ensuit que &= &;.,. Donc, par récurrence, &6=6 quand\ &~ & (I'inverse
ost évident). Clest-a-dirc =& CP;| 6, | on chaque & e H, quand 2 est vrai.
Mais & est réductible a &; donc 2 est une conséquence de 2.

3. Les représentations d’un treillis distributif généralisé. — Un treillis (propre)
est un ensemble L fermé par rapport a deux opérations binaires ~, — tel que :

a~a=a, a~b=b~a, (a~b)y~c=a~(b~c);

a—a=a, a—b="bva, (a~—b)y—c=a—(b—c),

el a ~ b= a si et seulement si a — b = b (pour a, b, ¢ quelconque dans L).
Un treillis L est distributif s’il satisfait une des deux conditions suivantes
équivalentes (donc aussi toutes les deux) :

1" a~(b—c)=(a~b)—(a~c) pourtousa,b,cdelL;

20 a~—(b~c)=(a—b)~(a—c) pourtousa, b, cdelL.

Ce treillis peut étre défini a partir d'un ordre partiel strict, c’est-a-dire
une relation binaire < entre certains couples d'éléments de L telle que

v a<a, 2° a<{b, b<{ecra<c
et
30 a<betb<{aya=>b.

Si nous voulons considérer les relations d’ordre partiel générales (qui ne
satisfont pas forcément 3°), il faut que nous remplacions la relation d’égalité (=)
par une relation d’équivalence (~) (définie par a~b=a < b et b <a). Donc
nous définissons un treillis généralis¢ ou treillis distributif généralisé par les
conditions ci-dessus avec le signe d’égalité (=) remplacé par un signe d’équi-
valence (~). Observons que les opérations —, — cessent d’'étre univalentes,
mais deviennent multivalentes, des valeurs de (a~—b) formant une classe
d’éléments équivalents.

Le treillis généralisé est donc déterminé par un ensemble L, une relation
d’équivalence ~ et deux opérations binaires ~, — multivalentes, mais unique
a une équivalence preés, satisfaisant les conditions indiquées plus haut. Nous
le dénotons par (L; ~, ~, —).

Dans la famille & des treillis généralisés une transformation ¢ de L dans L’

est une. transformation distinguée de (L; ~, ~, —) dans (L'; ~*, ~/, ') sio
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esl un homomorphisme par rapport a ~, ~ et —; c’est-a-dire, pour tous a, b, ¢
de L,
@ b3 g(a) ~' 5 (D),
e~ amba(e)~'9(a)~9(0),
c~va—bia(c)~e(a)-"3(b).

La transformation d’équivalence devient douc I'dsomorphisme. Les axiomes A1,
A2, A3 sont immédiatement vérifiés. Pour A4, si o est un homomorphisme
de (L: ~, ~, <) dans (L'; ~/, ~', —') avec ¢(L)=TLcL, alors défi-
nissons ~, ==, = sur L de la fagon suivante :

Soient a, b, c € L; [il existe a, b, c €L tels que a = 9(a), b == 9(b), ¢ = o (c)];
définissons
~ b =a«n~'b dans 1.,
~(bz=<c)=an'(b~"¢c) dans L,

()

Cc);:u,\, (b\' c) dans L.

1l est clair que =~ est une relation d'équivalence sur L. L'existence d’unc
somme (e) et d’un produit (d) pour b, ¢ de L entrainent que ¢(~) est une somme
et o(d) un produit de b, ¢ dans L. La vérification des conditions basiques

our . Z par rapport a =5 est facile, et 'on voit que o est un homomorphisme
p =~ P PP que ¢ P

de (L; ~, ~, —) sur (L; ™ =, =) et lidenlité un homomorphisme
de (~L, ~, =, \,,) dans (L'; ~', ~', <'). De plus, (E; ~, =, :;\) est en réalilé.
une sous-structure de (L'; ~/,

Pour vérifier axiome AB, si ¢ est un homomorphisme de (L: ~, ~, ~)

/\!’ \_/!).

dans (L'; ~'. =", =) on définit (sur L) ~,, ~4, —, par
v b2 g(a)~ o(b) dans L,
oy (b~ie)=e(a)~'[¢(b) ~ 2(c)] dans I,
el
ary(b—re)=e(a)~"[9(b)—"9(c)] dans L.

On vérifie qu'une somme (b ¢) ou produit (b~ c) reste aussi une somme
ou produit de b, ¢ par rapport a la structure (~,, ~;, —) Les conditions
basiques pour (~,, —~i, —i) sont déduites des condilions correspondantes
pour (~/', ~', —") sur L. Et finalemenl on voit que la structure (~y, ~y, )
pour L dépend sculement de la transformation ¢ de L dans L' ct de la structure
de L'; = est de plus un homomorphisme de (L; ~y, ~;,~—4)dans (L'; ~/, ~/, 1)
et Uidentité est un homomorphisme de (L; ~,~, —) sur (L; ~i, ~1, ).
L'indépendance de la deuxiéme structure par rapport &' la premiére monire que
chaque structure sur L pour laquelle ¢ est un homomorphisme dans (L'; ~', ~', <)
est < la structure (~,, —y, —y) sur L.

Le produit direct d’une famille quelconque de treillis généralisés existe
et il est défini comme d’habitude pour les algébres, en général. Donc la famille F

8.
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des treillis généralisés est non seulement héréditaire (d’aprés 'axiome A3
et 'axiome A4), mais aussi multiplicative.

La sous-famille D des treillis distributifs généralisés forment une sous-famille
héréditaire et maltiplicative (la vérification est presque immédiate). Parmi eux
on trouve les ensembles totalement ordonnés (par une rclation d’ordre total <.
qui ne doit pas étre stricte : c’est-a-dire < est réflexive, transitive et, pour tous «,
b ou bien @ <b ou bien b<a). Cette famille O des ensembles totalement
ordonnés est héréditaire.

Finalement, la sous-famille & de & formée par les treillis propres est telle que
chaque treillis généralisé & = (L; ~, ~, —) est réductible & un seul treillis
propre & = ({-, =, ~, v) obtenu en définissant (a) — (b) et (a) —~ (b) comme
les classes contenant les sommes (@ — b) et les produits (@ ~ &) respectivement.

Evidemment

& TERETE et P& =P8,

c'est-a-dire & satisfait les conditions supplémentaires (H. S.); de plus, €O
quand &€ 0.

Donc, en prenant pour M la famille des treillis généralisés et pour Hla famille ()
des ensembles totalement ordonnés dans le théoréme principal, nous voyons que
I'hypothése du théoréme et les hypothéses supplémentaires (H. S.) sont remplies.
Donc la famille H peut étre caractérisée comme la famille de treillis généralisés
satisfaisant aux conditions 1°, 2°, 2%, 2 ou 3° (et aussi toutes les cinq).

La famille D des treillis distributifs généralisés étant héréditaire et iyltiplicative
contient H. D’autre part, un treillis distributif généralisé & posséde une
réduction & qui est un treillis distributif propre. Et & est isomorphe a un sous-
treillis d’une algébre de Boole compléte et atomique, d’aprés les résultats de
MM. G. Birkhoff [1] et M. H. Stone [3], c’est-a-dire & est réductible a une
sous-structure d’un produit direct de structures appartenant 8 H (car une algébre
de Boole, compléte et atomique, est un produit direct des algébres de Boole, de
deux éléments). Donc chaque élément & de D satisfait la condition 2,
donc D ¢ H aussi.

Nous avons donc identifié H avec la famille des treillis distributifs généralisés.
Donc le théoréme principal nous donne les représentations suivantes :

Tutornime 2. — Parmi les treillis généralisés (et, en particulier, parmi les
treillis propres) ceux qui sont distributifs sont caractérisés par chacune des
trots conditions éguivalentes suivantes :

1° le treillis est isomorphe a un sous-treillis d’un produit direct d’ensembles
totalements ordonnés;

2° le trecllis est réductible (ou faiblement équivalent) & un sous-treillis d’un
produit direct d’ensembles totalement ordonnés stricts;
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30 le treillis posséde un ordre partiel quiest Uintersection des ordres totaux
sur le méme ensemble des éléments (*).

4. Les représentations d’un groupe généralisé. — Un groupe multiplicaif G
(non commutalif en général) est un groupe réticulé s’il y a une relation
de congruence ~ dans G et une opération binaire multivalente —~ (définie
uniquement a ’équivalence ~ prés) telles que :

a - an~ o, o ~br~ b~ u, o~~~ (~br e

ailh ~cry~(ab)y~(a.c), (b~ec)oa~(hoa)~(e.a)

pour tous &, b, ¢, de G (ot la multiplication du groupe ¢st dénotée par.). Donc nous
pouvons représenter un tel groupe réticulé comme une structure abstraite
par G =(G, ., ~.~). En eflet, M. P. Lorenzon [4] a montré (Satz 2, 3. 4, B)
qu’une telle structure est bien un treillis distributif généralisé par rapport
a (., ~, ~), ot — est définie par (@~ b) ~ (¢t ~ b=*)"*, dans lequel Ia mul-
tiplication du’ groupe distribue —~ et — des deux cotés.

Mais ici nous considérons les groupes réticulés généralisés dans lesquels la
multiplication (.) du groupe est aussi multivalente, mais unique a I’équiva-
lence ~ prés, ce qui vient a dire que G/~ est un groupe propre aussi bien qu’un
treillis propre. Donc nous représentons une telle structure par (G, ~, ., ~).

Pour la famille & de ces groupes réticulés généralisés, nous prenons les homomor-
phismes par rapport a (~, ., —~), donc aussi par rapport & (~, ., —~, ),
comme les transformations distinguées. Il s’ensuit qu'une transformation d’équi-
valence est un isomorphisme par rapport a (~, ., —~).

Les axiomes (A1), (A 2), (A3), sont vérifiés pour cette famille et ces transfor-
mations distinguées sans difficulté. De plus, quand ¢ est un homomorphisme
de (G, ~, ., —~) dans (G/, ~', ./, ~') avec ¢(G) =G c G, on vérifie (A 4)
en définissant sur G la structure (=, 7, =<) olt &, =, = sonl les restrictions
i G de ~', .', ~' respectivement définis sur G'. Et de méme on vérifie (AB) en
définissant (~y, .y, ~y) sur G par

deih 2 ()5 (b)Y am(bae) (@) ~[5(h). g (e)];

w (b ~ie) 9 (O 361~ ()],

Le produit direct d’une famille de groupes réticulés géncéralisés existe toujours
et il est défini comme pour toutes les algébres.

Parmi ces groupes réticulés généralisés, les groupes tolalement ordonnés
généralisés forment une sous-famille héréditaire H; 'ordre total ici n’est pas
forcément strict, mais on vérific que la multiplication est homogeéne par rapport i
Pordre total.

(*) Nous utilisons ici la possibilité de définir la structure, ou bien e¢n termes de (~, —, ~), ou
bicn en termes de Pordre partiel (=).
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De plus, la famille 7 contient la famille & des groupes réticulés avec 'ordre
partiel strict, et chaque G de F est réductible & un seul § de & ; et H contient G
avec §. Les hypothéses supplémentaires (H. S.) sont vérifiées ici. Donc nous
pouvons prendre la famille des groupes réticulés généralisés pour M et celle des
groupes lotalement ordonnés généralisés pour H dans le théoréme principal (th. I).

Les groupes totalement ordonnés généralisés, sont réguliers, c’est-a-dire salis-
font la condition

quels que soient les éléments a, z du groupe (lavérification est immédiate). D’autre
part, M. P. Lorenzon a montré (cf. Satz 13) que chaque groupe réticulé qui est
régulier est isomorphe [par rapport a (~, ., ~)] 4 un sous-groupe ordonné
d’un produit de groupes totalement ordonnés. En observant de plus que la
réduction § dans & d’un groupe réticulé généralisé G, est régulier quand §
est régulier, il en suit que les groupes réliculés généralisés qui sont aussi
réguliers satisfont la condition (2) du théoréme 1.quand M et H sont choisis
comme en haut. Mais cetie famille des groupes réticulés généralisés et réguliers
est évidemment une famille héréditaire et multiplicalive contenant H; donc cette
famille s’identifie avee la famille H du théoréme 1. D’ou le

Thatorime 3. — Un groupe réticulé généralisé, G, est régulier si, et
seulement si, il satisfait Uune quelconque des trois conditions suivantes
(équivalentes) :

1 G est isomorphe @ un sous-groupe ordonné d'un produit direct des
groupes totalement ordonnés généralisés;

2° G est réductible & un sous-groupe ordonné direct des groupes totalement
ordonnés avec Uordre total strict;

3° G pussde un ordre partiel qui est U'intersection des ordres totauz
compatibles avec sa structure.

Dans la condition 3° nous utilisons la possibilité de définir la structure ou bien
par (~, ., —~) ou bien par (~. ., <); 'ordre particl <* est compatible avec
la structure donnée (~. ., <) sur G si Pidentité est un homomorphisme de
(G, ~. .. X)sur (G, ~, ., <) (il correspond au « zulissigne Halbordnung »
défini par M. P. Lorenzon).

5. Les espaces completement réguliers. — Les espaces topologiques sont
considérés maintenant comme les structures abstraites. & = (E; G) consiste alors
en un ensemble E de points et une famille G de sous-ensembles de E assignés
comme famille d’ensembles ouverts; on suppose les conditions usuelles pour § : o,
I sont dans ¢ et les réunions arbitraires et les intersections finies d’ensembles
de ¢} appartiennent aussi @ . Une transformation dislinguée est interprétée
ici comme une transformation continue; donc I’équivalence s’identifie & I'homéo-
morphisme et la réductibilité a la contractibilité (en identifiant les points ayant
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les fermetures égales). L’équivalence faible est la méme que ’homéomorphisme
faible définie ailleurs par I'auteur [3]. Les axiomes A1, A5 sont vérifiés sans
difficulté.

La famille & des espaces topologiques est multiplicative, le produit direct étant
le produit topologique. Et chaque espace lopologique & dans & est contractible
a un seul espace topologique vérifiant ’'axiome de séparation suivanl.

Ty : si z, y .sont points distincts, il y a un ensemble ouvert contenant U'un des
points, mais non les deux [3].

& Z &' (ou & est un sous-espace de &) entraine que & & et P;(&;) = (P:&).

Dans & considérons la sous-famille des espaces pseudo-métrisables, ¢’est-a-dire
avec la topologie définie a partir d’un pseudo-mélrique 8[3(z. 1) est un nombre
réel positif défini pour chaque couple de point z, 3 tlel que d(z. z)=o,
3z, ¥)y=198(p, x) et d(z, ) £ 8(), 5) + (%, )] en prenant les spheres U, (z),
(z réel > 0) pour une base des ensembles ouverts. Ceute famille I d’espaces
pseudo-métrisables est la plus petite famille héréditaire contenant des espaces
métrisables. Et la contraction d’un espace pseudo-métrisable & a un espace &
vérifiant Ty nous donne un.espace métrisable. Donc avec la famille des espaces
topologiques pour (F) et M, la famille des espaces pseudo-métrisables pour H,
les hypothéses du théoréme 1 et les hypothéses supplémentaires (H. S.) sont
vérifides.

Alors la famille H est contenue dans la famille héréditaire, multiplicative des
espaces 'co;nplélement réguliers (non forcément T,), c’est-a-dire dans lequel
pour chaque point @ ct chaque ensemble ouvert G contenant &, on peut trouver
une fonction f () réelle et continue définie sur tout I'espace telle que

o Zf(x)<1 pour chaque z, Sfla)y=o et f(1)=1 pour chaque y¢G.

Chaque espace complétement régulier & de celte sorte peut étre contracté

a un (seul) espace complétement régulier & et accessible; et un tel espace &,
d'aprés le théoréeme de M. A. Tychonoff [6] (th. 2) est caractérisé par la
condition qu'il est homéomorphe a un sous-espace d’un tore ou un produit direct
des espaces chacun homéomorphe au segment fermé (o, 1) de nombres réels.

Cet espace (0, 1) étanl métrisable, il s’ensuit que I’espace vérifiant la condi-
tion 2*" du corollaire du théoréme 1 sont les espaces complétement réguliers
‘non Ty). Donc nous avons le )

Tukorime k. — Parmi les espaces topologiques, ceux qui sont complétement
réguliers (ne vérifiant pas forcément Uazxiome T,) sont caractérisés par
chacune des conditions équivalentes :

1" Uespace - est lzoﬁzéomorphe a un sous-espace d'un produit lopobegique
des espaces pseudo-métrisables;

2" U'espace est contractible (ou faiblement homéomorphe) ¢ un sous-espace
d’un produit topologique des espaces pseudo-métrisables;

3° Uespace possede une topologie qui est le produit des topologics sur le
méme ensemble de points définis par les pseudo-métriques.
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